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1 CONSIDERACIONES SOBRE LA SEGURIDAD

1.1 Generalidades

La instalacién, puesia en marcha y servicio del equipo pueden
entrafiar riesgos si no se tienen en cuenta algunos factores con-
cretos de la instalacién como presiones de funcionamiento, com-
ponentes eléctricos, tensiones y el propio punto de instalacién
(z6calos, cubtertas y estructuras de soporte).

S6lo los ingenieros y écnicos instaladores cualificados, con
formacién apropiada y entrenamiento exhaustivo en relacion
con el producto esidn autorizados para instalar ¥ poner en marcha

este equipo,

Durante todas las operaciones de servicio, es importante leer,

comprender y seguir todas las recomendaciones e instrucciones

indicadas en los manuales técnicos de los productos y en las

etiquetas fijadas al equipo, componentes y elementos sumini-

strados aparte, asi como cumplir todos los reglamentos de

seguridad pertinentes,

= Aplicar todos los métodos y reglamentos de seguridad.

*  Llevar siempre guantes y gafas de seguridad.

+  Utilizar medios adecuados para mover objetos pesados.
Desplazar y depositar las unidades con cuidado.

1.2 Para evitar la electrocucién

Sélo debe permitirse el acceso a componentes eléctricos a
personal cualificade de acuerdo con las recomendaciones de la
IEC {International Electrotechnical Commission). Sobre todo,
se recomienda desconectar todas las fuentes de alimentacién
eléctrica de la unidad antes de iniciar ningiin trabajo. Cortar la
alimentacitén en el ruptor automatico o seccionador principal.

IMPORTANTE: Se facilita una etiqueta en la que debe anotarse
el tipo y ubicacion del ruptor automdtico o seccionador prin-
cipal. La etiqueta se encuentra en la parte delantera de la caja
elécirica y debe rellenarse en obra con tinta indeleble.

RIESGO DE ELECTROCUCION: Aunque esté abierto el sec-
cionador o ruptor principal, es posible que estén bajo tension
algunos elementos como los calentadores de cdrter y los cables
de calefaccidn, ya que se conectan a fuentes de alimentacion
separadas.

RIESGO DE QUEMADURAS': La corriente eléctrica puede
hacer que algunos componentes se calienten de modo temporal
o permanente. Manejar con gran cuidado los cables de alimen-
tacion, conductos de cables eléctricos, tapas de cajas de bornes y
carcasas de motores eléciricos.

IMPORTANTE: Este equipo, usa y emite sefigles electromag-
néficas. Si no se instala y wiiliza de acuerdo con las instrucciones
de este documento, puede provocar interferencias con la recep-
cion de radio. Se ha sometido a pruebas, encontrdndose que
cumple todos los reglamentos relativos a compatibilidad
electromagnética,

2 DESCRIPCION GENERAL
2.1 Generalidades

El PRO-DIALOG Plus es un sistema para controlar acondicio-
nadores de aire rooftop de los tipos siguientes:

*  de une o dos circuitos

+ acondicionadores de aire y bombas de calor reversibles

PRO-DIALOG Plus mantiene la temperatura ambiente en el
punto de consigna controlande la temperatura de descarga del
aire. Esta temperatura la mantiene principalmente controlando
la puesta en marcha de los compresores y las limitaciones de
capacidad. Controla el funcionamiento del ventilador interior.

En el modo de refrigeracion, controla el funcionamiento de los
ventiladores exteriores para mantener la presién de condensacién
correcta en cada circuito. En las unidades reversibles, regula y
optimiza los ciclos de desescarche de cada circuito para mini-
mizar la reduccion de la capacidad de calefaccién.

PRO-DIALOG Plus vigila constantemente los circuitos de
seguridad para garantizar el funcionamiento seguro de la unidad
y da acceso al programa Quick Test que cubre todas las entradas
y salidas.

Todos los controles PRO-DIALOG Plus pueden funcionar en

tres modos independientes.

*  Modo local: la maquina se controla mediante comandos
procedentes del interface del usuario,

+  Modo remoto: la maquina se controla mediante contactos
remotos (marcha/parada, limitacién de capacidad)

*  Modo CCN: la médquina se controla mediante comandos
procedentes de la Carrier Comfort Network (CCN). En
este caso, se usa un cable de comunicaciones de datos para
conectar la unidad con el bus de comunicaciones CCN.

El modo de funcionamiento se puede seleccionar con el boton
selector del tipo de funcionamiento que se describe en la
seccion 4.2.2,

Cuando el sisterna PRO-DIALOG Plus funciona de manera autd-
noma, (odos local o remoto) conserva todas sus posibilidades

de control propias, pero no ofrece ninguna de las funciones de
lared CCN.

2.2 Abreviaturas utllizadas

En este manual, los circuitos se denominan A y B, Los com-

presores del circuito A se denominan A v los del circuito B se

denominan B, Ademés se utilizan con frecuencia las abreviaturas

siguientes:

Al - Entrada analdgica

AO - Salida analdgica

CCn - Tipo de funcionamiento: CCN

CCN - Carrier Comfort Network (la red de comunicacién
Carrier)

DI - Entrada discreta

DO - Salida discreta

LED - Diodo fotoemisor

LOFF - Tipo de funcionamiento: local desactivado

L-OC - Tipo de funcionamiento: local - modo de ocupacién

L-Un - Tipo de fancionamiento: local - modo de desocupacién

L-At - Tipo de funcionamiento: locat - modo automatico
(ocupacién/desocupacién dependiendo del programa
del temporizador)

TEM - Tipo de funcionamiento: control remoto mediante
contactos

tStA - Tipo de funcionamiento: control remoto mediante
termostato

SCT - Temperatura saturada de descarga

SIO - Entrada/salida estdndar - bus intemno de comunicaciones
que enlaza la tarjeta basica con las tarjetas esclavas

SST - Teinperatura de saturacién en la aspiracién



3 DESCRIPCION DEL HARDWARE
3.1 Generalidades

El sistema de control consta, como minimo, de una tarjeta basica
y un interface de usuario con, dependiendo de la aplicacién, una
0 mds tarjetas esclavas como tarjetas de compresores, tarjetas
4xDO o tarjetas 4xAT-2xAQ. 8i se utilizan, las tarjetas esclavas
se conectan a la tarjeta basica a ravés de un bus intemo de
comunicaciones (SI0).

Los diversos componentes de control estin dispuestos en

mdédulos dentro de 1a caja de control.

*  Moddulo de control: comprende la tarjeta basica, el interface
de usuario, tarjetas opcionales y la regleta de terminales
del cliente.

»  Modulo de puesta en marcha: consta de las tarjetas de
puesta en marcha de los compresores (unidades con mas
de dos compresores) y de las tarjetas de proteccién de los
compresores, junto con los ruptores automsticos y contac-
tores de los compresores.

= Médédulo de etapas de calefaccién adicionales: consta de una
tarjeta 4xDO, junto con los ruptores antomdticos y los
contactores para las etapas de resistencia eléctrica o de gas.

3.2 Tarjetas electronicas

3.2.1 La tarjeta basica

Esta tarjera puede usarse sola o junto con tarjetas esclavas. Con-
tiene el programa que controla la maquina, Gestiona continua-
mente la informacién procedente de diversos sensores de presion
¥ temperatura ¥ comunica con las tarjetas esclavas a través del
bus SIO. También puede comunicar con elementos de la Carrier
Comfort Network a través del bus CCN,

Cuando aparece «conF» en el interface del usuario, esto significa
que es necesario configurar la tarjeta bésica, lo que s6lo puede
hacer el Servicio Carrier.

3.2.2 Tarjetas esclavas

+  Tarjeta de compresor: esta tarjeta se usa para controlar un
compresor y, si es necesario, para reducir su capacidad.

+  Tarjeta 4xDQ: esta tarjeta puede usarse para controlar las
ctapas de calefaccidn de resistencia eléctrica o gas, o para
controlar una rejilla de extractor o humidificador.

+  Tarjeta 4xAI-2xAQ: esta tarjeta puede usarse para leer
sensores adicionales de temperatura ambiente o una sonda
de calidad de aire o para controlar ventiladores de velocidad
variable, una rejilla de economizador o un sistema de agua
caliente,

3.2.3 Interface del usuario

El interface del usuario tiene dos partes:

»  Elinterface principal: da acceso a todos los pardmetros de
confrol de la unidad. Consta de una pantalla principal de 2
digitos, una pantalla secundaria de 4 digitos, I0 LED y 5
botones.

+  El interface resumido: proporciona acceso rapido a los
principales pardmetros de control de la unidad. Tiene 12
botones y 16 LED e incluye un esquerna de la unidad.

3.2.4 Conexiones entre tarjetas

La tarjeta bdsica y las tarjetas esclavas se comunican entre si a
través de un bus de comunicaciones interno de tres conductores
RS 485 (bus SI10), los cuales conectan todas las tarjetas en
paralelo,

Los terminales 1, 2 y 3 del conector J4 de [a tarjeta basica estdn
unidos, respectivamente, a los terminales 1, 2 y 3 del conector
J3 de las tarjetas esclavas. Su conexidn incorrecta dejaria al
sistema fuera de servicio.

Figura 1: Cableado del bus interno (entre tarjetas)
7] Js J3 J3

CHEHOH®
EHOH@H®
OHOHOHE

3.2.5 Direcciones de las tarjetas esclavas

Todas las tarjetas esclavas (tarjeta de compresor, tarjeta 4xDO o
tarjeta 4xAl-2xAQ) tienen una direccién que es necesario confi-
gurar utilizando el banco de interruptores de direccién rojos del
SIO (rotulado SIO ADDRESS) situado en la esquina superior
derecha de cada tarjeta, Este banco consta de 8 interruptores
DIP, todos los cuales estdn desactivados cuando se encuentran
en la posicién OPEN. Si alguna de ias direcciones es incorrecta,
la unidad no se pondrs en marcha. Costar la alimentacién
eléctrica antes de modificar la direccién de una tarjeta auxiliar.

Direcciones de las tarjetas esclavas

TARJETA INTERRUPTOR DIP (0 = abierty)

1 2 3 4 ] 6 7 g
Tarieta de comprasor n® 1 1 0 1 0 0 1 0 1
Tarjeta de compresor n° 2 0 0 0 1 0 1 0 1
Tarjeta 4x0O n® 1
(atapas de calefaccién)
Tarjeta 4xDOn° 2

Tarjeta 4xAI-2xAQ n° 1
Tarjeta 4xAl-2xAO n° 2
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3.2.6 Alimentacion eléctrica de las tarjetas

Todas las tarjetas, excepto las analégicas, se alimentan desde
una fuente connin flotante a 24 V ¢.a. Las tarjetas de compresor
tiene también una alimentacién a 230 V c.a. para controlar los
contactores. Las tarjetas analégicas tienen una fuente de alimen-
tacion separada de 24 V c.a. con referencia a tierra.

Alimentacién eléctrica de las tarjetas
Tarjetabdsica Tarjetade

Tarjeta 2xD0 Tarjeta

compresor AxXAL2x A0
Conector! Conector/ Conector! Conesctor/
terminal terminal terminal terminal
Tensién flotanta
de2dVea:
cables 011-012 JS011-012 JEO -2 J1o11-012
Tensién de 24 V ¢.a.
referida a tierra:
cables 11-12 - J401 10120
230V ca. JéiM1-2 -
Tienra J5/ 000 J1/000 J4/000
Levenda:
sin conexion

*  las patillas 011-012 del conector J4 de la tarjeta analdgica han de conectarse
alos cables 11-12 de la fuente de alimentacion de 24 V puesta a tierra,
conservando la polaridad.

NOTA: Al conectar la fuente de alimentacion para la tarjeta
4xAI-2xAQ es necesario respetar la polaridad: las patillas 11 y
12 de la fuente de alimentacion de 24 V c.a. puesta a tierra han
de unirse a los terminales 011 y 012 de la tarjeta 4xAI-2xAQ
respectivamente, ya que de lo contrario las tarjetas pueden
resultar danadas.



En caso de interrupcién de la alitnentacion eléctrica, la unidad
vuelve a ponerse en marcha automaticamente sin necesidad de
ningin comando externo. Sin embargo, todos los fallos que esta-
ban activos al intermimpirse el suministro se guardan v, en deter-
minados casos, pueden imipedir la puesta en marcha de Ia unidad.

3.2.7 Diodos fotoemisores de las tarjetas

Todas las tarjetas comprueban ¢ indican continuamente el
funcionamiento correcto de sus circuitos electrénicos. En cada
tarjeta hay diodos fotoemisores (LED) que indican si la tarjeta
esta funcionando correctamente,

LED rojo MAIN - tarjetas bisica y esclavas

« Bl LED rojo MAIN (principal) parpadea a intervalos de 2
segundos aproximadamente para indicar que la tarjeta estd
funcionando correctamente.

+  Sieste LED est4 permanentemente apagado debera compro-
barse la alimentacidn eléctrica.

+  Enlas tarjetas esclavas, si este LED estd encendido perma-
nentemente, hay un problema que requiere el cambio de la
tarjeta.

+  En latarjeta basica, si este LED rojo estd encendido perma-
nentemente o si parpadea alternando enire iluminacién
intensa y débil, hay un fallo en la tarjeta bésica o la direc-
cién de 1a EPROM es incorrecta.

LED verde SIO - tarjetas basica y esclavas

= Este LED parpadea continuamente para indicar que la tarjeta
esta comunicando correctamente a través del bus interno.

+  Sieste LED no parpadea, deberi comprobarse el cableado
del bus SIO y la direccion de la tarjeta (sélo las tarjetas
esclavas). Si la tarjeta bdsica no ests conectada a ninguna
tarjeta esclava, este LED no debe parpadear.

+  Sitodas las tarjetas esclavas indican un fallo de comunica-
ciones, comprobar la conexi6n del bus S10 en la tarjeta
bdsica, Si esta conexidn es comrecta pero ¢l fallo persiste,
cambiar la tarjeta basica.

LED verde CCN - tarjeta basica
*  Este LED parpadea para indicar que la tarjeta bésica estda
comunicando a través de su bus CCN,

3.3 Controles de sallda

Compresores y limitadores de capacidad
El sistema de control puede supervisar un compresor y un
limitador de capacidad por circuito de refrigeracién.

Ventilador interior

Este ventilador centrifugo utiliza un variador de velocidad de
poleas y correas para controlar el caudal de aire. El motor estd
protegido por un arrancador con proteccion magnetotérmica de
rearme manual.

Ventiladores exteriores

Para cada circuito, el sistema de control puede supervisar un
ventilador de accionamiento directo ¢, en ciertos casos, un
ventilador de velocidad variable (con una tarjeta opcional
4xAT-2xA0). Bl motor esti protegido por un arrancador con
proteccion magnetotérmica de rearme manual.

Valvulas de 4 vias de inversion del ciclo

El sisterna de control modifica la posicion de las valvulas de 4
vias de inversion dei ciclo de acuerdo con el modo de funciona-
miento de calefaccidn o refrigeracién. Ademas, cuando se lleva
a cabo un ciclo de desescarche, la vilvula se invierte durante el
funcionamiento,

Etapas adicionales eléctricas o de gas
El sistema de coentrol puede supervisar hasta 4 etapas eléctricas
o de gas. Esta funcidn requiere una tarjeta 4xDO adicional.

Sistema de agua caliente

El controlador puede supervisar una salida para vilvula de 3
vias de 0-10 V c.c. 0 420 mA. Esta funcién requiere una tarjeta
4xAI-2xAQ adicional.

Economizador

Para controlar un economizador, se puede utilizar una salida de
0-10 V c.c. Esta funcion requiere una tarjeta 4xAI-2xAQ
adicional. En ciertos casos, se puede controlar una rejilia de
extractor en paralelo con el economizador.

Rejilla de prevencion de incendios

Se puede utilizar una salida binaria de conexién/desconexidén
para controlar una rejilla contraincendios (sélo en unidades no
dotadas de economizador). La rejilla se cierra si abre el inter-
ruptor de deteccidn de humo {que normalmente est4 cerrado).

Salida para humidificador

Se puede utilizar una salida binaria de conexidn/desconexién
para activar un humidificador. Esta funcién requiere una tarjeta
4xDO adicional.

3.4 Controles de entrada

3.4.1 Sensores de presién

Se utilizan para medir las siguientes presiones en cada circuito:
»  Presién de descarga

= Presién de aspiracidn

Estos sensores electrénicos envian una sefial de®as5Vc.c.ala
tarjeta béasica. Se usan dos tipos de sensores. Uno estd calibrado
para el lado de alia y el otro para el lado de baja,

Sensores de presion de descarga

Estos se encuentran en el lado de alta del compresor. Sustituyen a
los mandenetros tradicionales de presién de descarga y se usan

para controlar 1a presion de condensacién en el modo de refii-

geracion.

Sensores de presion de aspiracién

Estos se encuentran en el lado de baja de la unidad. Ocupan el
Iugar de los presostatos de baja presién y del presostato de baja
presidn de aceite. Se usan para la funcién de desescarche en las
unidades reversibles.

3.4.2 Termistores

Sensores de temperatura ambiente

Ademds del sensor estindar, se pueden usar hasta 4 sensores
adicionales. Estos tienen en cuenta una temperatura ambiente
media o minima y una temperatura ambiente mdxima, depen-
diendo de la configuracion. Esta opcidn requiere una tarjeta
4xAT-2xAO adicional.



= Sensor T-37: éste es un sensor de 10 K.
»  Sensor opcional T-56: éste es un sensor de 10 K dotado de:

- uncontrol deslizante de reajuste para cambiar el punto
de consigna de la temperatura. Moviendo el coniro}
deslizante a la izquierda (frio), el punto de consigna
de la temperatura se reduce hasta en 3 K y moviéndola
a la derecha (calor) se incrementa hastaen 3 K (en
pasos de £ 1 K). Cuando el conirol deslizante se
encuentra en la posicion central, no hay reajuste.

- un botdn para prologar el periodo de ocupacién de
una a cuatro horas, dependiendo del valor de prolon-
gacion del periodo de ocupacion introducido en el
ment de configuracion (ver la seccidn 4.2.10).

+  Sensor opcional T-55: éste es un sensor de 10 K dotado de
un boton para prolongar el periodo de ocupacién.

Sensor del ventilador interior
El sistema de control lo utiliza para mantener constanie [a
temperatura ambiente. Es un sensor Catrier de 10 K.

Sensor de la temperatura exterior

Este sensor Carrier de 10 K controla el economizador, permite
usar las etapas de calefaccién de gas en las bombas de calor y
reajusta ¢l punto de consigna de la temperatura ambiente cuando
procede.

Sensor de proteccion del sistema de agua contra la
congelacién

Estos sensores Carrier de 10 K se usan en vnidades con sistemas
de agua caliente.

Sensores de terminacion del desescarche
Estos sensores Carrier de 10 K se usan para Ia funcién de deses-
carche en unidades reversibles.

3.4.3 Otros sensores

Sensor de humedad del espacio acondicionado
Este sensor controla la humedad ambiente. Es opcional y puede
ser de los tipos de 0-10 V ¢.c. 0 2-10V c.c,

Sensor de calidad del aire
Este sensor controla la calidad del aire ambiente. Es opcional v
puede ser de los tipos de 0-10 'V c.c. 0 4-20 mA.

Sensor de contenido de calor del aire ambiente

Este sensor opcional proporciona una sefial de conexion/desco-
nexién dependiendo del valor del contenido de calor (entalpia)
del aire exterior. El punto de consigna del contenido de calor se
tiene que ajustar en el propio sensor. 5i la entalpia es alta (sefial
de conexidn) el economizador se desactiva ¥ se ajusta a su
punto minimo,

3.5 Conexiones en laregleta de terminales del
cliente

En esta regleta estdn disponibles las siguientes conexiones,
Algunas de ellas sélo pueden usarse en modos de funcionamiento
especiales. Para obtener detalles adicionales, ver las secciones
que describen las funciones (seccién 3) y la configuracidén
{seccion 4.2.10),

NOTA: No quirar el puente entre los terminales 32,63 y 65 de
la regleta de terminales del cliente.

351 Informe resumido de fallos en los circunitos A ¥y B
Estos son contactos sin tensidn y requieren alimentacion a 24 V
c.a, y una corriente méxima de 0,5 A,

Figura 2 - Condiciones de alarma del informe de fallos

Alimentacién 24 V ¢c.a. Alimentacién 24 V ¢.a.

-3 H e H
A A [] []

NOTA: Para obtener un contacto de alarma sin tensién, estas
salidas tierten que conectarse a un relé alimentado con 24V
c.a. (N® de referencia de Carrier OK-12AC-034-EE).

3.5.2 Contacto sin tension para puesta en marcha/parada
remotas

Este contacto sélo se tiene en cuenta si la unidad estd en ¢l modo

de funcionamiento por control remoto GEM) o en el modo de

control por termostato exterior (tStA). Ver la seccidn 4.2.2.

Figura 3 - Conexiones de puesta en marcha/parada

remotas
CONTACTO G de puesta en marcha/parada

2 pemeememmeee- 0/ -------------- &

Contacto abiento: unidad parada
Contacto carrado: comande de puesta en marcha

3.5.3 Contacto sin tensién de limitacién de la capacidad
Este contacto se usa para activar la funcidén de limitacién de la
capacidad de la unidad (ver [as secciones 4.2.10, 4.27 y 5.6).
Este contacio es activo independientemente del modo de
funcionamiento de la unidad.

Figura 4 - Conexion para el contacto de limitacion de
la capacidad

CONTACTO DE LIMITACION DE LA CAPACIDAD

Contacto abierto: limitaciin de la capacidad desactivada
Contacto cerrado: limitackdn de la capacidad activada

3.5.4 Contacto sin tensién para el termostato
Estos contactos se utilizan cuando se controla fa unidad
mediante un termostato exterior aprobado por Carrier.

Figura 5 - Conexién para termostato exterior

Termostato



355 Contacto de 24 V ca,

Los terminales 11 y 12 situados en el extremo de la regleta de
terminales del clienie alimentan 24 V c.a. con conexidn a tierra
¥ una corriente mixima de 1 A.

Figura 6 - salida de 24 V c.a. con conexién a tierra

24 V ¢.a. con conexién a tietra

12 -

3.5.6 Conexién ala CCN

Para la conexién a la CCN se utiliza un bus RS 485. El conector
CCN estd sitvado dentro de la caja de conirol, en el lado derecho
de la regleta de terminales del cliente, Es un conector de tres
patillas:

+  Patilla 1: sefial +

»  Patilla 2: tierra

+  Patilla 3: seiial -

4 CONFIGURACION DEL CONTROL PRO-DIALOG
PLUS

4.1 Generalidades

El interface local permite ver y modificar diversos parimetros

operativos. El interface consta de dos partes distintas:

+  El imterface principal (seccién izquierda) que da acceso a
todos los datos y funciones operativas del PRO-DIALOG
Plus.

+  FElinterface resumido (seccion derecha) que sélo da
acceso rapido a la informacién operativa principal del
PRO-DIALOG Plus.

4.2 Interface principal

4,21 Descripcion

El interface principal da acceso a todos los pardmetros opera-
tivos de la unidad por medio de 10 menmis (representados por
10 iconos). Cada menii contiene un maximo de 20 elementos,
numerados de 0 a 19.

El interface principal consta de 4 bloques funcionales que se

describen a continuacion (el interface mostrado corresponde a

una unidad reversible):

»  Blogue 1: pantalla de 2 digitos que muestra el mimero del
elemento seleccionado.

»  Bloque 2: pantalla de 4 digitos que muestra el contenido
del elemerito seleccionado

+  Bloque 3: consta del boton MENU, 10 LED y 10 iconos
que muestran el menid seleccionado.

»  Blogue 4: consta de 3 botones selectores T, | y ... Los
botones T y 4 se usan para desplazarse por los néimeros
de los elementos del men\ del bloque 2 o para aumentar o
disminuir el valor de cualquier pardmetro modificable. Bl
botén - da acceso al modo de modificacién o acepta una
modificacion realizada.

El botén (@) se usa para acceder al modo de modificacion o
para aceptar una modificacidén realizada.

Interface principal

Bloque 2

Blogue 1 i

/|

Bloque 4

Bloque 3

4.2.2 Modos de funcionamiento

4.2.2.1 Descripcion

El botén de puesta en marcha/parada de la unidad de acondi-

cionamiento de aire puede controlarse por uno de los siguientes

métodos (tipo de control)

*  Localmente desde la unidad (tipo de control local)

»  Por control remoto mediante contactos del usuario (tipo
de control remoto).

»  Por control remoto mediante la CCN (tipo de control por
CCN).

El interface principal incluye un boton (§g) (denominado botén
selector del tipo de funcionamiento) que puede utilizarse para
seleccionar uno de los tipos de control anteriores. Ademds,
cuando se selecciona el tipo de control local, este botén puede
utilizarse para seleccionar un modo de funcionamiento para ia
unidad (por ejemplo, modo de ocupacién, modo de desocupa-
cién, modo amomitico)

Estas combinaciones de tipos de control y modos que es posible
seleccionar con el botén (99) se denominan tipos de funciona-
miento.

El selector de tipos de funcionamiento puede utilizarse también
localmente para parar la unidad o para activar uno de los tipos
de funcionamiento siguientes:

TIPO DE FUNCIOMAMIENTO

Pantalia del

blogue 2 Descripeion

LOFF Parada local. La unidad se para en medo local.

L-OC Funcionamiente leeal - modo de ocupacidn - la unidad se

encuentra en modo de controf local y puede ponerse en marcha
utiizando los parametros correspondientes al modo de acupacion.
Esta seleccibn obliga a la unidad a funcionar en el modo de
ocupacion, independientemente del programa del temporizador.

L-Un Funcionamiento local - modo de desocupacion - la unidad se
encuentra en modo de control local y puede ponerse en marcha
utilizando los parametros correspondientes al modo de desocu-
pacion. Esta seleccién obliga a la unidad a funcionar en el medo de
desocupacion, independientemente del programa def temporizador.

L-At Funcionamiento iocal - modo autornatico: f2 unidad se encuentra
en modo de control local y puede ponerse en marcha en modo
automatico (modo de ocupacion o desocupacién, dependiendo del
programa del iempotizadot)

CCn La unidad es controlada por comandos procedentes de la CCN.
rEM” La unidad es controlada por contactos remotos de control externos
tSIAY La unidad es conirolada por un termostato extetior

* Aparece si 1o requiere la configuracién.

En la seccidn 5.1 figura una descripcién mas detallada de los
comandos de puesta en marcha y parada de la unidad, analizados
por tipo de fuoncionamiento,



4.2.2.2Parada de la unidad en modo local
En modo local, la unidad puede pararse en cualquier momenio
pulsando el botdn selector de tipo de funcionamiento.

PARA PARAR LA UNIDAD
Boton  Accion Pantalladel Pantalla del
blogque 1 bloque 2
@ Pulsar el botdn selector de tipo de fun-  C LOFF
cionarniento durante menos de 4 segun-
dos {una breve pulsacion es suficientea)
Al soltar e botdn la unidad se parara t LOFF

sin necesidad de hacer nada mas.

4.2.2.3Modificacion del tipo de funcionamiento
El tipo de funcionamiento se puede modificar en cualquier
momento haciendo lo siguiente.

En el ejemplo que sigue, el tipo de funcionamiento seleccionado
es el de funcionamiento local - modo de ocupacion (L-OC),

CAMBIQ DETIPC DE FUNCIONAMIENTO

Botdn  Accion Pantaliadel Pantalla del
bloque 1 blogue 2
@ Pulsar ef boton selecior de tipo de funcio- G LOFF
namienta durante mas de 4 segundos
@ Mantener pulsado el botén. Los tipos -‘c':'— L-00
de funcionamiento disponibles appare- 71 L-Un
ceran uno a une hasta que se suelte el 41
botdn. CCn
Soltar el botdn selector de tipa de el L-OC
funcicnamiento cuando aparezca i
en la pantalla et tipo deseado {en
este ejemplo L-OC). Parpadeara la
«~C» en el bloque 1 para indicar
que ol controlador esta esperando
confirmacion.
Pulsar &f bolon para confirmar el tipo t L-OC

de funcionamiento seleccionado (en este
ejemplo L-OC), Aparecera «t» en et
bloque 1 para indicar el tipo de funciona-
miento seleccionado. Si no se pulsa el
botdn I con la suficiente rapidez, ef con-
trolador cancetara el cambio y seguiré uti-
lizando et tipo de funcionamiento anterior.

4,23 Visualizacién/modificacion de un elemento de meni
Para acceder a un elemento de mend, seleccione primero el memd
en cuestién, Cada menii da acceso a un mdximo de 20 elementos.

Ingicadores LED ‘]"..@.l“ I’
del mend {blogque 3) T—» Botones del meni
(bloque 3) .
kPa 2
D o B et H

0 0 0 0 0
1 1 1 1 1 1 1

o
=]

17 17 17 17 17 17 17 17 17 17

18 18 18 18 18 18 18 18 18 18
19 (18) 19 19 19 19 19 18 19 19
™ Nomero del del
Bot6n de seleccién  elemento (bloque 4}

(blogue 4}
4.2.3.18eleccion de un meni
El botén MENU permite seleccionar uno de los 10 mentis
disponibles. Cada vez que se pulsa este botdn se enciende uno
de los 10 LED situados junto a los iconos que representan los
meniis. El menii activo es el correspondiente al LED encendido.

Mend INFORMACION Muestra los parametros generales de
funcipnamiento de la unidad
H Mend TEMPERATURAS  Muestra las temperaturas de funcionamiento
de la unidad
@"" Meni PRESIONES Muestra las presiones de funcionamisnto de
la unidad
Q'D Mena PUNTOS DE Muestra los punios de consigna y permite
CONSIGNA modificarlos
% Mend ENTRADAS Muestra el estado de las entradas digitales v
anglbgicas de la unidad
g Mend SALIDAS/PRUEBA Muestra e estado de las salidas de la unidad
¥ permite probarias
&= Mend CONFIGURACION  Muestra la configuracién de ta unidad ¥
permite modificarla
[ﬂg Mend ALARMAS Muestra las alarmas activas
@ Mend HISTORIAL DE Muestra el historial de alarmas
ALARMAS
@ Men( REGISTRC DE Muestra los tiempos de funcionamiento y el
FUNCIONAMIENTO nomerc de puestas en marcha de la unidad y

de sus compresores

NOTA: Para desplazarse ripidamente por los menis, mantener pulsade el batén
MENU.

4.2.3.28eleccién de un elemento de meni

Los botones Ty | permiten recorrer los elementos de los ments.
Los niimeros de los elementos de los memis se muestran en el
bloque 1. Este mimero aumenta o disminuye cada vez que se
pulsa el botén T o el | El valor o estado asociado con el elemento
activo se muestra en el bloque 2,

Para recorrer rapidamente los elementos, mantener pulsado el
botén Toel L.

NOTA: Los elementos de los meniis que no estdn en uso o son
incompatibles con la configuracién no se visualizan,

El ejemplo siguiente muestra la manera de acceder al elemento
3 del mend PRESIONES,

QPERACION PULSAR LEDDEL PANTALLA DEL
ELBCTON BLOQUE3 BLOGUE1
Putsar el botdn MENU hasta que se @ [
encienda el LED comespondiente at @ﬁ
meni PRESIONES @
o
Pulsar uno de los botenes de flechas [ @f‘ 1
hasta que en el biogque 1 aparezca [ 2
3

el nimero de elemento 3 (presion [
de descarga del circuito B)

4.2.3.3Modificacién del valor de un pardmetro

Pulsar el botén . para cambiar al modo de modificacién. Esto
permite corregir el valor de un elemento con ayuda de los boto-
nes Ty | (si estd autorizado para sobreescribir el elemento en
cuestion). Al activar el modo de modificacién, el LED del memn
al que corresponde ¢l elemento comienza a parpadear en ¢l
bloque 3. Una vez obtenido el valor deseado, pulsar de nuevo
el botdn . para aceptar el cambio. El LED del meni correspon-
diente dejaré de parpadear en el bloque 3 para indicar que el
mode de modificacién se ha cancelado.

En el modo de modificacién, el valor a modificar aumenta o
disminuye en incrementos de 0,1 cada vez que se pulsa uno de
los botones T o | Manteniéndolos pulsados, aumenta la velo-
cidad de incremento ¢ decremento. Al cabo de 4 s cada incre-
mento pasa a ser de 0,5, al cabo de 10 s de 1,0y alcabo de 15 s
de 2,0. :



El ejemplo siguiente muestra la manera de modificar el valor
del elemento 2 del memi PUNTOS DE CONSIGNA (banda
muerta del periodo de desocupaciény,

8 n Nirmero de etapas activas de los compresores

OPERACION PULSAR LEDDEL PANTALLA PANTALLA

EL BOTONBLOQUE 3 DEL DEL

Mantener pulsado ef botdn

BLOQUE 1 BLOQUE 2
0

MENU hasta que se encienda @

el LED correspondiente al

mend PUNTOS DE CONSIGNA. gt':l 0

Pulsar uno de los botones da [ gc: 1 10
flechas hasta que en el biogue

1 aparezca €l nomero de gle-

mento 2 {banda muerta del

pericdo de desocupacion).

Ef valor det elemento 2 se mos-

traré en el blogue 2 (10,0°C en

aste caso} J1 gt’

Pulsar el botén . para permitir &) -\Bﬁ/— 2 10
la modificacion def valor aso- P

ciado con ¢l glemento 2. El LED
dal mend PUNTOS DE CON-
SIGNA parpadeara para indicar
que el modo de modificacion
estd activada.

9.8
98
9,7
96

Mantener pulsado el boton { Il _;g.c._"_
hasta que aparezca el valor 9,6 [ .
en €l blogue 2. EI LED dal meni {]
PUNTOS DE CONSIGNA se-

guird pampadeando en el bloque 3.

LT AT AR o

Puisar de nuevo el baton 1~ <L fo 2 9,6
para aceptar &l cambio. El nuevo

punte de consigna 2 serd 9,6°C.

£l LED det mend PUNTOS DE

CONSIGNA del bloque 3 dejara

de parpadear para indicar que

&l modo de modificacion se ha

cancelado.

4.24 Descripcién del memi INFORMACION _
Este mend se utiliza para mostrar los principales pardmeiros de
funcionamiento de la unidad.

H

ELEMENTO FORMATO DESCRIPCION

0 #Muestra el tipo de funcicramiento activo

9™ Limitacion de la capacidad

YES Activada

no Desactivada
10 nnn Capacidad del compresor a¢ivo en %
1n* nnn capacidad de calefaccidn adicional activa en %

{sistema eléctrico, de gas o de agua caliente}

12 mn.n Punic de consigna activo en °C
13" ann Punto de control en °C
14 nme.n Banda muerta de la temperatura ambiente activa en °C
15 nn.n Temperatura ambiente en °C
16~ ¢Economizador activo?

YES Activada

no Desactivada
17 n Reservado para uso exclusivo del Servicio Carrier
18 tnnn Reservado para uso exclusivo del Servicio Carrier
19 n.n Reservado para use exclusivo del Servicio Canvier
n  Numero mostrado en pantalla

Este elemento sdlo aparece en determinadas configuraciones de la unidad

En detemminadas condiciones de funcionarmiento, este elemento parpadea (en
el bloque 1 def interface principal)

Este elemento no se muesira cuando es cero

Elemento 0

Muestra el tipo de funcionamiento activo

Este elemento muestra el tipo de funcionamiento actual en
formato de texto

Elementos 1-2-3-4-5

Muestran los modos activos

Cada uno de estos elementos puede mostrar simultineamente
dos modos activos. Los dos printeros digitos corresponden a un
modo y dos 1itimos a otro. Estos elementos permiten mostrar
hasta 10 modos activos.

Por ejemplo: 510 significa que estdn activos los modos 5y 10,
11 significa que est4 activo el modo 11,

Descripeion de los modos:

W°DEL NOMERE DEL MCDO
MODO

1 Local desactivado

DESCRIPCION

La enidad se ha parado en mode local porque
se ha seleccionado el tipo de funcicnamientc
locat desactivado (LOFF) con el botdn
salector de tipo de funcionamiento .

La unidad se ha parado en el modo CCN
porque se ha seleccionado ef tipo de funcio-
namiento CCN (CCn}) con el botdn selector de
tipa da funcionamiento v ka unidad ha recibido
un comando de parada de la CCN.

La unidad se ha parado en modo remoto
porgue se ha seleccionado el tipo de
funcionamiento por control remoto (rEM) con
el botén selector del tipo de funcicnamiento y
la uniclad ha recibido un comando de parada
a través de contactos sin tension. Ver ia
seccion 3.5.2, descripcidn del contacto de
puesta en marcha/parada,

La unidad se ha parado en el modo de
tarmostato porque se ha seleccionado este
tipe de funcionamiento {StA) con el boién
selector de tipo de funcionamiento y 1a unidad
ha recibido un comando de parada de este
termostato.

2 CCHN desactivado

3 Bemoto desactivado

4 Termostato desactivado

5 Funcionamiento local La unidad esti autorizada para ponerse en
marcha en modo bocal porque se ha
seleccionade un tipo de funcionamiente lecal
{L-OC, L-Un o L-At) con el botan selecior de

tipo de funcicnamiento.

LOFF Local desactivado
L-0c Loeal activado - Ocupacion
L-Un Local activado - Desocupacién
L-At Local activade - Automatico
CCn Control por la CCN
rEM* Control remoto por contactos extermnas
[ Unidad controlada por termostato
1 nin2n3n4  Muesira s modos activos:
n1n2 = primer modo activo
n3nd = segundo modo activo
20 rR1N2n3n4  Muestra ks modos activos:
n1n2 = tercer modo activo
n3n4 = cuarto modo active
3= nin2n3nd  Muesiralos modos activos:
n1n2 = quinto mode activo
n3n4 = sexto modo activo
4 nin2n3nd4  Muestra los modos activos:
n1n2 = séptimo modo active
n3n4 = ootave modo activo
g5 nin2n3nd  Musstra los modos activos:
n1n2 = novence modo active
n3n4 = décimo modo activo
6™ QOcupaciénidesocupacion
oCC Ocupagcion
UnQC Desocupacion
7 Funcionamiento en calefaccidn/refrigeracion
Cool Refrigeracién
HEA: Calefaccion
FAn Ventilador activo
dehu Deshumidificador activo
FrSt Ciclo de proteccion contra la congelacién activo

<3 Funcionamiento CCN La unidad esta autorizada para ponerse en
marcha en el modo CON porque se ha
seleccionado ¢l tipo de funcionamiento CCN
{CCn) con el botén selector de tipo de
funcionamiento y la unidad ha recihido un
comanco de puesta en marcha de Iz CCN,

10
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FLEMENI? INFORMACION TEMAERATURAS PRESIONES FUNTOS DE REGISTRG DE
CONSIGHA DEALARMAS  FUNCIOMAMIENTO
a Tipo de Sensor de Presidn dz Punto de ¢on- Estado det Ci oales O fi Mimero de Codigo del ar- Horas de funcions-
funcionamiento  pemperatmr descarga del signa de tem- cotitacto remoto  COMPrEsCres alamas activas/  chivo de alaomas  miento del ventifa-
ambiente n®1  citrcudio A peratura ambienle  d¢ puesta en reinicializadas histgricas 1% dor interior/10
marcha/parada
1 Modo Temperaura Presidn de Banda muerta de¢  Estado del Comando de Seleccidn del modo  Codigo de alama Cédigo del ar- Horas d¢ funciona-
- del ventilador  aspiracién del peratura am- i duccidn de de proteceion contia activa 1%+ chivo de alarmas  miento del circuit
circuito A biente de peciodo  interior pacidad* la laci histdricas 2** Af0
de ocupasidn
2 Modo* Temperaturz Presion de Banda muerta d¢  Estado del file  Comando del Seleccidn del ipo Cddige de alarma  Cédipo del ar- Horas de funciona-
exterior descarga del k: am- ventilador de cdleulo de la activa 2+ chive de slarmas  mient del ciscuito
circuito B* biente de perjodo interior tempentura histdricas Ja¥ Bf1oH
de desocupacidn ambiente
3 Modo* Temperanma de  Presidn de Punic de con- Estado de la Comando a los  Seleccidn del Cédigo de alarma  Cédigo del ar- Mimere de pusstas
sataracion enla  aspiraciin del $igna para evitar ion del ilad juste del punto  activa 3*¢ chivo de alarmas  en marcha det
descarga del circoite B* I congelacidn ventilador exteriores ¢ consigna historicas 45+ circuito A1)
cireuito & intesior
4 Modo* Temperaun de - Refrigeracicn - Estado de la Comandgs 2 Selecrién de la Cédigo de alarma  Codigo del ar- Niimerc de puestas
Sahracida en la emperara proteceide de los  etapas de purga activa 4%¢ chivo de alarmas  en marcha del
aspiracicn del exterior para ventidadores calefaccion hizsudricas 5% circuito B/
circuiro A Teajuste cero * exterfores adicionales
5 Modo* Temperatura de - Refrigeracidn - Estdo de la Comandode la Programa del Cédigo ds alarrna  Codigo del ar- Wiimere de ciclos de
saturacin en la P proteccién de las  vidvala temponizador activa 5%+ chivo de alamras  desescarche del
descarga del exterior para etapas de reversible* histéricas 644 circuito A710
circuito B+ j Aximo®  cal idH
adicionales
[ ¢ Ocupacidn? Temp de - Refrigeracién - Contacio ds Comando de la Dias festives - Cédigo del ar- Nimero de ciclgs de
safuracién en la valor del reajuste  deleccion de rejillz de extrac- chivo de alarmas  desescarche del
aspiracidn del miximo humo «cidn de aire* histdticas 7+¥ circuito Bf10H
circuite B*
7 Refri Qg Temp de - Punie de Estade del Comando de la Periodo de - Cédigo del - -
cal i d et consigna de la conlacto de rejilla contra ocupacidn superado chive de alarmas
humedad limitacion de la i i histéricas 5**
capacidad
8 Mirmers de Reajuste del - Banda muertade  Estade del Comando del Factor de adelamio - Codigo del ar- -
elapas de sensor T-56% humedsd para el conlacto del humidificador*  de la puesta en chive de alarmas
capacidad de los periodo de emestate® marcha histéricas 9+
COMPrESOTeS ocupacion
9 Limitacion de ~ Terp ds - Banda muerta de  Humedad en%*  Salidos de Hora - Cédigo del ar- -
capacidad salida del humedad para el alarma chivo de alarmas
presente sistema de agna periodo de historicas 10%*
caliente® desocupacidn
10 Capacidad de los  Sensor de - Punig de Calidad del aire ~ Posicion del Dia - - -
P en p consigna de ¢n pprat economizador en
% ambiente n® 2% condensacion b
11 Calefaccidn Sensor de - Purga - Estado del Ventilador de Feche - - -
dicional en %Y P contacto de velocidad
amabiente n® 3* extertor minima*  entalpla variable A en %*
12 Pumode Sensor de - Purga - - Ventilador de Afio - - -
igra active mp temperatura velocidad
ambiente n® 4% exterior mixima* variable B en %%
13 Puntodecontrol  Semsor de - Duracidn de la - Posiciénds la  Seleccidn de - - -
> temmperatura purga vilvuba de agua  limitacidn de
ambieate n? 5* caliente en %*  capacidad en modo
de refrigeracion
t4  Banda muer - - Punto de - Prucha del Seleccion de - - -
activa consigna de 12 inerface local  Tirmitacitm de
calidad del aire® capacidad en mado
de calefaccidn
15 Temperatura - - - - - Seleccidn de - - -
ambiente Limitacidn de la
capacidad de
desescarche *
14  ;Ecoromizador - - - - - Miiners de Ia - - -
activo? version del software
17 Cancela - - - - - ENO - - -
13 SMZ - - - - - BUS - - -
19 ™ - - - - - - - - -

*

o

Aparece si lo requiere fa configuracion

Aparace si existe Iz alarma
No utilizado

11



Descripcion de los modos (continuacién):

Descripcion de los modos (continuacion):

N*DEL NOMBRE DEL. MORO

MODO

DESCRIPCION

7

Funcionamiento remoto

La unidad estd auiorizada para ponerse en
marcha en modo remoto porque se ha
seleccionado el tipo de funciocnamiento pot
control remoto (rEM) can ¢l botdn selector de
tipo de funcionamiento y la unidad ha recibido
un comando de puesta en marcha a través de
contactos sin tensian. Ver la seccién 3.5.2,
descripeion del contacto de puesta en
marchajparada.

Funticnamiento ¢on
termostato

La unidad esta autorizada para ponerse en
marcha en modo de termostato porque se ha
seleccionado el fipo de funcionamiento con
termostato (15tA) con el botdn selector de tipo
de funcionamiento y 1a unidad ha recibido un
comando de puesta de este termostato.

Modo de proteccién
contra la congelacion
seleccionado

Ei modo de proteceion contra fa congelacion
estd activo. Cuando se selecciona este modo
durante un perlodo de desocupacién, la
unidad se para por completo. Sélo se puade
ponér @n marcha si esta activo uno de los
maodos 5, 6 o 7 ¥ i la temperatura ambiente
es inferior al punto de consigna de proteccitn
cantra la congelacion. La unidad se mantendra
funcionando hasta que fa temperatura
ambiente vuelvs a estar 1,6°C por encima del
punto de consigna de proteccién contra la
congelacion.

10

Reajuste del punio de
consigna activo

El reajuste del punto de consigna esta activo.
En este mado, la unidad utifiza la funcién de
reajuste para ajustar el punto de consigna de
la temperatura ambiente respecto a la tempe-
ratura extetior. Sofo para el modo de refrige-
racién. Para gue se pueda aciivar la funcidn
da reajuste, tiene que estar configurada (ver
la seccién 4.2.10). El modo 10 sélo se activa
si ¢l valor del reajuste calculado por el
sistema es distinto de cero.

11

Economizador activo

La unidad esta en los moedos de ocupacion vy
reftigeracion v la temperatura exterior permite
1a refrigeracion grateita. La rejilla del econo-
mizador se ajusta constanternente para man-
tener el punto de consigna de la temperatura
ambiente. Los compresores no se pueden
poner en marcha a menos que la rejilla esté
abierta un 80% como minima. La refrigeracion
gratuita nc se permite en el medo de deshu-
ridificacion.

12

Purga activa

La unidad acaba de volver a un pericdo de
desocupacion que tiene que durar mas de 2
horas y la temperatura ambiente esta dentro
del intervalo definido por &l usuario {ment
PUNTOS DE CONSIGNA): la rejilla dal acona-
mizador se mantiene totalmente abierta dur-
antg un tiempo configurable (mend PUNTOS
DE CONSIGNA, ver la seccidn 4.2.7). Para
poder activar la funcién de purga, se tiene
que aceptar en el menii CONFIGURACION
(ver la seccién 4.2.10).

13

Rejilla ded extractor da
aire activa

La rejilla del axiractor se mantiene iotalmente
abierta porque el economizador ha alcanzado
la posicién def punto de consigna de
activacion para la sejilla del extractor.

14

Mode de humtidificacion
activo

El modo de humidificacion esta active porque
la humedad relativa es inferior al punto de
sonsigna de ia humedad menos la banda
muerta dividida por dos (ver la seccién 5,13.2).

Modo de deshumidificacién
activo

El modo de deshumidificacion esta active
porque la humedad relativa es superior al
punto de consigna de la humedad mas la
banda muerta dividida por dos (ver la seccidn
5.13.1).

1%

Control de Ja calidad del
aire aclive

El economizador s& ajusta constantemente
para mantener la calidad del aire ambiente en
¢l punto de consigna. Esta funcidn se desac-
tiva si resulta imposible mantener la tempera-
tura ambiente dentro de limites aceptables
(ver la seccién 5.10).

17

Limitacién de la capacidad
activa

La lienitacion de fa capacidad esta activa. En
este case, algunas funciones de la unidad se
desaciivan {ver [a seccidn 5.14}, La fmitackin
de la capacidad se controla mediante un
cantacto sin tensidn.

12

N:DEL MOMBREDEL MODO  DESCRIPCION

MODO

18 Umbral de calefaceidn La unidad esta en mado de calefaccidn y solo

por gas activo puede funcionar en modo de gas porque la
temperatura exteriar es inferior al umbral de
calafaccidn per gas. Solo para bombas de
calor. Ver la seccién 5.8.2.

19 La unidad esté controlada  La unidad forma parte de un conjunto de

por yna unidad maestra  unidades maestrafesclava y se ha detectado
una diferencia en el estado de calefaceion/
refrigeracién de la maestra y la esclava. En
este caso, la unidad esclava se pone en
maodo de venditacion.

20 Deteccion de hume activa  El contacto de deteceién de humo esta
abierte. Se desactivan todas las funciones de
la unidad. Se para st ventilador interior. Si la
unidad tiene rejilla contra incendios, &sta se
cierra. Si ka unidad tiene un economizador,
éste ¢ mantiene totalmente abierto.

2t Dosescarche activo en el La unidad esta en modo de calefaccion y la

circuito A secuencia de desescarche esta activa en el

circuito A
22 Desescarche activo en el La unidad estd en modo de calefaccién y la
cireuito B sacuencia de desescarche estd activa en el

circuite B.

23 Entalpia alta La unidad tiene un contacto para detectar el
contanido de calor del aire exterior (entalpia
exterior). Este contacto indica un valor de la
gntalpia que impide &l uso del economizador.

24 Puesta en marcha La unidad esté en el modo de puesta en

anticipada marcha anticipada {ver la seccién 5.1.3)

Elemento 6

LOcupacion?

Este elemento indica si €l modo de funcionamiento actual
corresponde a ocupacién o desocupacidn.

La unidad se encuentra en modo de ocupacidn si se cample una
de las condiciones siguientes:

*

La unidad estd en el tipo de funcionamiento local - ocupa-
cidén (L-QC). Esta seleccidn obliga a la unidad a funcionar
en ¢l mode de ocupacion independientemente del programa
del temporizador.

La unidad estd en el tipo de funcionamiento local - auto-
matico (L-At) v estd en un periodo de ocupacidn.

La unidad est4 en el tipo de funcionamiento CCN (CCn) y
estd en un periodo de ocupacién o ha recibido un comando
de cancelacidn de la red obligdndola a pasar al modo de
ocupacion.

La unidad esti en el tipo de funcionamiento remoto (rEM)
y estd en un periodo de ocupacién,

La unidad se encuentra en modo de desocupacidn si se cumple
una de las condiciones sigunientes:

La unidad est4 en el tipo de funcionamiento local - desocu-
pacion (L-Un). Esta seleccién obliga a la unidad a funcio-
nar en el modo de desocupacién independientemente del
programa del temporizador.

L.a unidad estd en el tipe de funcionamiento local - auto-
miético (L-At) y estd en un periodo de desocupacién.

La unidad estd en el tipo de funcionamiento CCN (CCn) ¥
estd en un periodo de desocupacion o ha recibido un
comande de cancelacion de la red obligindola a pasar al
modoe de desocupacidn.

La vnidad estd en el tipo de funcionarniento remoto (rtEM)
¥ €5td en un periodo de desocupacién.

El nimero del elemento 6 parpadea (en el bloque 1 del interface
de usuario), cuando 1a unidad est4 en el tipo de funcionamiento
CNN ¥ ha sido forzada a pasar al modo de ocupacidn por un
comando de la CNN.



Elemento 7

Funcionamiento en calefaccion/refrigeracion

Este elemento indica el estado de los siguientes modos de

funcionamiento:

»  Refrigeracién

»  Calefaccidn: para una bomba de calor o unidad con etapas
de calefaccién adicionales.

+  Deshumidificacién: la unidad estd en modo de refrigera-
cidn y la funcién de deshumidificacién esta activa (ver la
seccidn 5.13.1).

»  Proteccidn contra la congelacion: la unidad estd en modo
de desocupacion con la proteccitén contra la congelacién
activa (ver la seccién 5.5).

Elemento 8
Nitmero de etapas de capacidad activas
Es el nimero de etapas de capacidad que estin funcionando.

Elemento 9

Estado de la limitacién de la capacidad

Esta funcién sirve para limitar la capacidad de la unidad en

determinadas condiciones de funcionamiento (ver la seccidn

5.14). La funcién de limitacion se activa en los casos siguientes:

*  cuando cierra un contacto sin tensién situado en la caja de
terminales del cliente o

+  cuando la unidad estd en el modo CCN y recibe un
comando de la red.

El mimero del elemento 9 parpadea (en el bloque 1 del interface
de usuario), cuando la unidad estd en el tipo de funcionamiento
CNN y ha sido forzada a pasar al modo de limitacién de la
capacidad por un comando de la CNN.

Elemento 10
Capacidad del compresor activo en %
Es el porcentaje de la capacidad del compresor utilizada.

Elemento 11
Capacidad de calefaccién adicional activa en %

Es el porcentaje de la capacidad de calefaccitn eléctrica o de
gas utilizada.

Elemento 12

Punto de consigna de la temperatura ambiente en °C activo

Es el punto de consigna actual de la temperatura ambiente. Es

el punto de consigna de la temperatura ambiente si fa unidad

esta:

+  en modo de funcionamiento de ocupacién o

+ enmodo de funcionamiento de desocupacién sin estar
aceptada la funcién de proteccion contra la congelacién.

Es el punto de consigna de proteccidn contra la congelacién si
la unidad est4 en el modo de funcionamiento de desocupacion
y la funcién de proteccidn contra la congelacién ha sido aceptada.

Elemento 13

Punto de control de la temperatura ambiente en °C

Este es el punto de consigna utilizado por el controlador para
controlar 1a temperatura ambiente (ver la seccién 5.3).

Punto de control de la temperatura ambiente = punto de
consigna activo + reajuste,

La fuente del reajuste del punto de consigna puede ser:
= un sensor de temperatura exterior (s6to en modo de
refrigeracion) o

*  un control deslizante de ajuste del punto de consigna de la
temperatura situado en un sensor de temperatura ambiente
T-56 (opcional).

El nimero correspondiente al elemento 13 parpadea (en el
bloque 1 del interface del usuario) cuando la unidad ests en el
tipo de funcionamiento CNN y el punto de control lo impone
un comande procedente de la CNN.

Elemento 14

Banda muerta de la temperatura ambiente en °C activa
Esto se refiere a la banda muerta que utiliza la unidad de conirol
para controlar la temperatura ambiente (ver la seccién 5.3).
Para controlar la temperatura ambiente se utilizan dos bandas
muertas. Una de ellas estd activa durante los periodos de ocupa-
ci6n y la otra durante los de desocupacion. El usuario puede
configurar ambos valores en el menti PUNTOS DE CONSIGNA.

Elemento 15

Temperatura ambiente en °C

Esta es la temperatura ambiente calculada a partir de las
medidas realizadas por los sensores de temperatura ambiente.

Si la unidad sélo tiene un sensor de temperatura ambiente, este
elemento se refiere al valor medido por ese sensor. Si a unidad
tiene varios sensores de temperatura opcionales, se refiere al
valor medio o a los valores maximo y minimo medidos por los
sensores, dependiendo de la configuracién (ver la seccidn 4.2.10).

Elemento 16

Estado del economizador

Este elemento indica si el economizador esta activo. Ver en la
seccion 5.10 una descripeion de la forma de controlar el econo-
mnizador.

Elementos 17-18-19
Reservado para uso exclusivo del Servicio Carrier.

4.2.5 Descripcion del menmi TEMPERATURAS

Este mend muestra las temperaturas de funcionamiento de la
unidad. Todas las temperatura se indican en grados centigrados,
El acceso a este meni sélo se permite para lectura.

d

ELEMENTO - FORMATO

DESCRIPCION

0 +1m.n Temperatura ambienta - sensor n? 1

1 +an.n Temperatura del aire forzado

2 +nnn Temperatura exterior

3 Lann Temperatura de saturacicn de condenrsacion del
clrcuito A

4 tnn.n Temperatura de saturacion en la aspiracién del
cireuito A

5* +nn.n Temperatura de saturacion de condensacién de!
circuito B

6" +nn.n Temperatura de saluracién en la aspiracién del
circuito B

7 % nn.n ‘Temperatura final de desescarche, circuitos A0 B

8* +nn.n Reajuste del sensor T-56

9° +nn.n Temperatura de salida del agua del sistema de agua
caliente {opcional)

in0°* + nn.n Temperatura ambiente - sensor n® 2 {opcional)

11" + nn.n Temperatura ambienta - sensor n® 3 (opcional)

12* +nn.n Termperatura ambiente - sensor n® 4 (opcicnal)

13* +nn.n Temperatura ambiente - sensor n? 5 (opcional}

Leyenda:

n  Presentacién numérica

*  Esle elemento sblo se muestra en determinadas configuraciones de |a unidad

**  Esteelemento parpadea (en el bloque 1 del interface principal) en
detarminadas condiciones de funcionamiento,
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Elemento 2

Temperatura exterior

El mimero correspondiente al elemento 2 parpadea (en el
bloque 1 del interface del usuario) cuando la unidad estd en el
tipo de funcionarniento CNN ¥ la temperatura exterior es
cancelada por un comande de 1a CNN.

Elemento 7

Temperatura de desescarche final, circuito Ao B

La temperatura de desescarche final del circuito B sélo se
visnaliza cuando el desescarche estd activo en el circuito B.

Elemento 8

Valor del reajuste - sensor T-56

El sensor T-36 tiene un control deslizante para que el usuario
pueda ajustar el punto de consigna de la temperatura ambiente
ent3 K.

Moviendo el control deslizante a 1a izquierda (frio), el punto de
consigna de la temperatura ambiente se reduce (hastaen 3 K en
pasos de 1K) ¥ moviéndola a la derecha (calor) se incrementa
(hastaen 3 K en pasos de 1 K). Cuando el control deslizante se
encuentra en la posicion central, ne hay reajuste y se utiliza el
punto de consigna nommal.

NOTA: 5i el reajuste del sensor T-56 estd activo {es decir, ¢s
distinto de cero), se desactiva el reajuste correspondiente al
sensor de temperatura exterior.

Elemento 9

Temperatura de salida del agua del sistema de agua
caliente opcional

Esta temperatura se utiliza para proteger la bateria contra la
congelacién.

4.2.6 Descripcion del meni PRESIONES

Este ment muestra las presiones de funcionamiento de la
unidad. Todas las presiones son relativas y se expresan en kPa,
El acceso a este menid sélo permite la lectura.

&

ELEMENTO FORMATO DESCRIPCION

0 nnan Presién de descarga del circuito A
1 nnnn Presitn de aspiracion def circuito A
4y nnnr Presién de descarga del circuito B
3* nnnn Pregitn de aspiracion det circuito B
Leyenda:

n  Presentacion numeérica

*  Este elemento solo se muestra en deferminadas configuraciones

42,7 Descripcion del menti PUNTOS DE CONSIGNA
Este meni presenta los puntos de consigna de la unidad. Estos
pumntos pueden modificarse si la unidad estd en el modo de
funcionamiento local.

14
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ELEMENTO FORMATO BDESCHIPCION

0 +nn.n Punto de consigna de temperatura ambiente en °C

1 nn.n Banda muerta de temperatura ambiente en °C -
perioda de ocupacion

2 nn.n Banda muerta de temperatura ambiente en °C -
periodo de desocupacion

3 nn.n Punto de congigna para evitar a congelacion en °C

4* nn.n Modo de refrigeracion - tamperatura exterior para
reajuste cerp

5* AOe Modo de refrigeracion - temperatura exterior para
reajuste maximo

[ n.n Modo de refrigeracion - valor méximo del reajuste
an °C

7* n.n Punto de consigna de la humedad en °C

8" fn.n Banda muetta de humedad an % - paricdo de
ocupacion

9" nn.n Banda muerta de hurnedad en % - perioda de
desocupacion

10 nn.n Punta de consigna de condensagion

11* *nn.n Purga - temperatura exterior minima en °C

12" +nn.n Purga - temperatura exterior maxima en °C

13~ nn Duracion dg I purga en minutos

14* nnan Punto de consigna de la calidad def aire en ppm

Leyenda:

n  Presentackin numérica
*  Este elsmento sdlo se muestra en determinadas configuraciones

Elementos 0

Puntos de consigna de 1a temperatura ambiente

Este elemento puede utilizarse para mostrar y modificar el
punto de consigna de la temperatura ambiente. Ver la seccidn
4.2.4, descripcién del elemento 12 (punto de consigna activo).

Elemento 1
Banda muerta de la temperatura ambiente - periodo de
ocupacion

Elemento 2

Banda muerta de 1a temperatura ambiente - periodo de
desocupacion

Estos elementos se utilizan para mostrar y modificar las bandas
muertas del punto de consigna de la temperatura ambiente
cuando la unidad estd en el modo de ocupacién o desocupacion.
Generalmente, la banda muerta del periodo de desocupacitn se
tiene que configurar con un intervalo mds amplio que la banda
niuerta para el periodo de ocupacién. Ver [a seccidén 3.3,

Elemento 3

Punto de consigna de proteccitn contra la congelaciéon
Este elemnento puede utilizarse para mostrar v modificar el punto
de consigna utilizado cuando fa unidad estd configurada en
modo de proteccién contra la congelacidn durante periodos de
desocupacion. Ver en la seccion 5.5 una descripcion del modo
de proteccién contra la congelacion.

Valores limite para puntos de consigna de la
temperatura ambiente en °C

PUNTO DE CONSIGNA Min. Max. Pordefecto
Punto de consigna de la temperatura ambiente 10 322 20

Banda muerta de tesnperatura ambiente - periodo

de ccupacion 1,1 16,6 44

Banda muerta de temperatura ambiente - pariodo

de desocupacion 1,1 388 10

Punito de consigna para evitar la congetacién 1,6 15 11,1




Elementos 4, 5, 6

Reajuste del punto de consigna de refrigeracién

Esta funcion puede utilizarse para reajustar el punto de consigna
en relacién con la temperatura exterior, con objeto de limitar la
diferencia de temperaturas entre el interior y el exterior. Esta
funcién sélo estd activa en el modo de refrigeracién y s6lo sila
funcién de reajuste del punto de consigna ha sido acepiada en
el mend CONFIGURACION.

El sistema utiliza un punto de control para regular la tempera-
fura ambiente:

Punto de control = punto de consigna activo + reajuste

Cuando la funcién de reajuste estd activa (es decir, cuando el
valor del reajuste es distinto de cero), se visualiza el modo 10
(ver la seccidn 4.2.4),

El reajuste es una funcién lineal que requiere la configuracion

de 3 pardmetros:

+  Un valor de referencia para la temperatura exterior para el
que ¢l reajuste es cero. Este valor se denomina «femperatira
exterior para reajuste cero» (ver el elemento 4).

+  Un valor de referencia para la temperatura exterior para el
que el reajuste es méximo. Este valor se denomina «zempe-
ramra exterior para reajuste mdximo» (ver el clemento 5).

+  El valor mdximo del reajuste. Este valor se denomina
«valor mdximo del reajuste» (ver el elemento 6).

Intervalo:
«Temperatura exterior para reqjuste cero»:
4,4°C a 60°C (por defecto: 25°C)
«Temperatura exterior para reqjuste mdaximos:
4,4°C a 60°C (por defecto: 35°C)
«Valor mdximo del reajuste»:
0°C a 16,6°C (por defecto: 3,8°C)

Generalmente, el reajuste se configura para obtener una pendiente
positiva. El controlador reajusta automaticamente el punto de
consigna de la temperatura ambiente aumentdndolo en respuesta
aun aumento de la temperatura exterior. Es necesario configurar
la «temperatura exterior para regjuste cere» con un valor que
sea inferior a la «temperatura exterior para reajuste mdximo»:
«  Elreajuste es cere cuando la temperatura exterior es
inferior al valor de referencia «temperatura exterior para
reajuste cero».

= Elreajuste es igual al «valor maximo del reajuste» cuando
la temperatura exterior ¢s superior al valor de referencia
«Temperatura exterior para redjuste maximo».

»  Cuando [a temperatura exterior se encuentra en los valores
de referencia «femperatura exterior para reajuste cero» y
«temperatura exterior para reajuste mdximo», el valor del
reajuste se calcula por interpolacién lineal entre O y el
wvalor mdximo del reajustes.

NOTA: 5i estd activo el reajuste a partir de un sensor T-56 {es
decir, si no es cero), el reajuste o partir del sensor de tempe-
ratura exterior se desactiva.

Configuracién tipica del reajuste

En este ejemplo, el punto de consigna de refrigeracién comienza
a reajustarse a partir de 23°C hasta un reajuste maximo de 4 K
a 37°C. En este cjemplo se supone que la funcidén de reajuste
ya ha sido configurada en el mend CONFIGURACION (ver la
seccion 4.2.10 sobre configuracion).

La configuracién serd la siguiente:
+  Reajuste 0 cuando la temperatura exterior es inferior a 23°C.
- «Temperatura exterior para reajuste cero» (clemento
4y=23
+  Reajuste maximo de 4 K coando la temperatura exterior
es superior a 37°C.
- «Valor del reajuste mdximo» (elemento 6) =4
- «Temperatura exterior para reajuste mdximo»
{elemento 5) = 37.

El punto de consigna de refrigeracién activo tendrd entonces la
siguiente curva de reajusie:

Figura 7 - Reajuste del punto de consignade la
temperatura ambiente en funcion de ia temperatura

exterior
C‘: Valor méximo del reajuste
4
&
w . Temperatura
2 | Temperatura exterior exterior para
£ | para reajuste cero : el regjuste
s i méximo
oo

(=]

23 37
Valores de referencia de Ja temperatura exterior

Elemento 7
Punto de consigna de la humedad

Elemento 8
Banda muerta de la humedad - periodo de ocupacion

Elemento 9

Banda muerta de la humedad - periodo de desocupacién
Estos elementos permiten mostrar y modificar el punto de
consigna de control de la humedad vy las bandas moerfas del
punto de consigna de la humedad que se utilizan cuando 1a
unidad estd en el modo de ocupacion ¢ desocupacion. Como
regla general, la banda muerta del periodo de desocupacion se
tiene que configurar para que tenga un intervalo més amplio que
la banda muerta para el periodo de ocupacién. Ver en la seccidn
5.13 una descripcién de la funcién de control de Ia humedad.

Valores limite para los puntos de consigna

de la humedad en %
PUNTO DE CONSIGNA DE LA HUMEDAD (%)  Min. Max. Pordefecto
Punto de consigna de 1a humedad 10 80 50
Banda muerta de la temperatura ambiente -
periodo de ocupaciin 10 50 10
Banda muerta de la jemperatura ambiente -
periodo de desocupacton 10 50 30

Elemento 10

Punto de consigna de condensacion

Este elemento puede niilizarse para visualizar y modificar el
punto de consigna de condensacién. La unidad de control lo
utiliza para conirolar las etapas de ventilacién o un ventilador
de velocidad variable. Ver en la seccién 5.15 una descripcidn
del control de 1a condensacion.
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Valores limite para los puntos de consigna de

condensacion

PUNTO DE CONSIGNA DE CONDENSACION R-22 R-407C

“C €«

(kPa) {kPa}
Temperatura minima 26,8 26,6
{presidn correspondiente) {922) {980)
Temperatura méxima 57,2 50
{presién correspondiente) {2208) {1860)
Elemento 11

Purga - temperatura minima exterior en °C

Elemento 12
Purga - temperatuora maxima extertor en °C

Elemento 13

Tiempo de purga en minutos

Estos elementos pueden utilizarse para definir los limites de
funcionamiento de la funcién de purga. Esta se activa cuando
la unidad conmuta al modo de ocupacidn, si la temperatura
exterior estd dentro de los limites definidos por los elementos
11 y 12. El tiempo asignado para la funcién de purga serd el
indicado por el elemento 13, Ver la seccién 5.11,

Valores limite para los parametros de la purga

PURGA Min. Max, Pordefecto
Temperatura exterior - minima (°C) 7.2 15 10
Temperatura exterior - maxima {*C) 15,5 43,3 15,5
Tiempo maximo de purga {minutos) 1 5 2

NOTA:"Para poder activar la funcion de purga, tiene que
haber sido aceptada en el memit CONFIGURACION,

Elemento 14

Punte de consigna de la calidad del aire

Valor por defecto = 700

Intervalo = 50 a 10.000 ppm

Este elemento puede utilizarse para definir el punio de consigna
de 1a calidad del aire en ppm (particulas por millén). Ver en la
seccion 5.12 una descripcién de la funcitn de la calidad del aire.

4.2.8 Descripcion del meni ENTRADAS
Este meni muestra el estado de las entradas del controlador, EI
acceso a este meny sélo permite la lectura.

ELEMENTO FORMATO  DESCRIPCION

0 oPEn/cloS*  Estado del contacto remoto de puesta en marcha/
parada o estado G del contacto del termostato

t oPEn/cloS  Estado de puesta en marcha/parada del ventilador
interior

2 oPEn/cleS  Esiado del filtro: impia/sucio

3 oPEn/cloS  Estado de la proteccién del ventitador interior

4 bth2 Estado de la prateccion de los ventiladores exteriores
b1 = estado del vent. A h2 = estado del vent. B

5* oPEn/cloS  Estado de la proteccitn de las etapas de calefaccion
adicionales

8 oPEn/ckS  Estado del deteccién de humo

7 oPEn/cloS  Estado del contacto de limitacién de Ia capacidad

8" b1b2b3ba Estado de los contactos del termostato exterior
B =Y1 b2=Y2 b3 =WH1 b4 = W2

M nnn Humedad relativa en %

10Y nnnnn Calidad del aire en ppm

1 oPEnicloS  Estado del contacto externo de entalpia. Cerrado =

entalpia alta
Este elemento sdlo se muestra para determinadas configuracienes de Ia
unidad.
**  oPEn/cloS = abierto/cerrado
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Elemento 0

Estado del contacto remoto de puesta en marcha/parada o
estado G del contacto del termostato

Este contacto de puesta en marcha/parada sélo es activo cuando
la unidad funciona con control remoto (rEM) o por termostato
(tStA). Cuando el contacto estd cerrado, la unidad se puede poner
en marcha. En la seccion 3.5.2 se describen las conexiones del
contacto remoto de puesta en marcha/parada.

Elemento 1

Estado del ventilador interior

Este contacto nornalmente cerrado refleja el estado del preso-
stato de flujo de aire y por tanto indica si ¢l ventilador interior
estd funcionando.

Elemento 2

Estado del filtro

Este contacto.normalmente cerrado refleja el estado de limpieza
del filtro de recirculacion de aire.

Elemento 3
Estado de la proteccion del ventilador interior

Elemento 4

Estado de la proteccion de los ventiladores exteriores
Contactos de proteccidn de los ventiladores (normalmente
cerrados).

Elemento 5

Estado de la proteccion de las efapas de calefaccién
adicionales

Para fallos en las etapas de calefaccién eléctricas o de gas
(normalmente cerrados).

Elemento 6

Estado del contacto del detector de humo

Este contacto normalmente cerrado se conecta generalmente a
un sensor de deteccién de humo.

Elemento 7

Estado del contacto de limitacién de la capacidad

Cuando estd cerrado, este contacto permite limitar la capacidad
de la unidad. Ver la seccién 3.5.3 para obtener detalles de la
conexidn de este contacto,

Elemento 8

Estado de los contactos del termostato

Estos contactos se utilizan cuando la unidad es controlada por
un termostato exterior,

*  Yl: control de la primera etapa de refrigeracién

*  Y2: conirol de la segunda eiapa de refrigeracién

= WI: control de la primera etapa de calefaccién

*+  W2: control de la segunda etapa de calefaccién

En ia seccién 3.5.4 se describen las conexiones de los contactos
del termostato, Estos contactos s6lo son activos si la unidad ha
sido configurada bajo el control de un termostato exterior y si
se ha seleccionado el control del funcionamiento por termostato
(1StA).

Elemento 9

Humedad relativa

Este elemento muestra el valor de la humedad medida por el
sensor de humedad opcional en porcentaje.



Elemento 10

Calidad del aire

Este elemento muestra el valor en pprn (particulas por millén)
medido por el sensor de calidad dei aire opcional.

Elemento 11

Contacto de entalpia del aire exterior

Un sensor de entaipia opcional mide el contenido de calor del
aire exterior. Un contacto cerrado indica que la entalpia es alta
¢ impide el uso del economizador.

429 Descripcion del menit SALIDAS/PRUEBAS

4.2.9.1Generalidades

Este meni muestra ¢l estado de las salidas del controlador.
Cuando la méaquina esta totalmente parada (LOFF), las salidas
pueden utilizarse para hacer pruebas.

B

ELEMENTO FORMATO DESCRIPCION

0 bib2b3b4  Comandes de bos compraesores
b1: compresor A
b3: comprasor B
1 b1b2 Comandos de reduccidn de capacidad
b1: reduccidn de capacidad del compresor A
b2: reduccion de capacidad del compresor B
2™ On/OFF Comando del ventilador interior
3 b1b2 Comando de los ventiladores exteriores
b1 ventilador para el ciscuito A
b2: ventilador para &l circuito B
4* bib2b3bd  Comandos de las etapas adicionales eléctricas/de gas
bi:otapal
b2:etapa 2
b3:etapa 3
ba: etapa 4
5" bib2 Comandos de la valvula de refrigerante de 4 vias
b1:valvula para el gircuito A
b2: valvula para el circuito B
6" On/OFF Comando de la réjilla de extraccién de aire
Fidi On/OFF Comando de |z rejilla contra incendios
8 On/OFF Comando del humidificador
9 bib2 Estado de Jas salidas de slarma
b1: gircuito A
b2: circuito B
104 nnn Posicion del economizador en %
11" ann Velacidad variable del ventilader en % - circuito A
12* nnn Velocidad variable del ventilader en % - cireuito B
13" nnn Posicién de ia vélvula de agua calienta an %
14 b Prueba del interface local

*  Este elemente sélo se muestra para determinadas configuraciones de la
unidad.

**  Este elemento parpadsa (en €l blogue 1 del interface principal) en
determinadas condiciones de funcionamiento.

b 0=desactivado; 1 = activado

n  Presentacion numérica

El acceso a las pruebas estd controlado mediante contraseiia, Ia

cual debe haberse inroducido previamente en el menti

CONFIGURACION (ver la seccién 4.2.10).

Para realizar una prueba, utilizar los botones T o | para acceder a
la salida que se desee probar y pulsar luego el botén J para
activar el modo de modificacion. El LED correspondiente al
menit SATLIDAS/PRUEBAS comenzard a parpadear. Introducir
el valor de prueba deseado y pulsar J para iniciar la prueba. El
LED dejard de parpadear. Pulsar T, | o 1 para interrumpir la
prueba.

4.2.9.2Compresores

Durante la fase de prueba, el compresor en prueba sélo estara
en marcha darante & o 10 segundos y no podrd volverse a poner
en marcha durante otros 30 segundos.

Elemento ¢

Estado/prueba de los compresores de los circuitos A o B
Este elemente muestra el estado del compresor del circuito A o
B. También permite probar los compresores.

Por ejemplo:

Prueba de los compresores A y B. La contrasefia deberd haberse
introducido ya en el meni CONFIGURACION. De lo contrario,
aparecera el mensaje «no» en ¢l bloque 2 (ver la seccion 4.2.10).

OPERACION PULSAR LED PANTALLAFANTALLA
EL BOTON DEL DEL DEL
BLOGUE 3 ELOQUE 1 BLOQUE 2
Mantener pulsade el bot6n MENEL @ 0
hasta que 8¢ encienda el LED ?
comespendiente a SALIDAS/ o
PRUEBAS. @ %

Pulsar el botén .l para auto- & Nmiten” o o
rizar fa modificacion del valor
asociado con el elemento 2. '
E! LED del ment SALIDAS,

PRUEBAS parpadeara para

indicar que el modo de modifica-

cidn esta activo y se puede madi-

ficar &l valor.

Puisar &) botén T hasta que 1 @
aparezca el valor 100 en el

boque 2. E! LED del mend

SALIDAS/PRUEBAS seguira

parpadeando en el blaque 3

para indicar que el modo de

modificacion estd activo.

Pulgar de nuevo el botén J B @ 0 1000
El compresor A se pondsa en

marcha y el LED dei men(

SALIDAS/PRUEBAS dejara de

parpadear en el bloque 3.

¢ 1000

Pulsar de nuevo el botén .| P o 0 1000
El compresor A se parara y €l -,ﬁ\_

LED del mend SALIDAS! !

PRUEBAS comenzari de nuevo

a parpadear en &l bloque 3.

Pulsar el botén T hasta que enel |} ey 0 10
bloque 2 aparezca el valor 10, El - % -

LED del menl SALIDAS/ !

PRUEBAS seguird parpadeando

en &l blogue 3.

Pulsar ol botdn | para poneren ¢« % 0 10
mareha el compresor B, Bl LED

del ment SALIDAS/PRUEBAS

dejara de parpadear en ef blogue 2.

Pulsar el boton T para pasar al
glemento siguiente y desactivar
al compresor.

% 1 o

4.2.9.38alidas distintas de las de los compresores
El procedimiento de prueba es el mismo descrito
anteriormente.

Elemento 1

Estado/prueba de la reduccion de capacidad

Este elemento indica el estado de los reductores de capacidad
instalados en los compresores. También permite probarlos.

Elemento 2

Estado/prueba del ventilador interior

Este elemento puede utilizarse para mostrar el estado del
ventilador inierior o para probario.

EI mimero comrespondiente al elemento 2 parpadea (en el
bloque 1 del interface del usuario) cuando la unidad estd en el
modo de funcionamientio CCN y el ventilador interior se pone
en marcha o se para debido a un comando de la CCN.
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Elemento 3

Estado/prueba de los ventiladores exteriores

En el modo de prueba, pueden utilizarse los botones T o { del
bloque 4 para que se visualicen sucesivamente los nimeros 1 y
10 para forzar, respectivamente, e} funcionamiento de los
ventiladores A y B,

Elemento 4

Estado/prueba de las etapas adicionales de calefaccién
eléctrica/de gas

En el modo de prueba, pueden utilizarse los botones T o | del
bloque 4 para que se visualicen sucesivamente los nimeros 1,
10, 100 y 1000 y forzar una a una las distintas etapas de cale-
faccion eléctrica/de gas. Este elemento sélo es aplicable a las
unidades que tienen esta opcién.

Elemento 5

Estado/prueba de las valvulas de refrigerante de 4 vias

En el modo de prueba, pueden utilizarse los botones T o L del
bloque 4 para que se visualicen sucesivamente los ndmeros 1 y
10 para forzar, respectivamente, ¢l funcionamiento de los vil-
vulas A v B. Este elemento sélo es aplicable a las unidades
reversibles.

Elemento 6

Estado/prueba de 1a rejilla de extraccion de aire

En el modo de prueba, este elemento puede utilizarse para probar
la rejilla de extraccién de aire. Este elemento sélo se visualiza
si existe dicha rejilla.

Elemento 7

Estado/prueba de la rejilla contra incendios

En ¢l modo de prueba, este elemento puede utilizarse para
probar la salida de la rejilla contra incendios. Este elemento
sélo se visualiza si existe dicha rejilla.

Elemento 8

Estado/prueba de Ia salida del humidificador

En el modo de prueba, este elemento puede utilizarse para
probar la salida del humidificador. Este elemento sélo se
visualiza si la unidad controla la humedad.

Elemento 9

Estado/prueba de las salidas de alarma - circuitos A y B

En el modo de prueba, pueden utilizarse los botones T o | del
bloque 4 para que se visualicen sucesivamente los mimeros 1 y
10 y forzar el estado de las salidas de alarma de cada circuito.

Elemento 10

Estado/prueba del economizador

En el modo de prueba, ¢l economizador se puede probar a cual-
quier valor comprendido entre el 0% y el 100%. El elemento
10 no se visualiza si no hay instalado un economizador.

El mimero 10 del elemento parpadea (en el bloque 1 del inter-
face del usuario) cuando la unidad estd en ¢l modo de funciona-
miento CCN y la posicién del economizador ha sido forzada
por un comando de la CCN.

Elemento 11

Estado/prueba del ventilador de velocidad variable -
circuito A
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Elemento 12

Estado/prueba del ventilador de velocidad variable -
circuito B

En el modo de prueba, cada elemento se puede probar a cual-
quier valor comprendido entre ¢l 0% y ¢l 100%. Estos elementos
10 no se visualizan si no hay instalados ventiladores de veloci-
dad variable,

Elemento 13

Estado/prueba de la vilvula de aguna caliente

En el modo de prueba, la valvula de agua caliente se puede
probar a cualquier valor comprendido entre el 0% v el 100%.
Este elemento no se visualiza si no estd instalada esta vilvula,

Elemento 14

Prueba del interface local

Este elemento solo se utiliza en el modo de prueba. Hace que
todos los LED del interface del usuario se enciendan o parpadeen
para poder comprobar que funcionan correctamente.

4.2,10 Descripcion del meni CONFIGURACION

4.2.10.1 Generalidades

Este mend puede utilizarse para mostrar y modificar configura-
ciones del usvario. S6lo es posible modificar una configuracién
estando la maquina totalmente parada (LOFF) y para esto es
necesario haber intreducido previamente la contrasefia.

=
ELEMENTO FORMATO DESCRIPCION
0 nn Contrasefia
no* Conirasefia no valida
"Good” Confrasena vilida
1* YES/Mno Seleccion de modo de proteceion contra la
congelacién en los perfodos de desocupacion
a2 n Seleccién del tipo de caleulo de la temperatura
ambiente
3 YESMho Seleccion del reajuste del punto de consigna de la
temperaturs ambiente
4 YES/ino Seleccion de la funcién de purga
5 n Programa del temporizador: periodo n
[ nn Dias festivos
7 n Prolengacion del pediodo de ocupacion en horas
8 nn Factor de avance de 2 puesta en marcha
9 nin2n3nd  Tiempo.n1n2 = 0 a 23 horas. ndnd = 00 a 59 minutos
10 ‘don"/te” Dias de la semana
“‘uEd" “tHu*f
“Frivf *SALY
“Sun”
1 nin2n3n4 Fecha.n1n2 = dia (01 4 31), n3nd = mes {01 2 12)
12 nnnn Afo
13 n Seleceién del limitador de capacidad en modo de
refrigeracion
14* n Seleceion del limitador de capacidad en modo de
calefaccion
15+ YESino Activacion del limitador del capacidad en et modo de
desescarche
16 nn.n Niimero de |z version del software
17 onn Direccidn del elemento en la red
18 nnn Nimero del bus de la red

*

Este elemento sdlo se muestra para determinadas configuraciones de la
unidad,
n  « «caracteres mostrados en la pantalta numérica



Elemento 0

Contrasefia

Es necesario introducir una contrasefia para acceder a una fun-
¢idn de prueba o modificar una configuracion del usuario, La
contrasefia por defecto es 11. Este valor puede modificarlo el
Servicio Carrier mediante herramientas especiales, Si aparece
el mensaje «no» en el bleque 2, significa que es necesario intro-
ducir una contrasefia o que la introducida no es valida. El
mensaje «Good» significa que se ha introducido una contrasefia
vélida o que la ya introducida sigue siendo vélida, El controlador
desactiva automdticamente la contrasefia tras 5 minutos sin
actividad, es decir, sin que se pulse ningin botén, o después de
ponerse en marcha la unidad.

Ejemplo de introduccién de una contraseiia

OPERACION PULSAR LED PANTALLAPANTALLA
EL BOTON DEL DEL DEL
BLOQUE 3 BLOQUE 1 BLOGQUE 2
Mantener pulsado el botén MENU @ [E] 0 No
hasta que se encienda el LED .
carrespondiente a CONFIGURA- &
GION. £l bloque 4 mostrard «no» @ >

para indicar que es necesario
introducir la contrasena.

Puisar el boton .| para auto- & ~ 0 ]

rizar la maodificacién del valor _?c:_

asociado con el elemento 0. E !

LED del menit CONFIGURA-

CION parpadeara pars indicar

que se puede modificar el vator.

Pulsar et boton T hasta que 1T e 0 1t
aparezca @l valor 11 en gl blogque -5

2. BJLED dei meni CONFIGURA- Tt

CION seguira parpadeando.

Pulsar de nuevo ¢l botén | para 5 b o v Good

validar la contrasea. El LED del
meni: CONFIGURACION dejard
de parpadear y apareceta «Good»
si la contrasefia es comecta.

Elemento 1

Seleccién del modo de proteccion contra la congelacion en
los periodos de desocupacion

Valor por defecto: no

Intervalo: sifno

Configuracion:
0=  media de los sensores
no = confrol normal en el periodo de desocupacién

yes = mdquina parada en los perfodos de desocupacion
pero con proteccion contra la congelacion.
Ver en la seccién 5.5 una descripeidn de este modo.

Elemento 2
Seleccion del tipo de calculo de la temperatura ambiente
Valor por defecto: O
Intervalo: 0,1,2,3 04
Configuracion:
0= media de los sensores
1=  valor més alto
2= valor mis bajo

3= valor mds bajo en modo de refrigeracién y mas
alto en modo de calefaccidn
4= valor mas alto en modo de refrigeracion y mads

bajo en modo de calefaccion
Esta funcion sélo se utiliza si los sensores de temperatura
ambiente opcionales estdn en uso (es posible utilizar hasta 5
sensores). Sino estan en uso, s6lo es vilida la configuracion 0
(ver la seccién 3.3.2).

Elemento 3
Seleccion del reajusie del punto de consigna de la
temperatura ambiente
Valor por defecto: no
Intervalo: yes/no
Configuracion:
no = reajuste no seleccionado
yes = reajuste seleccionado basado en la temperatura
exterior

NOTA: Si estd active el reajuste del sensor T-56 (es decir, si es
distinto de cero), se desactiva el reajuste proporcionado por el
sensor de temperatura exterior.

Elemento 4
Seleccion de purga en la puesta en marcha
Valor por defecto: no
Intervalo: yes/no
Configuracidn:

no = desactivada

yes = activada
Esta funcion sélo estd disponible si la unidad tiene un econo-
mizador. La funcién de purga requiere la configuracion de
varios parametros en el ment PUNTOS DE CONSIGNA.. Ver
en la seccion 5.11 una descripeion de la funcién de purga.

Elemento 5
Programacion de los periodos del temporizador
Valor por defecto: 0

Intervalo: 1 a 8

Configuracion: 1 = periodo 1
2 = periodo 2
8 = periodo &

Ver en la seccidn 4,2,10.2 una descripcion de las funciones del
temporizador.

Elemento 6
Programacion de los dias festivos
Valor por defecto: O
Intervalo: 1 a 16
Configuracion: 1 = dia festivo 1
2 = dia festivo 2

L
16 = dia festivo 16
Ver en la seccidn 4.2.10.3 una descripeién de la funcién de los
dias festivos.

Elemento 7

Prolongacion del periodo de ocupacion

Valor por defecto: 0

Intervalo: 1 a 4 horas

Esta funcién puede utilizarse para prolongar el modo de ocupa-
cién mas alla de su limite normal, pulsando el botdn de prolon-
gacibn del perfodo de ocupacién situado en el sensor de tempe-
ratura ambiente (ver en la seccidn 3.4.2 una descripcion del
sensor). Cuando la unidad estd en modo de desocupacién, la
pulsacién de este botén hace que cambie antométicamente al
modo de ocupacion durante el niimero de horas configurado
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por este elemento. Si estd activo el modo de ocupacién ai pulsar
¢l botdn, la unidad funciona en este modo hasta el final del
periodo de ocupacion y luego sigue funcicnando en el mismo
modo durante el nimero de horas adicionales configurado por
este elemento, Si el periodo de prolongacién se solapa con un
pericdo de ocupacion, la unidad sigue funcionando en modo de
ocupacion hasta ¢l siguiente periodo de desocupacion.

Elemento 8

Factor de avance de la puesta en marcha

Valor por defecto: 0

Intervalo: 0 a 30

Un valor cero desactiva esta funcién.

Ver en la seccién 5.1.3 una descripcion de la funcién de avance
de la puesta en marcha,

Elemento 9

Ajuste de la hora

Intervalo: 00 a 23 horas - 00 a 59 minutos

Esta funcién puede utilizarse para mostrar y ajustar la hora. La
primera vez que se pulsa ¢l botén .} parpadean los dos primeros
caracteres del bloque 2 para indicar que se puede ajustar la
hora. Una nueva pulsacién del botdn i hace que parpadeen los
dos ltimos caracteres del bloque 2 para indicar que se pueden
ajustar los minutos.

Elemento 10

Ajuste del dia de la semana

Intervalo: 1a7

(Mon = lunes, tUe = martes, uEd = miércoles, tHu = jueves, Frl
= viemgs, SAt = sdbado, Sun = domingo)

Elemento 11

Ajuste de la fecha

Intervalo: dfa: 01 a 31, mes: 01 a 12

Esta funcién puede utilizarse para mostrar y ajustar la fecha
actual. La primera vez que se pulsa el botdn . parpadean los
dos primeros caracteres del bloque 2 para indicar que se puede
ajustar el dfa. Una nueva pulsacion del botén .1 hace que parpa-
deen los dos ltimos caracteres del bloque 2 para indicar que se
puede ajustar ¢l mes.

Elemento 12
Ajuste del afio

Elemento 13

Limitacion de la capacidad en el modo de refrigeracién
Valor por defecto: 5

Intervalo: 0 a 5

Este es el nmimero de etapas del compresor que pueden funcionar
cuando estd cerrado el contacto de limitacién de la capacidad.
Ver Ias secciones 3.5.3 y 5.14.

Elemento 14
Limitacién de la capacidad en el modo de calefaccién
Valor por defecto: 9
Intervalo: 0 a9
Configuracién:
0 = 0 etapas del compresor - ( etapas eléctricas
2 = 2 etapas del compresor - () etapas eléctricas
3 =3 etapas del compresor - O etapas eléctricas
4 = 4 etapas del compresor - O etapas eléctricas
5 =5 etapas del compresor - ( etapas eléctricas
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6 = 3 etapas del compresor - 1 etapa eléctrica

7 =5 etapas del compresor - 2 etapas eléctricas
8 = 3 etapas del compresor - 3 etapas eléctricas
9 =5 etapas del compresor - 4 etapas eléctricas

Este es el nlimero de etapas eléctricas y del compresor que
pueden funcionar cuando est4 cerrado el contacto de limitacién
de la capacidad. Ver las secciones 3.5.3 vy 5.14.

Elemento 15
Limitacién de Ia capacidad en el modo de desescarche
Intervalo: yes/no

Configuracién;
no = no hay limitacion de la capacidad en el modo de
desescarche
yes = limitacion de la capacidad activa en el modo de
desescarche

Esto permite la limnitacion de la capacidad eléctrica en un
circuito en el modo de desescarche, cuando el contacto de
limitacién de la capacidad estd cerrado, Ver las secciones 3.5.3
y5.14.

Elemento 16

Nimnero de la version del software

Este elemento muestra el nimero de la versién del software
utilizado por el controlador. El acceso sélo permite 1a lectura.

Elemento 17

Direccion del elemento en la Comfort Carrier Network
(CCN)

Valor por defecto: 1

Intervalo: 1 a 239

Dos elementos de la red no pueden tener el mismo nimero de
elemento y ¢l mismo nimero de bus simultdneamente,

Elemento 18

Nitmero def bus de la CCN

Valor por defecto: 1

Intervalo: 1 a 239

Dos elementos de la red no pueden tener el mismo mimero de
elemento y el mismo mimero de bus simultdneamente.

4.2.10.2 Programacidn de los periodos del temporizador
Esta funcién se utiliza para conmutar del modo de ocupacion al
de desocupaci6n. El programa del temporizador comprende 8
periodos que puede programar el usvario. Esto periodos pueden
configurarse como activos o inactivos para cada dia de la
semana, El dia comienza a las 00.00 horas y termina a las 24.00
horas. Por defecto, la unidad estd en modo de desocupacion a
menos que esté active un perfodo de ocupacion. Si dos periodos
se solapan y ambos estan activos en el mismo dia de la semana,
¢l modo de ocupacién tiene prioridad sobre el de desocupacién,

Los 8 periodos se pueden visualizar y modificar mediante un
subment y se puede acceder a cada uno de los submeniis intro-
duciendo el ndmero del periodo deseado cuando est4 visualizado
¢l elemento 5 del ment CONFIGURACION. Por ejemplo, para
modificar el periodo 4 del programa, introducir 4 en el elemento
5 del memi CONFIGURACICN. Se mostrard entonces el sub-
mentd CONFIGURACION DEL TEMPORIZADOR - PERIODO
4 (PE-4) y se encenderan los indicadores LED correspondientes a
los memis CONFIGURACION y RELOL. Durante la fase de
ajuste, ambos indicadores parpadearan al mismo tiempo
indicando que el modo de modificacion esta activo,



Los submemis CONFIGURACION DEL TEMPORIZADOR
se visualizan de la siguiente manera:

o O
ELEMENTO FORMATO DESCRIPCION
¢ PE-n Perfodo n (n = 1 a 8). Se puede utilizar para volver al
menii pringipal.
1 nin2n3n4  Comienzo del periodo de ocupadion
n1n2 = horas {00 a 24) - n2n3 = minutos {00 a 59}
2 n1n2n3n4  Fin del periado de ocupacion
n1n2 = horas {00 a 24) - n2n3 = minutos (00 a 59}
3 MO-b b = 1 si este periodo esté activo en un lunes
4 tu-b b = 1 si este periodo esta activo en un martes
5 uE-b D = 1 si este periodo esta activo an un miéreoles
] tH-b b = 1 of este pariodo esta activo en un jueves
7 Frb b =1 si este perfodo esti activo en un viemes
8 SA-b b = 1 5i este pericdo &std activo en un sabado
9 Su-b b = 1 si este pericdo e514 activo en un demingo
10 HO-b b = 1 si este periodo estd activo en un dia de fiesta
Elemento 0

Periodo n del temporizador

Infervalo: n= 1 a 8 (PE-1 a PE-8)

Esto muestra el nimero del perfodo que corresponde al
submemi visualizado. Estando visualizado este elemento, una
doble pulsacién del botén J o una pulsacion del botén MENU
hace salir de este submeni y volver al elemento 6 del meni
CONFIGURACION.

Elemento 1

Comienzo del periodo de ocupacién

Valor por defecto: 0000

Intervalo: 00 a 24 horas - 00 a 59 minutos

Este elemento se utiliza para mostrar y modificar el comienzo
del perfodo de ocupacién.

La primera vez que se pulsa el botén J parpadean los dos
primeros caracteres del bloque 2 para indicar que se puede
ajustar la hora de comienzo del periodo de ocupacién. Una
nueva puisacién del botén . hace gue parpadeen los dos
ultimos caracteres del bloque 2 para indicar que se pueden
ajustar los minutos de comienzo del periodo de ocupacion.

Elemento 2

Fin del periodo de ocupacién

Valor por defecto: 0600

Intervalo: 00 a 24 horas - 00 a 59 minutos

Este elemento se uviiliza para mostrar y modificar el fin del
periodo de ocupacion (es decir, ¢l comienzo del periodo de
desocupacién).

La primera vez que se pulsa el botén J parpadean los dos
primeros caracteres del blogue 2 para indicar gue se puede
ajustar la hora del final del periodo de ocupacion. Una nueva
pulsacién del botén 1 hace que parpadeen los dos tltimos
caracteres del bloque 2 para indicar que se pueden ajustar los
minutos del final del periodo de ocupacion.

Elemento 3

Confirmacién para un lunes
Valor por defecto: 0
Intervalo: MQO-0 o MO-1

Configuracion:
0= periodo del pregrama inactivo en un lunes
1= periodo del programa activo en un lunes

Este elemento se utiliza para activar o desactivar un periodo del
temporizador para un lumnes.

Elemento 4
Confirmacién para un martes

Elemento 5
Confirmacién para un miércoles

Elemento 6
Confirmacion para un jueves

Elemento 7
Confirmacion para un viernes

Elemento 8
Confirmacién para un sabado

Elemento 9

Confirmacién para un domingo

Elemento 10

Confirmacion para los dias festivos

Como para el elemento 3. Ver la seccién 4.2.10.3 para obtener
informacion sobre la configuracién de dias festivos.

Programa tipico del temporizador

MO |TU |WE |[TH |[FR |SA [SU |HO
0- |P
1- |
2- |Pt
3-
4-
8-
5_
7-
8 |P2 {P2 |P2 |P4 |P4 |P5
9- |P2 |P2 |P2 |P4 |P4 |P5
16- |2 |P2 [P3 |P4 |P4 |P5
11- |P2 |P2 P2 |P4 |P4 |PS
12- |P2 |P2 |P3 |P4 |P4 |P5
13- |P2 |P2 [P2 |P4 |P4
14- |P2 |P2 |P3 |P4 |P4
15- |P2 |P2 [P2 |P4 |P4
16- |P2 |P2 |[P3 |P2 |P4
17- |P2 |P2 |P3 (P4 |P4
18- |P2 |P2 |[P3
19- Pa
20- P3
21- P3 P&
oo,
23- Ocupacidn
24 Desocupacion

P1: periodo 1, comienza a las 00.00 horas, termina a las 03.00 horas, activo los
unes

P2: pesiodo 2, comienza a las 07.00 horas, termina a las 18.00 horas, activo los
iunas y martes

P3: pericdo 3, comignza a las 07.00 horas, terminz a las 21.00 horas, active los
migrcoles

f'4: perfoc!o 4, comienza a las 07.0¢ horasg, termina a las 17.00 horas, activo los
jueves y viemes

PS: periodo 5, comienza a las 07.00 horas, termina a las 12.00 horas, activo los
sabados

P&: periodo 8, comienza a las 20.00 horas, termina a kas 21.00 horas, activo los
dias festivos

P7: pariodo 7, no 58 usa en este ejemplo

P8: periodo 8, no se usa en este gjemplo

MO: lunes

TU: martes
WE: miércoles
TH: jueves
FR: viernes
SA: sdbado
SU: domingo
HO: dia festivo
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4.2.10.3 Programacién de los dias festivos

Esta funcién se usa para definir hasta 16 periodos de dias fes-
tivos. Cada periodo se define mediante tres parimetros; el mes,
¢l dia de comienzo y la duracion del periodo festivo. Durante
estos dias festivos, el controlador estard en modo de ocupacidn
o desocupacién, dependiendo de los perfodos programados
introducidos para los dias festivos (ver la seccién 4.2.10.2).

Cada uno de estos perfodos festivos se puede visualizar y modi-
ficar con la aynda de submenids a los que se accede introdu-
ciendo el ndmero de! periodo deseado, cuando estd visualizado
el elemento 6 del meni CONFIGURACION. Por ejemplo, para
cambiar el perfodo festivo 8, introduzca 8 en el elemento 6 del
meni CONFIGURACION. Se mostrara entonces el submenii
CONFIGURACION DE DIAS FESTIVOS - PERIODO 8 (HO-
8) y se encenderan los indicadores LED correspondientes a los
meniis CONFIGURACION y RELOJ. Durante 1a fase de ajuste,
ambos indicadores parpadeardn al mismo tiempo indicando
que el modo de modificacién estd aciivo.

Los subments CONFIGURACION DE DIAS FESTIVOS se
visualizan de la siguiente manera:

= &
ELEMENTO FORMATO DESCRIPCION
0 HO-n Periodo festivo n {n = 1 a 16), Se puede utilizar para
woiver al mend principal.
1 nn Mes de camienzo del periodo festive
nn Dia de comienzo del periodo festivo
3 nn Duracion del periodo festive en dias
Elemento ¢

Periodo festivo n

Intervalo: n =1 a 16 (110-1 a HO-16)

Esto muesira el mimezo del perfodo festivo que corresponde al
subment visualizado. Estando visvalizado este elemento, una
doble pulsacion del botén ¥ 0 una pulsacion del botén MENU
hace salir de este subment y volver al elemento 6 del meni
CONFIGURACION.

Elemento 1

Mes de comienzo del perfodo festivo

Valor por defecto: O

Intervalo: 0 a 12 (0 = periodo no utilizado; 1 = enero; 2=
febrero, etc.)

Elemento 2

Dia de comienzo del periodo festivo
Valor por defecto: 0

Intervalo: 0 a 31 (0 = periodo no utilizado)

Elemento 3

Daracién en dias del perfodo festivo

Valor por defecto: 0

Intervalo: 0 a 99 dias

Programacion tipica para dias festivos

+  Por ejemplo, un perfodo festivo que dure 1 dia, comenzando
el 25 de mayo, se configura de la siguiente manera: mes
de comienzo = 3, dia de comienzo = 25, duracién = 1.

¢ Un periodo festivo que dure 2 dias, comenzando el 25 de
diciembre, se configura de la siguiente manera: mes de
comienzo = 12, dfa de comienzo = 25, duracién = 2.
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4,2.11 Descripcion del menia ALARMAS
Este meni puede utilizarse para visualizar y reinicializar hasta
5 alarmas activas,

L

ELEMENTO FORMATO DESCRIPCION

0 n*ALl  Nimero de alannas activasireiniciatizar las alarmas
"nOnE”_Ninguna alarma activa

1t nnn Cédigo 1 de alarma activa

2 nnn Cédige 2 de alarma activa

3* nnn Codigo 3 de alarma activa

a* nnn Cédigo 4 de alarma activa

5* nnn Cédigo 5 de alarma activa

n  Presentacién numérica
*  Este elemento aparece si la alarma estd activa

Elemento 0

Niimero de alarmas activas/reinicializar todas las alarmas
Este elemento muestra el nimero de alarmas activas {por
ejemplo, «3 AL» significa que hay tres alarmas activas) y
también permite reinicializarlas estando la unidad en funciona-
miento. Si no hay ninguna alarma activa, en el bloque 2 aparece
«nOnE»,

Para reinicializar las alarmas activas, pulsar dos veces seguidas
el bot6n .1, esiando este elemento visnalizado.

Ejemplo de reinicializacién de alarmas activas.

OPERACION PULSAR LED PANTALLAPANTALLA
EL BOTON DEL DEL DEL

BLOQUE 3 BLOQUE 1 BLOQUE 2

Mantener pulsado ef botén MENU o
hasta que se encienda el LED @
comrespondiente a ALARMAS. : .

Ei bloque 2 mostrara el ndmero @

de alarmas activas {2 en este

ajamplo). - 0 2AL

Pulsar el botén ! para avtorizar <L) »
la reinicializacion de las alarmas. ',I] N
Et LED del menii ALARMAS '

parpadeara y aparacera 0 en

&l bloque 2.

Putsar de nueve el botén . para L) Iﬂ Good
coniirmar la reinicializacion. El then 2AL
LED del mend ALARMAS then
dejard de parpadear y aparecerd nOnE
«Giood» durante 2 segundos,

luggo «2AL» y finalmente «rOnex».

n  Presentacion numérica

*  Este slemento se muestra si la alarma estd activa

£
B

I
=]

Flementos 1a 5

Niimero de codigo de las alarmas activas

Ver lista y descripciones completas de los c6digos de alarmas
en la seccién 6.4.

4,2,12 Descripeion del meni HISTORIAL DE ALARMAS
Este menvi permite ver las 10 tltimas alarmas reinicializadas.

o5

ELEMENTO FORMATO DESCRIPCION
0 nnn Hisioriat de alarmas 1
1* nnn Historial de alarmas 2
2" nnn Historial de alarmas 3
3* nnn Historial de alarmas 4
4* nnn Historial de alarmas 5
5" nnn Historial de alarmas 6
6" nnn Historial de alarmas 7
7* ann Historial de alarmas &
8" nan Historlal de alarmas 9
ar ann Historial de alarmas 10

n  Presentacién numérica
*  Este elemento 56k aparece en determinadas configuraciones de la unidad



4.2.13 Descripcion del meni REGISTRO DE
FUNCIONAMIENTO

Este menii permite mostrar los tiempos de funcionamiento y el

nimero de puestas en marcha de la méquina, circuitos y com-

presores, Los valores mostrados son los reales divididos por 10,

de modo que los mimeros de horas ¢ puestas en marcha infe-

riores a 10 aparecen como (.

%)

4.3.3 Botones

Los botones permiten acceso inmediaio a determinada infor-
macion (elementios) que proporciona el interface principal. La
pulsacién de uno de estos botones hace que aparezcan inmediata-
mente el valor correspondiente a ese elemento en el bloque 2 y
¢l ndmero del elemento comespondiente en ¢l bloque 1. También
se enciende el LED del mend que contiene la informacién.
Pulsande varias veces el mismo botén aparecen varios elementos

ELEMENTO FORMATO DESCRIPCION de informacién sucesivamente,
g nann Nﬂmem de horas de funcionamiento del ventilador
Interior/10 LED INFORMACION MOSTRADA
1 nAnn Nimero de horas de funcionamiento del circuito Ay Lado del ventitador interior: lemperatura ambiente en °C
del compresor A/10 Lado de los ventiladores exteriores: temparatura exterior en “C
2 nnna Ndmero de horas de funcionamiente del circuito B y P i i
dol compresor B/10 @ unto de control {punte de consigna + reajuste) en °C
3 annn Namero de puestas en marcha del circuito A y dal Pulsacién 1: presién de descarga def circuito A/B en °C
compresor A0 Pulsacién 2: temperatura de saturacion de condensacion del circuito
4° nnnn Nimerc de puestas en marcha del circuite B y del ABen-C
compresor B0 Pulsacién 1: horas de funcionamianto de los compresores A/B en
5 nnnn Nomero de ciclos de desescarche dal ¢ircuito A0 horas/10
g nnnn Namero de ciclos de desescarche del circuito BA1G

n  Presentacion numérica
*  Este elemento sdlo aparece en determinadas configuraciones de |z unidad

4.2.14 Pantalla de interface del usuario por defecto
La pantalla por defecto se activa caando el teclado ha
permanecido inactivo durante 5 minutos.

El interface del usuario muestra sucesivamente:

*  latemperatara ambiente y

+ el tipo de funcionamiento activo «LOFF», «L.-OC», «L-
Uns, «L-At», «CCn», <TEM», «tStA».

4.3 Interface de resumen

4.3.1 Generalidades

El interface de resumen incluye un esquema sindptico de la
unidad y una serie de botones y LED. Proporciona acceso
rdpido a los principales parémetros de funcionamiento de la
unidad. El interface que se muestra a continuacién corresponde
a una unidad reversible con dos circuitos.

PRO-DIALOG 9%

I Interface de resumen

Descripcion de los LED

LED  Significado cuando estd encendido

@ LED verde: la unidad puede ponerse en marcha o esta ya funcionando

ATE  LEDrojo:
Encendido: unidad o circuito A parados por alarma
Parpadeando: unidad o circuito A funcionando con alarma presente

Baf  LEDrojo:
Encendido: unidad o circuito B parados por alarma
Parpadeando: unidad o circuito B fincionando con akarma presente

$ LED verde: la unidad estd en modo de refrigeracidn

3;& LED verde: Ia unidad estd en el modo de calefaccion

O

LED ameariltos: estade de marcha/parada do los compresores A o B.El
LED parpadeante indica que &i circuito esté en proceso de desescarche.

5 USO DEL SISTEMA DE CONTROL PRO-DIALOG
PLUS

5.1 Control de puesta en marcha/parada

5.1.1 Descripcion general

Parada: 1a unidad estd totalimente parada, incluido el ventilador
interior.

Marcha: el ventilador interior se pone en marcha y las funciones
de control se activan.

La tabla que sigue resume el estado de marcha/parada de la

unidad en relacién con los pardmetros siguientes:

*  Tipo de funcionamiento: se selecciona con el botén
selector del tipo de funcionamiento situado en la parte
frontal del interface del usuario.

Contacto de parada/marcha: este contacto se utiliza
cuando la unidad se controla remotamente (rfEM) o por
termostato (tStA). Contacto abierto: unidad parada.
Contacto cerrado: la unidad funciona de acuerdo con el
programa del temporizador.

+  SF_CMD: esta variable de comandos de la red se refiere
al ventilador interior y se utiliza cuando la unidad estd
bajo el control de la CCN (CCn). Variable forzada para
parada: la unidad se para. Variable forzada para puesta en
marcha: el ventilador interior puede ponerse en marcha,
Variable no forzada: modo autornético, la unidad funciona
de acuerdo con el programa del temporizador.

*  {Ocupacion?: estado de ocupacion o desocupacién de la
unidad de acuerdo con el programa del temporizador.

»  Proteccién contra la congelacion: esta funcién tiene que
ser activada o desactivada en el ment CONFIGURACION
(por defecto = desactivada).

»  ¢Riesgo de congelacion?: existe un riesgo de congelacién
cuando la temperatura ambiente estd por debajo del punio
de consigna de proteccidn contra la congelacién, Este
punto de consigna sélo se utiliza si se ha seleccionado la
proteccion contra la congelacidn y la unidad se encuentra
en periode de desocupacion.

+  Parada de emergencia por la CCN: si estd activada esta
opcién, la unidad se para independientemente del modo de
funcionamiento activo,

+  Alarma general: la unidad se para debido a una alarma.
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5.1.2 Programacion del temporizador

El programa del temporizador permiie al usuario conmutar la
vnidad del modo de ocupacidn al de desocupacion, dependiendo
de los pardmetros introducidos. El temporizador tiene hasta &
periodos, cada uno de los cuales se puede activar independiente-
mente para cada dia de la semana y para los dias festivos. Sies
necesario, un periodo del temporizador se puede prolongar por
un tiempo definido por el usnario, mediante un botén situado
en el sensor de temperatura ambiente (opcional),

NOTA: si las unidades estdn conectadas a una red, es posible
asignar pardmetros a una sola unidad gue transmitirg auto-
mdticamente a las otras los modos actives, de ocupacion 'y de
desocupacion. Esta disposicion tiene gue ser configurada por
el Servicio Carvier,

5.1.3 Adelanto de la puesta en marcha

Este modo de funcionamiento se emplea para caldear o refrigerar
los locales antes de la ocupacion, de modo que la temperatura
ambiente ya s¢ encuenire en el punto de consigna cuando
comience ¢l periodo de ocupacion. El controlador calcula un
valor del adelanto de la puesta en marcha en minutos, en funcién
de un factor configurado por el usnario (factor de adelanto de
1a puesta en marcha expresado en minutos/grados que debe
ajustarse de acuerdo con las caracteristicas de cada instalacidn),
El ¢élculo tiene también en cuenta la diferencia entre el punto
de consigna y la temperatura ambiente. Cuanto mayor sea el
factor de adelanto de la puesta en marcha o la diferencia con el
punto de consigna, mayor seri el periodo de adelanto de la
puesta en marcha necesario antes de la ocupacion. En cualquier
caso, este periodo no puede ser superior a 60 minutos.

5.2 Célculo de la temperatura ambiente

Se pueden utilizar hasta 5 sensores (4 de ellos opcionales) para
calenlar Ja temperamira ambiente. Dependiendo de Ja cor idn
(ver la seccion 4.2.10), la temperatura ambiente se calcula como
la media de todas las lecturas o se toma la minima o la maxima.

5.3 Punto de control de la temperatura ambiente

El punto de control de la temperatura ambiente asociado con la
banda muerta activa indica la temperatura ambiente que tiene
que mantener la unidad.

Punto de control de la temperatura ambiente = punto de
consigna activo de la temperatura ambiente + reajuste

El controlador mantiene la temperatura ambiente a uno de los

siguientes niveles (figura 9):

+  punto de control de la temperatura ambiente + (banda
muerta aciiva)/2 en el modo de refrigeracion o

*  punto de control de la temperatura ambiente - (banda
muerta activa)/2 en el modo de calefaccion.

5.3.1 Punto de consigna activo de la temperatura
ambiente - Banda muerta activa

PUNTO DE CONSIGNA BANDA MUERTA (Modode  Proteccion
ACTIVODELA ACTIVA ocupacién? contrala
TEMPERATURA AMBIENTE congedacion
Punto de consigna de la Banda muerta para

temperatura ambiente el modo de ocupacion  Si -

Punto de consigna de la Banda muerta para el

temperatura ambisnte modo de desocupacidn No Desactivada
Punto de consigna de la pro- ’

teccin contra la congelacion  0°C (histéresis 1,5°C) No Activada

- Elestado real carece de importancia

Los puntos de consigna anteriores se pueden modificar en el

meni PUNTOS DE CONSIGNA.
Tipo de funconamiento activo Estado de los parametros Estadodela
unidad
LOFF L-UN L-OC L-At rEM {StA CCN |SF_CMD Contactode {Ocupaclon? Proteceion contra iRiesgode Paradade Alarma
parada/marcha la congelacién congelacion? emergencia general
por la CCH
- - - - - - - - - - - Activa - Parada
- - - - - - - - - - - - - Si Parada
Activa - - - - - - - Parada
Activa - - - Confirmada No Inactiva No Parada
Activa - - No Confirmada No Inactiva No Parada
Activa - Abierto - - - inactiva No Parada
Activa - Cesrado No Confirmada No Inactiva No Parada
Activa - Abierto - - - Inactiva No Parada
Activa| Parada - - - - Inactiva No Parada
Activa| Auto - No Confirmada No Inactiva No Parada
Activa - - - - Inactiva No Parada
Activa - - - Inactiva - Inactiva No Parada
Activa - - - Conjirmada Si Inaciiva No Parada
Activa - - St - - Inactiva No Parada
Activa - - - Inactiva - Inactiva Mo Parada
Activa - - No Confirmada Si Inactiva No Parada
Activa - Cerrado Si - - Inactiva No Parada
Activa - Cerrado - Inactiva - Inactiva MNo Parada
Activa - Cernado No Confirmada Si Inactiva Mo Parada
Activa - Cerrado - - - Inactiva No Parada
Activa|Marcha - - - - Inactiva No Parada
Actival Auto - Si - - Inactiva No Parada
Actival Auto - - Inactiva - inactiva No Parada
Actival Auto - No Confirmada Si Inactiva No Parada

- Elestado real carece de importancia



5.3.2 Reajuste

Un reajuste significa que el punto de consigna activo de la

temperatura ambiente se modifica segiin pardmeiros externos.

Esto se puede hacer de una de las formas siguientes:

= Por el usuario mediante un control deslizante de ajuste
situado en el sensor principal de temperatura ambiente T-56
{opcional). El intervalo del reajuste es de £ 3 K en incre-
mentos de 1 K.

«  Automdticamente en el modo de refrigeracién en funcién
de la temperatura exterior (si la funcién se ha activado en
el meni CONFIGURACION). En este caso, la funcidn se
utiliza generalmente para limitar la diferencia entre las
temperafuras interior y exterior para evitar que se produzcan
shocks térmicos.

IMPORTANTE: No es posible utilizar ambos tipos de reajuste
simultdneamente. Si el reajuste correspondiente al sensor T-56
es distinto de cero, el basado en la temperatura exterior se
ighora.

5.4 Modos de calefaccién/refrigeracion

Las unidades con bombas de calor o etapas de calefaccién
adicionales pueden funcionar en los modos de calefaccién v
refrigeracion.
»  El modo de refrigeracion esta activo cuando:
la temperatura ambiente estd por encima del punto de con-
trol de la temperatura ambiente + (banda muerta activa)/2
= Elmodo de calefaccion estd activo cuando:
la temperatura ambiente estd por debajo del punto de con-
trol de la temperatura ambiente - (banda muerta activa)/2

El controlador utiliza una histéresis igual a la banda muerta
activa dividida por dos. Esto significa que la unidad conrnuta al
modo de ventilacién {(es decir, circulacion de aire sin calefaccion
ni refrigeracion) cuando:

+  Launidad tiene paradas todas las etapas de calefaccion o
reffigeracidn y la temperatura ambiente estd comprendida
entre el punio de control de la temperatura ambiente -
(banda muerta activa)/2 y el punto de control de la tempe-
ratura ambiente + (banda muerta activa)/2.

»  Launidad estd en modo de refrigeracién y la temperatura
ambiente desciende por debajo de su punto de control,

+  Launidad estd en modo de calefaccién y la temperatura
ambiente sube por encima de su punto de control,

+  Launidad forma parte de un conjunto maestrafesclava. La
unidad maestra estd en modo de refrigeracion y la esclava
en modo de calefaccién o viceversa. Es estos casos, la
unidad esclava conmuta al modo de ventilacién.

Figura 8 - Modos de calefaccion/refrigeracion

Puntod igna de la Rmp Purc de consigna de la temparatua ambients
i en mododte calakuocis mantenida en modo de refrigeracion
Punio de conbol de la temperatura
amblents
Bty missriac Banda musma
1] ] p Ambisnt
bodo de Jentitacion terperature
. -
Modo de calefaccion Modo da wptifacion sise Modo de rafrh
para el P
Wado da catetacelSn : "- T Modo de refrigeracion
Lhysterdsts ©  hyslecésis:
Por ejemplo:

+  Punto de control de la temperatura ambiente = 21°C
+  Banda muerta para el perfodo de ocupacién = 4°C
»  Banda muerta para el periodo de desocupacién = 8°C

PUNTO DE CONSIGNA MANTEMIDO  MODO DE MODO DE
DEPENDIENDC DEL MODO CALEFACCION  REFRIGERACION
Periodo de ocupacion 21-4/2=19°C 21+ 42=23°C
Perledo da desocupacion 21-82=17°C 1 +8/2=25°C

5.5 Modo de proteccion contra la congelacion

La unidad se puede configurar para protegerla contra la conge-
lacién estando en el modo de desocupacion (memi CONFI-
GURACION). En este caso, la unidad est4 parada por completo
¥y s6lo se autoriza su puesta en marcha si la temperatura desciende
por debajo del punto de consigna de proteccion contra la
congelacion. Se para de nuevo cuando la temperatura ambiente
sube 1,5 K por encima de dicho punto de consigna. La seleccién
de la proteccién contra la congelacién no afecta al funciona-
miento de la unidad en ¢l modo de ocupacién. El modo de pro-
teccion contra la congelacién para los periodos de desocupacion
se tiene que seleccionar en el menti CONFIGURACION.

56 Control de la temperatura ambiente

El controlador utiliza dos circuitos en tdndem para controlar ia
temperatura ambiente. El objeto del primer circuito {denomi-
nado ef circuito exterior) es calcular la temperatura del venti-
lador interior necesaria para mantener [a temperatura ambiente
en su punto de consigna * la mitad de la banda muenta activa
(ver la seccién 5.3). Esta temperatura del ventilador, denominada
punto de consigna del ventilador o punto de consigna del aire
forzado, se transmite a un segundo circuito (denominado cir-
cuito interior). Este segundo circuito determina la capacidad de
refrigeracion o calefaccion necesaria para mantener la tempera-
tura del ventilador en el punto de consigna transmitido por el
circuito exterior, Esto permite la actuacién de los compresores
¥, si es necesario, de las etapas de calefaccién adicionales o de
una vilvula en los sistemas de agua caliente. La precisién del
controlador depende de la carga y del niimero de etapas dispo-
nibles en la unidad.

En sistemas de gran inercia como estos, el control en tAndem
tiene la ventaja de permitir un control preciso de la temperatura
ambiente, garantizando a la vez una buena respuesta a los
elementos perturbadores asociados con los sistemas no lineales.

NOTA: En algunos casos, el Servicio Carrier puede ajustar la
ganancia de los circuitos de acuerdo con las configuraciones
instaladas.

Figura 9 - Control de la temperatura ambiente
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5.7 Parada/puesta en marcha de los compresores

En los modos de calefaccion y refrigeracién, el sistema de
supervisién de 1a capacidad tiene el control de la secuencia de
puesta en marcha y parada de los compresores y de reducir su
capacidad en la medida precisa. El controlador determina los
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compresores que tienen que ponerse en marcha con objeto de
igualar el nimero de puestas en marcha de todos (basdndose en
un valor que incluye una ponderacién de sus tiempos de fun-
cionamiento). Esto asegura que ¢l compresor que se ha puesto
en marcha menos veces tiene preferencia para la puesta en
marcha y es el primero que se para.

NOTA: §i la unidad sélo tiene un reductor de capacidad, se
monta siempre en el compresor A, que serd el que tenga
preferencia para ponerse en marcha y el iiltimo en parar,
independientemente de su niimero de puestas en marcha.

5.8 Etapas eléctricas o de gas

En ¢l modo de calefaccién o deshumidificacion, la unidad
puede centrolar hasta 4 etapas eléctricas o de gas.

5.8.1 Etapas eléctricas

En unidades reversibles, las etapas eléctricas sélo se pueden
activar cuando la unidad estd funcionando con el 100% de la
capacidad de los compresores. En el modo de deshumidificacidn,
o cuando se estd haciendo el desescarche de un circuito, las
etapas eléctricas se pueden activar independientemente de la
capacidad de los compresores en ese momento.

5.8.2 Etapasde gas

En unidades reversibles en modo de calefaccién, las etapas de
gas no se pueden utilizar al mismo tiernpo que los compresores.
El gas se utilizard cuando Ia ternperatura ambiente esté por
debajo de 1,6°C (este umbral de utilizacién del gas puede ser
cambiado por el Servicio Carrier). Por encima de esa tempera-
tura, vuelven a utilizarse los compresores y el gas se corta
(histéresis 1,6°C). En el modo de deshumidificacién, o cuando
se estd haciendo el desescarche de un circuito, las etapas de gas
se pueden activar independientemente de la capacidad de los
COMPIESOres en €5¢ momento.

59 Control de la valvula de un sistema de agua
caliente

Las unidades pueden controlar una valvala en un sistema de
agua caliente. Cuando la unidad estd funcionando en modo de
calefaccién y la capacidad de los compresores es del 100%, la
vilvula se ajusta continnamente para mantener la temperatura
del ventilador calculada por el circuito exterior (ver la seccién
5.6). En el modo de refrigeracion, esta vilvula se mantiene
totalmente abierta derivando por completo el sistema de agna
caliente. Si la unidad es reversible, 1a vilvula se mantiene
cerrada durante los ciclos de desescarche (alimentacién del
sistema de agua caliente).

5.10 Economizador

La unidad puede controlar un economizador que se activa para
permitir la entrada de aire fresco exterior cuando las condiciones
lo permiten (esto se denomina refrigeracién gratuita). Como en
el caso de las etapas eléctricas o de gas, el controlador usa dos
circuitos en tdndem para controlar la temperatura ambiente con
la ayuda del economizador, El circuiio exterior caicula la tem-
peratura del ventilador necesaria para mantener la temperatura
en su punio de control. El circuito interno deterrnina la posicion
del economizador para mantener esta temperatura del ventilador.
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Condiciones especiales:

*  El economizador se mantiene cerrado si la unidad estd
parada o en modo de desocupacién.

+  El economizador se mantiene en la posicién minima del
30% (este valor puede modificarlo el Servicio Carrier)
cuando
- launidad esta en modo de calefaccion,

- latemperatura ambiente esta por debajo de su punio
de control,

- ladiferencia entre la temperatura ambiente y la exte-
rior es inferior al umbral de utilizacién del economi-
zador (es decir, un valor de 1,6°C que puede ser
modificado por el Servicio Carrier),

- latemperatura del venttlador es inferior a 10°C,

- la unidad tiene un sensor de entalpia del aire exierior
que indica una entalpia aita incompatible con la entrada
de aire del exterior,

- la unidad estd en modo de deshumidificacion.

»  El economizador se mantiene totalmente abierto mientras
estd activo el modo de purga.

»  La posicién minima del economizador se modifica para
cumplir los requisitos de calidad del aire (ver la seccidn
5.12).

»  La posicién minima del economizador no puede ser supe-
rior al 25% si 1a temperatura exterior es inferior a 6°C.

»  Silatemperatura exterior es inferior a 15°C, todos los com-
presores se paran y sélo es posible la refrigeracidn gratuita.

Si la unidad tiene una rejilla de extraccion de aire, ésta se abrird si
la posicion del economizador es superior al 50% (este umbral
puede modificarlo el Servicio Carrier).

5.11 Purga

Esta funcion sdlo es aplicable a unidades con economizador.
Cuando la unidad conmuta del modo de desocupacion al de
ocupacién, el economizador se mantiene totalmente abierto
durante 2 minutos, si la temperatura exterior estd comprendida
entre 10°C y 21°C. La purga no se activa si la duracién prevista
del periodo de ocupacion es inferior a 2 horas. El usuario tiene
que activar esta funcion en el mend CONFIGURACION.
También es posible modificar la duracién de la purga y los
limites de la temperatura exterior en el meni PUNTOS DE
CONSIGNA.

5.12 Control de la calidad del aire

Esta funcion puede utilizarse si la unidad tiene un sensor de
calidad del aire y un economizador. Con aynda de una funcién
PI, permite ajustar continuamenie la posicién del economizador
para mantener la calidad del aire, en la medida de lo posible, en
su punto de consigna y evitar al mismo tiempo que la tempera-
tura ambiente sufra excesivas variaciones (teniendo en cuenta que
las etapas de calefaccidn o refrigeracién no pueden funcionar
en este punto). Por otra parte, si el error respecto al punio de
consigna de la temperatura ambiente en calefaccién o refrige-
racién se mantiene en mds de 2,2°C, esta funcion se desactiva y
el economizador vuelve a la posicién minima configurada del
30% v las etapas de calefaccién o refrigeracién pueden volver
a fencionar. El control de 1a calidad del aire no se puede activar
de nuevo durante una hora. Esta funcién no esta activa en et
moedo de desocupacion,



5.13 Control de la humedad

La lectura del sensor de humedad relativa se compara con el
punto de consigna de la humedad para comprobar si hace falta
un ciclo de humidificacién o deshumidificacion. El punto de
consigna de la humedad, asi como las bandas muertas de los
periodos de ocupacién y desocupacién, se pueden modificar en
el menid PUNTOS DE CONSIGNA.

5.13.1 Deshumidificacién

La unidad conmuta al modo de deshumidificacion si la humedad
ambiente estd por encima del punto de consigna de la humedad
mds la banda muerta de la humedad dividida por dos. La deshu-
midificacién se suspende cuando la humedad ambiente estd por
debajo del punto de consigna de la humedad. Esta funcién sélo
es aplicable al modo de refrigeracidn.

Condiciones especiales:

»  Silaunidad estd al 100% de la capacidad de refrigeracion
disponible, o si la temperatura est4 por debajo del punto de
consigna de la temperatura ambiente cuando se confirman
las condiciones de deshumidificacién, €l modo de deshu-
midificacidn no se autoriza,

»  Si la temperatura ambiente desciende por debajo de los
valores admisibles durante ¢l ciclo de deshumidificacién,
la capacidad de refrigeracion se reduce graduvalmente y
puede suspenderse el ciclo de deshumidificacidn.

+  No es posible realizar dos ciclos de deshumidificacién con
un perfodo intermedio inferior a 30 minutos,

Cuando la unidad estd en modo de deshumidificacidn, las etapas
de refrigeracion se afiaden secuencialmente. La méquina puede
generar calor con etapas eléctricas o de gas o de un sistema de
agua caliente, para contramestar la refrigeracién adicional.

NOTA: La deshumidificacién sélo es posible si la unidad tiene
etapas eléctricas o de gas o un sistema de agua caliente.

5.13.2 Humidificacidn

La unidad conmuta al modo de humidificacidn si la humedad
desciende por debajo del punto de consigna de la hurnedad
menos la banda muerta de la humedad dividida por dos. El modo
de humidificacién permanece activo mientras 1a humedad estd
por debajo de su punto de consigna. La salida del humidificador
se mantiene activa mientras estd activa la funcién de humidifi-
cacion. Es necesario suministrar localmente un humidificador.

5.14 Limitacion de la capacidad

La limitacién de la capacidad la utiliza generalmente un
sistema de gestion de energfa, para limitar la energfa elécirica
consumida por la unidad. El sistema de control PRO-DIALOG
Plus para las unidades 50GT/GH permite limitar la capacidad
de la unidad por medio de un contacto sin tensién controlado
por el usuario (active cuando estd cerrado).

La accion de este contacto depende del tipo de unidad v de su

configuracién (ver configuracion del usuario en la seccidn

4.2.10):

+  Unidad reversible con etapas de gas: todos los compresores
se paran y solo se utiliza el gas.

*  Unidad reversible con sistema de agua caliente: 1as etapas
de los compresores que pueden funcionar estdn limitadas
al valor configurado y se vsa el sistema de agua caliente,

+  Etapas eléctricas: las etapas eléctricas que pueden funcio-
nar estdn limitadas al valor configurado.

»  Etapas de los compresores: las etapas de los compresores
que pueden funcionar estén limitadas al valor configurado.

*  Unidad en modo de desescarche: las etapas eléctricas
pueden funcionar si lo permite la configuracion.

5.15 Control de la presion de condensacion en
modo de refrigeracién

En el modo de refrigeracion, la presién de condensacién se
controla por comparacion con un punto de consigna. Esta tem-
peratura se mantiene independientemente para cada circuito
mediante ¢l funcionamiento ciclico de una etapa de ventilacién
o variando la velocidad de un ventilador de velocidad variable
opcional. El punto de consigna de condensacién puede modifi-
carlo el usuario en el meni PUNTOS DE CONSIGNA en el
interface principal.

NOTA: En el modo de calefaccion, los ventiladores de los
circuitos activos estdn funcionando. Los ventiladores de
velocidad variable funcionan a la mdxima velocidad.

5.16 Funcidén de desescarche

El desescarche se activa cuando ia unidad funciona en medo de
calefaccion para eliminar la escarcha que pueda formarse en el
intercambiador de aire. Un ciclo de desescarche s6lo puede
afectar a un circuito cada vez. Durante el ciclo de desescarche,
¢l ventilador exterior se para y se invierte la vélvula de refrige-
rante de 4 vias obligando a trabajar al circuito en modo de
refrigeracion. Si es necesario, el ventilador puede ponerse de
nuevo en marcha durante un ciclo de desescarche.

Todos los pardmetros de la funcién de desescarche (puesta en
marcha, parada duracidn, etc.) se calculan para obtener los
mejores resultados posibles, manteniendo al misme tiempo el
maximo coeficiente de eficiencia posible para la unidad. Sin
embargo, todos los pardmetros los puede cambiar el Servicio
Carrier para adaptar la unidad a condiciones especiales de
funcionamiento.

5.17 Control por termostato exterior

En casos apropiados, se puede controlar la unidad mediante un
termostato exterior aprobado por Carrier. Esta funcién requiere
el uso de una tarjeta de interface enire los contactos G, Y1, Y2,

W1y W2 del termostato y el sistema de control PRO-DIALOG
Plus, junto con una configuracién especifica. Esta funcién sélo
estd activa cuando se selecciona el tipo de funcionamiento con

termostato (tStA).

En este tipo de funcionamiento, el termostato controla las

funciones siguientes:

+  parada/puesta en marcha del ventilador interior,

+  determinacién del punto de control de la temperatura
ambiente,

«  seleccidn de calefaccion/refrigeracién,

«  control de la capacidad de los compresores y de las etapas
eléctricas o de gas,

+  control del economizador (sélo las posiciones de apertura
total y cierre minimo).
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El sistema PRO-DIALOG Plus sigue controlando las funciones

siguientes;

+  desescarche en las bombas de calor,

»  control de la condensacidn,

«  control de la rejilla del extractor,

+  tiempos minimos de parada/puesta en marcha de los
compresotes,

»  limitacién de la capacidad a través de un contacto exterior,

»  diagnésticos de la unidad.

Las siguientes funciones no estan activas:

»  humidificacién/deshumidificacion ,

+  control de un sistema de agua caliente,
+  programacion del temporizador,

*  purga.

Descripeidn de las funciones controladas por el termostato:

+  Contacio G cerrado: ¢l ventilador interior se activa y el
econemizador se sitiia en la posicién minima.

+  Contacto Y1 cerrado, Y2 abierto: si la unidad tiene econo-
mizador, éste se abre al maximo si las condiciones exte-
riores lo permiten (ver la seccidn 5.10). De lo contrario, el
economizador se pone en la posicidn minima y el primer
compresor se pone en marcha en modo de refrigeracion.
Si la unidad no tiene econornizador, el primer compresor
se pone en maicha en modo de refrigeracion.

+  Contactos Y1 e Y2 cerrados: el economizador se mantiene
totalmente abierto si las condiciones exteriores signen
siendo aceptables. Se pone en marcha un compresor en
modo de refrigeracion. Si las condiciones exteriores ya no
permiten el uso del economizador, se pone en la posicion
minima y el segundo compresor se pone en marcha en modo
de refrigeracién. Si la temperatura exterior es inferior a
15°C, los compresores no se pueden poner en marcha y
solo se utiliza el economizador, Si la unidad no tiene
economizador, el segundo compresor se pone en marcha
en modo de refrigeracin.

+  Contacto W1 cerrado y W2 abierto: si la unidad es rever-
sible, se pone en marcha el compresor de la primera etapa.
De io contrario se activa la primera etapa eléctrica o de gas.

+  Contactos W1 y W2 cerrados: si la unidad es reversible,
se pone en marcha el compresor de la segunda etapa. De
lo contrario se activa la segunda etapa eléctrica o de gas.
Durante el desescarche, se activa una etapa eléctrica o de
gas.

»  Contacto G abierto: el ventilador interior se para y el
economizador se cierra,

NOTA: Las protecciones anticiclos cortos de los compresores
permanecen activas cuando la unidad estd bajo el control de
un termostato exterior.

5.18 Proteccion contra incendios

Cuando se abre el contacto de deteccién de humo normalmente

cerrado, la unidad se para y se cierra la rejilla contra incendios
0 se abre la det economizador.
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5.19 Conjunto maestra/esclavas

Un conjunto maestra/esclavas puede tener hasta 5 unidades. Este
grupo constifuye una zona en la que no se permifen situaciones
conflictivas de calefaccion/refrigeracion entre unidades. La
unidad maestra determina el modo de calefaccion o refrigeracion
para la zona. Si una de las unidades esclavas estd en un modo
distinto al de la maesira, esa unidad se conmuta al modo de
ventilacién sin que genere frio ni calor. Esta funcién no es activa
en el modo de proteccién contra la congelacion. La funcién
sirve para todos los tipos de funcionamiento, Requiere el uso
de un bus de comunicaciones entre las imidades y tiene que ser
configurada por ¢l Servicio Carrier.

6 DIAGNOSTICOS - RESOLUCION DE PROBLEMAS
6.1 Generalidades

El sistema de control PRO-DIALOG Plus tiene muchas fun-
ciones que ayudan a localizar problemas, El interface local y
los distintos meniis dan acceso a todas las condiciones de
funcionamiento de las unidades. La funcién de pruebas permite
probar rdpidamente todos los dispositivos de la unidad.

Si se detecta un fallo de funcionamiento, se genera una alarma,
almacendndose un ¢6digo de alarma en el meni ALARMAS,

6.2 Visualizacidn de alarmas

Los LED de alarma del interface de resumen (ver la seccién

4.3.2) ofrecen una rdpida visién del estado de cada circuito y

del conjunto de la unidad.

*  UnLED parpadeante indica que el circuito estd funcio-
nando, pero que existe una alarma,

*  UnLED encendido permanentemente indica que el circuito
se ha parado debido a un fallo.

El meni ALLARMAS del interface principal muestra un maximo
de 5 codigos de fallo activos en la unidad.

6.3 Relnicializacion de alarmas

Una vez corregida la causa de una alarma, ésta puede reiniciali-
zarse, segin ¢l tipo, de modo automatico al volver al estado
normal o bien manualmente si la correccitn ha exigido una
intervencion manual.

La reinicializacién manual tiene que hacerse desde el interface
principal. Las alarmas se pueden reinicializar incluso con la
unidad en funcionamiento. En el caso de una interrupcion de la
alimentacion eléctrica, la unidad se pone en marcha awtomatica-
mente sin necesidad de un comando externo. Sin embargo,
todos los fallos activos en el momento de la interrupcion se
guardan y, en algunos casos, pueden impedir que la unidad se
ponga en marcha.

En la seccidn 4.2.11, se describe 1a manera de reinicializar las
alarmas desde el interface principal.



6.4 Céodigos de alarma

La lista siguiente proporciona una descripcién completa de todos los c6digos de alarma y de sus posibles causas.

6.4.1 Fallos de los sensores

CODIGO FUNCION DESCRIPCION ACCION REINICIALIZACION CAUSA PROBABLE
1 Fallo del senscr de temperatura ambiente n® 1 La temperatura medida Se desactivan todlas las  Autornitica si la fem- Fallo del termistor, errar de
per este sensor estd fuera  funciones excepto el peratura leida par el cableado o conaxida
def intervalo de -40 a conirod del veatilador gensor vuelve a estar incomecia
116°C interior dentro de los limites
agmisibles
2,3,4,5 Fallo de los sensores de temperatura Latemperauramedida  El sensor defectuoso no  Automdtica si la tem- Fallo del termistor, error de
ambienten®2, 3,4, 5 por este sensor estd fuera  se tiene an cuenta af peratura leida por el cableado o conaxion
del intervalo de -40 a calcular latemperatura  sensor vuelve a estar incomrecta
116°C ambiente dentra de los limites
admisibles
6 Falle del sensor de temperatura del Latemperatura medida Se desactivan todas las  Automatica si la tem- Fallo def termistor, error de
ventilador istterior por este sensar esta fuera  funcionses excepto el peratura leida por e cableado o conexion
del intervalo de -40 a control del ventiladcsr sensor vuelve 3 estar incorracta
116°C interior dentro de los iimites
admisibles
7 Falla del sensor de temperatura exterior La iemperatura redida Se desactivan las Automiatica si la tem- Fallo det termistor, error de
por este sensor esta fusra  funcicnes del econo- peratura leida por el cableado o conexion
del intervalo de -40 a mizador, calidad del Sensor vuelve a estar incorrecta
116°C aire y reajuste de dentro de los limites
punios de consigna admisibles
8 Fallo del sensor de terminacion del La temperatura medida Automdtica sl la tem- Fallo del termistor, error do
dasescarche - circuito A por 2ste sensor esid fuera peratura leida por el cableado o conexidn
delintervato de 40 a sensor vuelve a estar incorrecta
116°C dentro de los limites
admisibles
9 Fallo del sensor de terminacién del L.a temperatura cnedida Ninguna accidn sila Automéatica si la tem- Fallo ded termistor, error de
desescarche - circuito B par este sensor esta fuera  unidad estd en modo peratura leida por el cableado o conexidn
del intervalo de -40 a de refrigeracion o venti-  sensor vuelve a estar incomecta
116°C lacién. En modo de cale- dentro de los timites
faccion el circuito de admisibles
desactiva durante el
desescarche
10 Fallo del reajuste del punto de consigna - El valor del reajuste estd  El valor del reajuste Automética si el valor Fallo del control deslizants
sensor T-56 fuera del intervalo del sensor T-56 se del reajuste vuelve a de reajuste, arror de
parmitico ajustza 0 estar dentro de los cableado o conexién
limites admisibles incorrecta
Ek| Fallo del sensor de presion de descarga - Lz tensién enviada porel £l circuito se desactiva  Automética sila tension  Fallo del termistor, error
circuito A sensoresde OV enviada por el sensor de cableado o conexién
vuelve al valornormal  incorrecta
12 Fallo del sensor de presién de descarga -
circuito B i ¥ * *
13 Fallo del sensor de presien de aspiracion - El valor medido por el El circuito se desactiva.  Automatica si ef valor Fallo del sensor, enor de
circuito A sensar eg inferior a-5kPa  Las demas funciones  medido por el sensor cableado o conexicn
durante 2 minutos permanecen activas vuelve a estar dentro incorrecta
de los imites admisibles
14 Fallo del sensor de presidn de aspiracion -
circuito B i “ “ B
15 Fallo de tensidn alimentada a los sensores  Latension alimentadaa  Ambos circuitos se paran.Automatica si la tension  Tatjeta basica defectuosa
los sensores de presion Las demds