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1 - CONSIDERACIONES SOBRE LA SEGURIDAD 2 - DESCRIPCION GENERAL
1.1 Generalidades 2.1 Generalidades

La instalacion, puesta en marcha, mantenimiento y servicio del PRO-DIALOG Plus es un sistema para controlar unidades
equipo pueden entrafiar riesgos si no se tienen en cuenta algugag utilizan compresores de tornillos:

factores concretos de la instalacion, como presiones de funcionra- de uno o dos circuitos

miento, componentes eléctricos, tensiones y el propio punto ele de condensacion por aire o por agua

instalacién (z6calos, cubiertas y estructuras de soporte). e bombas de calor no reversibles

Sdlo los ingenieros y técnicos instaladores cualificados, con PRO-DIALOG Plus controla la puesta en marcha de los

formacién apropiada y entrenamiento exhaustivo en relacioncompresores y los limites de demanda para mantener la tempe-

con el producto, estan autorizados para instalar y poner en ratura de salida del agua en el punto de consigna deseado.

marcha este equipo. Ajusta automaticamente la posicién de la valvula electrénica
de expansién (si se utiliza) para optimizar la carga del evapo-

Durante todas las operaciones de servicio, es importante leerador. Controla el funcionamiento de los ventiladores (en las

comprender y seguir todas las recomendaciones e instruccioneglades de condensacién por aire) o dedhailas de agua

indicadas en los manuales técnicos de los productos y en lagen las unidades de condensacion por aguanmangener la

etiquetas fijadas al equipo, componentes y elementos suminipresién de condensacién correcta en cada circuito.

strados aparte, asi como cumplir todos los reglamentos de

seguridad pertinentes. PRO-DIALOG Plus vigila constantemente los circuitos de
seguridad para garantizar el funcionamiento seguro de la

«  Aplicar todos los métodos y reglamentos de seguridad. unidad y da acceso al programa Quick Test (Comprobacién

e Llevar siempre guantes y gafas de seguridad. rapida) que cubre todas las entradas y salidas.
e Utilizar medios adecuados para mover objetos pesados.
Desplazar y depositar las unidades con cuidado. Todos los controles PRO-DIALOG Plus pueden funcionar en
tres modos independientes.
1.2 Paraevitar la electrocucién ¢ Modo local: la maquina se controla mediante comandos

procedentes del interface de usuario.
Sélo debe permitirse el acceso a componentes eléctricos al «  Modo remoto: la maquina se controla mediante contactos
personal cualificado de acuerdo con las recomendaciones de la remotos (contactos sin tension, sefiales analdgicas).
IEC (International Electrotechnical Commission). Sobre todo,,  Modo CCN: la maquina se controla mediante comandos
se recomienda desconectar todas las fuentes de alimentacién  procedentes de la Carrier Comfort Network (CCN). En
eléctrica de la unidad antes de iniciar ningan trabajo. Cortar la  este caso, se usa un cable de comunicaciones de datos
alimentacion en el ruptor automatico o seccionador principal. para conectar la unidad con el bus de comunicaciones CCN.

IMPORTANTE: El modo de funcionamiento se puede seleccionar con el botén

Riesgo de electrocucién: Aunque esté abierto el seccionadorselector del tipo de funcionamiento que se describe en la

ruptor principal, es posible que estén bajo tension algunos seccién 4.2.2.

elementos, como los calentadores de carter y los cables de

calefaccién, ya que se conectan a fuentes de alimentacion Cuando el sistema PRO-DIALOG Plus funciona de manera

separadas. autonoma (en modo local o remoto) conserva todas sus
posibilidades de control propias, pero no ofrece ninguna de las

Riesgo de quemaduras: La corriente eléctrica puede hacer gtumnciones de la red CCN.

algunos componentes se calienten de modo permanente o

temporal. Manejar con gran cuidado los cables de alimenta- 2.2  Abreviaturas utilizadas

cion, cables y tubos eléctricos, tapas de cajas de bornes y

carcasas de motores eléctricos. En este manual, los circuitos se denominan Ay B. Los compre-
sores del circuito A se denominan Al, A2 y los del circuito B

IMPORTANTE: Este equipo usa y emite sefiales electromagrs& designan con las abreviaturas B1, B2.

ticas. Si no se instala y utiliza de acuerdo con las instrucciones

de este documento, puede provocar interfeias con la Se utilizan con frecuencia las abreviaturas siguientes:
recepcion de radio. Se ha sometido a pruebaspntrandose Al - Entrada analdgica
gue cumple todos los reglamentos relativos a compatibilidad AO - Salida analégica
electromagnética. Cargador - Etapa de capacidad de los compresores
CCn - Tipo de funcionamiento: CCN
CCN - Carrier Comfort Network
CPM - MoAdulo de proteccién de los compresores
DI - Entrada discreta
DO - Salida discreta
EXV - Valvula electrénica de expansion
L-C1 - Tipo de funcionamiento: refrigeracion local -

punto de consigna 1



L-C2

L-H
LC1r

LC2r
LED
LOFF
rEmM
SCT
SIO

SST
TXV

Tipo de funcionamiento: refrigeracién local - ¢  Modulo de ventiladores(unidad de condensacién por

punto de consigna 2 aire): consta de una o dos tarjetas 4xDO, junto con los
Tipo de funcionamiento: calefaccion local ruptores automaticos y los contactores de los circuitos de
Tipo de funcionamiento: refrigeracion local - los ventiladores.

punto de consigna 1 - recuperacién de calor

Tipo de funcionamiento: refrigeracién local - 3.2  Tarjetas electronicas

punto de consigna 2 - recuperacién de calor

Diodo fotoemisor 3.2.1 - La tarjeta basica

Tipo de funcionamiento: local desactivado Esta tarjeta puede usarse sola o junto con tarjetas esclavas.
Tipo de funcionamiento: mediante contactos de Contiene el programa que controla la maquina. Gestiona
control remoto continuamente la informacién procedente de diversos sensores
Temperatura de saturacion en la descarga de presion y temperatura y comunica con las tarjetas esclavas ¢
Entrada/salida estandar - bus interno de través del bus SIO. También comunica con elementos de la

comunicaciones que enlaza la tarjeta basica corCarrier Comfort Network a través del bus CCN.

las tarjetas esclavas

Temperatura de saturacion en la aspiracion ~ Cuando aparece “conF” en el interface de usuario, significa

Valvula de expansion termostatica que es necesario configurar la tarjeta basica, lo que sélo puede
hacer el Servicio Carrier.

3 - DESCRIPCION DEL HARDWARE

3.1

Deteccidn de interrupcion de la alimentacién eléctrica: los

Generalidades contactos ACF de J6 detectan cualquier interrupcién de la

alimentacion eléctrica. La apertura de los contactos provoca la

El sistema de control consta, como minimo, de una tarjeta basiparada inmediata de la unidad y la reinicializacién de la tarjeta
y un interface de usuario. Adicionalmente, existiran una o mésasica, por lo tanto, estos contactos deben estar normalmente
tarjetas esclavas dependiendo de la aplicacion, como por ejempdorados al aplicar tensién al controlador. Después de una inter-
tarjetas de compresores, tarjetas 4xDO o tarjetas 4xAl - 2xA@upcién de la alimentacion eléctrica, la unidad se pone en marcha
Si se utilizan, las tarjetas esclavas se conectan a la tarjeta automaticamente sin necesidad de ningin comando externo.
basica a través de un bus interno de comunicaciones (SIO).

3.2.2 - Tarjetas esclavas

Los diversos componentes de control estan dispuestos en «  Tarjeta de compresor CPM: esta tarjeta se usa para

modulos dentro de la caja de control.

controlar un compresor. Es posible conectar a la tarjeta

e Mddulo de control: comprende la tarjeta basica, el basica hasta cuatro tarjetas de compresores.
interface de usuario, las tarjetas de control de las valvulas Tarjeta 4xDO: esta tarjeta puede usarse para controlar
EXV (si existen) y las tarjetas opcionales, ademas de la una valvula EXV (con la ayuda de una tarjeta de interface
regleta de terminales del cliente. adicional), varias etapas de ventiladores, cargadores, bom-
e MdAdulo de puesta en marchaconsta de las tarjetas de bas de aceite o valvulas adicionales de refrigeracién de los
puesta en marcha y de las tarjetas de proteccion de los motores.
compresores, junto con los ruptores automaticos y e Tarjeta 4xAl-2xAO: esta tarjeta puede usarse para leer

contactores de los compresores.

sensores (presion de aceite, presion del economizador,
temperatura de condensacion o temperatura de recupera-
cion), para controlar ventiladores de velocidad variable
(unidades de condensacién por aire) o la valvula del
condensador (unidades de condensacién por agua).

Caja de control

Médulo de puesta en marcha de Conector para la red CCN
los ventiladores

Médulo de control

Seccionador de Moédulo de puesta Regleta de terminales
desconexion de la en marcha de los del cliente 5
alimentacion eléctrica compresores



3.2.3 - Interface de usuario Direcciones de las tarjetas esclavas
El interface de usuario consta de dos partes: Tarjeta Interruptor DIP (0 = abierto)

exclusivamente a los principales parametros de control ggita 420 n°6 salidas del compresor A2
Tarjeta 4xDO n° 7 salidas del compresor B1

la unidad. Tiene 12 botones y 16 LED e incluye un eSqUeNIZ. ;.06 v s saiidas del compresor 62
de la unidad. Médulo de tarjeta 4xDO n° 9

de recuperacion de calor

3.2.4 - Conexiones entre tarjetas Tareta HAL2AO L
Tarjeta 4xAl-2xA0 n° 2 o 0 O O 1 0 1

La tarjeta basica y las tarjetas esclavas se comunican entre S, s 2x0 w3 0o 1 o 1 o 1 o
través de un bus de comunicaciones interno de tres conductores

RS 485 (bus SIO), los cuales conectan todas las tarjetas en Banco de interruptores de direccién azul, tarjeta CPM
paralelo. (rotulado ADDRESS)

+  Elinterface principal: da acceso a todos los parametros — — L2 8 4. 5 6 7.8
. . . Tarjeta 4xDO n° 1 EXV del circuito A 0 1 0

de con'tr_ol de la unidad. Consta de una pantalla PriNCIPAL jeta 4x00 re 2 Exv del circuito 8 o 1 o

de 2 digitos y de una pantalla secundaria de 4 digitoS COBjeta 4xD0 n° 3 (médulo de ventiladores) n° 1 o 1 o0

10 LED Yy 5 botones. Tarjeta 4xDO n° 4 (modulo de ventiladores) n° 2 1 1 0

* Elinterface resumido: proporciona acceso rapido Tarjeta 4xDO n° 5 salidas del compresor AL 1 1 0
1 1 0

1 1 0

1 1 0

1 1 0

o|o|o|o|o|o|o|o|o
o|o|o|o|o|o|o|r |+
P |O |k |O|F |O|F |k |O
o|o|r|r|o|lo|r|o|o
F |k |o|o|o|o|r|o|o

o
P
o
P
o
o
-
o

Los terminales 1, 2 y 3 del conector J4 de la tarjeta basica estan Tz 3 s
unidos, respectivamente, a los terminales 1, 2 y 3 del conector I I I I °
J3 (excepto en las tarjetas CPM, donde los terminales 2y 3

estan invertidos). Su conexion incorrecta dejaria al sistema

.. Tarjeta Interruptor DIP (0 = abierto)
fuera de servicio.
5 4 3 2
. . . CPM n° 1 (compresor Al) 1 0 0 1
Fig. 1 - Cableado del bus interno (entre tarjetas) CPM n° 2 (compresor A2) 1 1 0 1
CPM n° 3 (compresor B1) 1 0 1 1
CPM n° 4 (compresor B2) 1 1 1 1
J4 COMM3 J3 J3 , _,_ ,
3.2.6 - Alimentacion eléctrica de las tarjetas
1 1 1 M @ La tarjeta bésica, el interface de resumen y la tarjeta accesoria
CCN/JBUS se alimentan desde dinante flotantea 24V c.a.
El resto de las tarjetas se alimentan desde fuentes con
2 3 2 )1 I referencia a tierra.
3 2 3 Vo ] TARJETAS CONECTOR/ ALIMENTACION A
TERMINAL 24V c.a./CABLES
Tarjeta basica J5/011-012 011-012
Interface de resumen J3 011-012
CCN/JBUS accesoria 24V c.a. 011-012
Tarjeta basica Tarjeta de Tarjeta 4xDO Tarjeta 4AI-2A0

compresor, CPM .
Méddulo del compresor A1

3.2.5 - Direcciones de las tarjetas esclavas 4xDO para Al JU011-012  11-1-(12-1%)
Todas las tarjetas esclavas (tarjeta de compresor, tarjeta 4xBfGM A PL25-1  111-(1217)
o tarjeta 4xAl - 2xA0) tienen una direccion que es Necesario ysduio del compresor A2
configurar utilizando el banco de interruptores de direccidn 4xpo para A2 J1/011-012 11-2 - (12-2%)
rojos del SIO (rotulado SIO ADDRESS) que se encuentra en dam A2 PL-2/5-1 11-2 - (12-2%)
esquina superior derecha de cada tarjeta. Este banco contiene 8
. . . &/Iédulo del compresor B1
interruptores DIP (excepto en las tarjetas CPM, equipadas ce# "
tro interruptores DIP azules), todos los cuales estan desags 2t JUOLLOLZ  11:3-(12:3)
cua p ' e CPM B1 PL-2/5-1 11-3- (12-3%)
vados cuando se encuentran en la posicion OPEN - (Para las
tarjetas CPM consultar el texto grabado en el circuito impresedulo del compresor B2
4xDO para B2 J1/011-012 11-4 - (12-4%)
NOTA: Si alguna de las direcciones es incorrecta, la unidad ™ B2 PL-2/5-1 11-4-(12-4%)
se pond_r_a en mqrcha_. ,Cortar la allmentamo.n. eléctrica antes Tarjeta EXV 011012 11-12
de modificar la direccion de una tarjeta auxiliar. Tarjeta 4XAl - 2xA0 J1011:012  11-12
Tarjeta 4xDO modulo de ventiladoresn®1 ~ J1/011-012 11-11-(12-11%)
Fig. 2 - Banco de interruptores de direccién rotulado Tarjeta 4xDO médulo de ventiladores n°2  J1/011-012 12-11- (12-31%)
“S|IO ADDRESS” * con referencia a tierra

NOTA: Al conectar la fuente de alimentacion para las tarjetas
4 es necesario respetar la polaridad.

1 2 3 5 6 7 8
I I I I I I I I En caso de interrupcion de la alimentacion eléctrica, la unidad

—ABIERTA —— vuelve a ponerse en marcha automaticamente sin necesidad de
ningun comando externo. Sin embargo, todos los fallos que
estaban activos al interrumpirse el suministro se guardan en
memoria y, en determinados casos, pueden impedir la puesta
en marcha de la unidad.




3.2.7 - Diodos fotoemisores de las tarjetas 3.3.2 - Controles de la presién de condensacion

Todas las tarjetas comprueban e indican continuamente el Para cada circuito, el controlador puede regular lo siguiente,

funcionamiento correcto de sus circuitos electronicos. En cadseguin proceda:

tarjeta, un diodo fotoemisor (LED) permanece encendido +  en el caso de unidades de condensacion por aire, para

siempre que la tarjeta esta funcionando correctamente. cada circuito, las etapas de ventiladores junto con un
ventilador de velocidad variable si es necesario
(controlado por una tarjeta 4xAl-2xA0).

e en el caso de unidades de condensacion por agua, una

valvula de agua. Esta valvula se controla mediante una

tarjeta 4xAl - 2xAO que puede enviar una sefial de

0-10 V c.c. o de 4-20 mA, dependiendo de la configuracion.

LED rojo MAIN - tarjetas basica y esclavas

e EILED rojo MAIN (principal) parpadea a intervalos de 2
segundos aproximadamente para indicar que la tarjeta esta
funcionando correctamente.

e  Sieste LED esta permanentemente apagado debera compro-
barse la alimentacion eléctrica. 3.3.3 - Bomba del evaporador

e Enlas tarjetas esclavas, si este LED luce permanentemenk los casos apropiados, el controlador puede regular también
significa que hay un problema que requiere el cambio deina bomba de evaporador. Para ello no se requiere una tarjeta
la tarjeta. adicional.

« Enlatarjeta basica, si este LED rojo esta encendido
permanentemente o parpadea alternando entre iluminacié8.3.4 - Bomba del condensador
intensa y débil, es que hay un fallo en la tarjeta basica oEn los casos apropiados, el controlador puede regular también
que la direccion de la EPROM es incorrecta. una bomba de condensador (para unidades de condensacién

por agua). Para ello no se requiere una tarjeta adicional.

LED verde SIO - tarjetas basica y esclavas

3.3.5 Calentador del evaporador

« Este LED parpadea continuamente para indicar que la En las unidades de condensacién por aire, el calentador del
tarjeta esta comunicando correctamente a través del bugvaporador puede ser regulado por el control de la unidad para
interno. la proteccion antihielo del evaporador. Para ello no se requiere

e Siel LED no parpadea, debera comprobarse el cableadana tarjeta adicional. Si se utiliza este control, la bomba del
del bus SIO y la direccion de la tarjeta (sélo las tarjetas evaporador debera regularse también a través del control de la
esclavas). Si la tarjeta basica no esta conectada a ningunaidad.
tarjeta esclava, este LED no debe parpadear.

e Sitodas las tarjetas esclavas indican un fallo en las com8:3.6 - Sensores de presion
nicaciones, comprobar la conexién del bus SIO en la tarjetde utilizan para medir las siguientes presiones en cada circuito.

basica. Si esta conexion es correcta pero el fallo persiste,

Presion de descarga

cambiar la tarjeta basica. e Presion de aspiracion
e Presion de aceite
LED verde CCN - tarjeta basica e Presion del economizador

« Este LED parpadea para indicar que la tarjeta basica estastos sensores electrénicos envian una sefialde 0 a5V c.c. al

comunicando a través de su bus CCN. tarjeta basica o a una tarjeta esclava 4xAl - 2xA0. Se usan dos
tipos de sensores. Uno esta calibrado para el lado de alta y par:
la presién del aceite y el otro para el lado de baja y para la
presion del economizador.

3.3 Controles

3.3.1 - Valvula electrénica de expansion (EXV)
La valvula EXV se usa para ajustar el caudal de refrigerante 8ensores de presiéon de descarga

funcion de los cambios en las condiciones de funcionamientd@e encuentran en el lado de alta del compresor principal de

de la maquina. Con este objeto, hay mecanizados una serie dada circuito. Sustituyen a los manémetros tradicionales de
orificios calibrados en la pared de la conexién de entrada de presion de descarga y se usan tanto para controlar la presion de
refrigerante. Al pasar éste por los orificios se expande y se condensacién como para la opcién de control de carga como
convierte en una mezcla bifasica (liquido y gas). mecanismo de proteccién de alta presion (ver apartado 5.16).

Con el fin de ajustar el caudal de refrigerante a las condicion&&nsores de presion de aceite
de funcionamiento, un piston sube o baja constantemente paEstos sensores, situados en la toma de presion de aceite de cal
modificar la seccidon de paso del refrigerante. Este piston es compresor, miden la presion del aceite suministrado a los com-
accionado por un motor de pasos lineal controlado electrénigaresores. La presion del economizador se resta de este valor
mente. El alto grado de precision con que se posiciona el pispama obtener la presion diferencial del aceite.
asegura el control exacto del caudal de refrigerante.

Sensores de presién de aspiracién
NOTA: El conector externo de la valvula EXV ha de limpiarseSe utilizan para medir la presion del lado de baja de cada
y cubrirse con grasa de silicona (n° de ref. 397 EE) para circuito. Se encuentran en el lado de alta del evaporador.
eliminar la condensacion y evitar la corrosion.



Sensores de presion del economizador NOTA: No quitar el puente entre los terminales 32, 63 y 65 de
Estos sensores se usan para medir la presion intermedia entta lgleta de terminales del cliente.

lado de alta y el de baja y controlar la presion diferencial del

aceite. Estan situados en la tuberfa de aspiracion del circuito d&-4-1 - Informes de fallos en los circuitos Ay B

economizador (en las unidades equipadas con economizadoF&$ps son contactos con tension. Aceptan alimentacion a

0 en la tuberia de refrigeracién de cada motor. 24V c.a. y una corriente maxima de 0,5 A*.

3.3.7 - Termistores Fig. 3 - Conexiones de alarma por fallo

Todos ellos tienen caracteristicas similares. Alimentacion a 24V c.a. Alimentacién a 24 V c.a.
Sensores de temperatura de entrada y salida del agua del ] ]
evaporador ! m ! A

El sensor de temperatura de entrada del agua y el de salida del ! ﬂi’\"j‘ | (Alama,
agua del evaporador se instalan, respectivamente, en la caja de 1 : :
agua del lado de entrada y en la del lado de salida. %0 A 2 a
Sensor de descarga de gas

Se utiliza para medir la temperatura de descarga de gasy ) y )
permite controlar la temperatura de sobrecalentamiento de |dNOTA: Para obtener contactos de alarma sin tension a partir

descarga. Esta situado en la linea de descarga de cada circuit® las bornas 30y 31, estas salidas tienen que conectarse a un

(linea de entrada o de salida del lubricador, segn el modeloj€!€ alimentado con 24V c.a. (N° de referencia Carrier
--OK-12AC-034--EE)

Sensor del motor
Se usa para controlar la temperatura del motor de cada com3-4.2 - Control del contactor de la bomba del evaporador

presor. Los terminales de este sensor estan situados en la cdfh contactor de la bomba del evaporador puede alimentarse con

terminales 12 y 90.

Sensor del nivel de liquido del evaporador

Se utiliza para medir el nivel de carga del refrigerante.
Garantiza un control de flujo optimizado en el evaporador y se
instala en la parte superior de éste. 1

Fig. 4 - Conexiones de la bomba del evaporador

Sensores de temperatura de entrada y salida del agua del Contactor - ~_-
condensador ‘
Se utilizan para controlar la capacidad de calefaccion en las
bombas de calor. En unidad=so para refrigeracién no tienen % 12
funcion de control. Se instalan en la linea comun de entrada y
salida del condensador.

Bomba

) 3.4.3 - Control del contactor de la bomba del condensador
Sensores de temperatura de entrada y salida del agua del g contactor de la bomba del condensador puede alimentarse

condensador de recuperacion de calor . con 24 V c.a. y una corriente méaxima de 0,5 A* entre los
Estos sensores miden la temperatura de entrada y salida delerminales 95 y 12.

agua de los condensadores de recuperacion de calor y se utilizan
en unidades de condensacidn por aire. En otros casos puedenFig. 5 - Conexiones de la bomba del condensador
montarse como elementos opcionales.

Sensor de reajuste del punto de consigna de la temperatura T 3 1
Este es un sensor opcional con salida de 0-10 V que puede ; Contactor| s
instalarse a distancia de la unidad. Se utiliza para reajustar el 1
punto de consigna de calefaccion y refrigeracion de la unidad en |
funcion de la temperatura del aire exterior o de la temperatura o 1
ambiente de la habitacién. Este sensor no lo suministra Carrier, Bomba
pero sus caracteristicas han de ser configuradas por el Servicio
Carrier. Ver instrucciones de conexién en la seccion 3.4.10.
3.4.4 - Control del contactor del calentador del evaporador

3.4  Conexiones en la regleta de terminales del El contactor del calentador del evaporador puede alimentarse
cliente con 24V c.a. y una corriente maxima de 0,5 A* entre los

. . L , termi-nales 41y 12.
En esta regleta estan disponibles las siguientes conexiones.

Algunas de ellas s6lo pueden usarse en modos de funcionamiento
especiales. Para mas detalles, ver las secciones en las que se
describen las funciones (seccién 5) y la configuracion (seccion
4.2.10).




Fig. 6 - Conexiones del calentador del evaporador Conexién para la seleccién del modo de recuperacion
de calor

Contacto de seleccion de recuperacién de calor

77777777777777 Y Y R

41 12 Nota:
Contacto abierto: punto de consigna de condensacion 1/modo de recuperacion no seleccionado
Contacto cerrado: punto de consigna de condensacion 2/modo de recuperacion seleccionado

3.4.5 - Contacto para puesta en marcha/parada remotas** 3.4.9 - Contacto para limite de demanda**
El contacto sélo se tiene en cuenta si la unidad esta en funcion&ste contacto se utiliza para activar la funcion de limite de

miento por control remoto (rEM). Ver seccién 4.2.2. demanda en la unidad (ver secciones 4.2.10, 4.2.7 y 5.6). El
contacto esta activado independientemente del modo de
Conexiones de puesta en marcha/parada remotas funcionamiento de la unidad.
Contacto de puesta en marcha/parada Conexioén para el contacto de limite de demanda
S </ 77777777777777 % Contacto de limite de demanda

Nota: £ I {/ ************* 74

Contacto abierto: unidad parada
Contacto cerrado: comando de puesta en marcha

. . . Nota:
NOTA: En circunstancias excepcionales este contacto puedegonacto abiero: imite de demanda desactivado
. . . ., .. Contacto cerrado: limite de demanda activado
configurarse como activo (configuracion por el Servicio

Carrier) si la unidad funciona en modo CNN como parte de ug.4.10 - Contactos sin tension de control del circuito de agua

enlace maestra-esclava (ver seccion 5.18). del evaporador y de control de flujo de agua del condensador

o de la caja del termostato**
3.4.6 - Contacto remoto para seleccion del punto de Si estos contactos abren, la unidad se para o no puede volver a
consigna de la temperatura de refrigeracion** ponerse en marcha y se genera una alarma. Se utilizan para

Este contacto solo se tiene en cuenta si la unidad estd en  controlar el flujo de agua del evaporador y el condensador en
funcionamiento por control remoto (rfEM). Ver seccion 4.2.2. |55 unidades de condensacién por agua o la temperatura de la
caja del termostato en las unidades de condensacion por aire.
Conexiones para seleccion remota del punto de
consigna Conexién del contacto de control del circuito de agua
del evaporador

Contacto de seleccién del punto de consigna

Contacto de control del circuito de
agua del evaporador
65  fo--m--mm-e- O 66

Y B 35

Nota:
Contacto abierto: punto de consigna de refrigeracion 1
Contacto cerrado: punto de consigna de refrigeracion 2

B El contacto de control del flujo de agua del evaporador (34-35)
3.4.7 - Contacto remoto para seleccion de los modos de  viene cableado de fabrica. La bomba del evaporador debe

calefaccion/refrigeracion** controlarse y conectarse entre los terminales 34 y 36.
Este contacto sélo se tiene en cuenta si la unidad esta en el modo

de funcionamiento por control remoto (rEM). Ver seccion 4.2.2.Notas:
*  Cada salida (secciones 3.4.1 a 3.4.4) se puede alimentar

Conexiones para seleccion remota de calefaccion/ individualmente a 24 V c.a. — 0,5 A max., siempre que
refrigeracion el total no sea superior a 1 A.
o e ** | 0s contactos 'Iibres de te'nsién (secciones 3.4.5 a
calefaccién/refrigeracion 3.4.10) son alimentados internamente por las tarjetas
eléctricas a 24 V c.a. con 15 a 20 mA. El contacto libre
N R O 64 de tension suministrado en obra tiene que ser compa-

tible con estas especificaciones eléctricas.

Nota:
Contacto abierto: refrigeracion
Contacto cerrado: calefaccion

3.4.8 - Contacto remoto para recuperacion de calor**

Este contacto se utiliza para seleccionar el segundo punto de con-
signa de condensacién o el modo de recuperacion deSxilor.

se tiene en cuenta si la unidad estfuanionamiento por

control remoto (rEM). Ver seccién 4.2.2.



Conexién del contacto de control de flujo de agua del
condensador o de la caja del termostato

Contacto de control de flujo de agua del
condensador o de la caja del termostato

96 feeee B 97

Conexién del contacto de control de flujo de agua del
condensador de recuperacién de calor

Contacto de control de flujo de agua del
condensador de recuperacién de calor

T N o 97

Conexiones de la valvula de agua

4—}@ &4 100 mA J1-
@A
@ © J1-R
1. Condensador
2. Sefial
3. Fusible

3.4.13 - Contacto de 24 V c.a.

Los terminales 11 y 12 situados en el extremo de la regleta de
terminales del cliente alimentan 24 V c.a. con conexién a tierra
y una corriente maxima de 1 A.

Salida de 24 V c.a. con conexioén a tierra

3.4.11 - Entrada de 0-10 V c.c. para el reajuste del punto de
consigna o para el limite de demanda
Esta entrada de 0-10 V c.c. se usa para reajustar el punto d

11 >

consigna o para limitar la demanda de una unidad (ver apartado
Configuracion en la seccién 4.2.10). Esta entrada esta activada
independientemente del modo de funcionamiento de la unidad.

12

24V c.a. con conexién a tierra

La sefial puede ser enviada por un controlador especifico dell

cliente o por un sensor de temperatura de 0-10 V.

Conexion de la sefial de 0-10 V

A TR A

Generador de la sefial de 0-10 V

72 fe -

3.4.14 - Conexion a la CCN

Para la conexién a la CCN se utiliza un bus RS 485. El conector

CCN esta situado dentro de la caja de control, en el lado derecho

de la regleta de terminales del cliente. Es un conector de tres

patillas:

Patilla 1: sefab

Patilla 2: masa del bus (no conexionar a tierra en punto alguno
del bus)

Patilla 3: sefiab

NOTA: El reajuste del punto de consigna y el limite de demandg 4.15 - Conexién de la valvula de agua del condensador de
basados en una sefal externa de 0-10 V no pueden utilizarsgecuperacion de calor

simultdneamente. El reajuste tiene prioridad sobre el limite dgsta salida se utiliza en unidades de condensacion por aire con

demanda.

la opcidn de recuperacion de calor. Suministra una sefial de 4-
20 mA o de 0-10V c.c. dependiendo de la configuracion, que

NOTA: Si la fuente de la sefial de 0-10 V c.c. es un sensor dé de ser realizada por el Servicio Carrier.
temperatura con alimentacién a 24 V c.a., es esencial conectar la

alimentacion de este sensor a la fuente de 24 V c.a. puesta a

tierra (cables 11-12) y no a la fuente de alimentacion flotante
de 24 V c.a. para la tarjeta basica.

3.4.12 - Contactos de control de la valvula de agua del
condensador

Esta salida puede usarse en unidades de condensacién por agua

®
B
@% CH5
< @e J1-R

gue tengan instalada la opcién de control de la valvula de agua Condensador

Sefial

del condensador. Suministra una sefial de 4-20 mA o de 0-1GV runle
c.c. dependiendo de la configuracion, que ha de ser realizada

por el Servicio Carrier.
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4 - CONFIGURACION DEL CONTROL PRO-DIALOG PLUS
4.1 Generalidades 4.2  Interface principal

El interface local permite ver y modificar diversos parametrost.2.1 - Descripcion

operativos. El interface principal da acceso a todos los parametros operativos
. o _ de la unidad por medio de 10 menus (representados por 10
El interface consta de dos partes distintas: iconos). Cada menu contiene un méaximo de 20 elementos,

El interface principal (seccién izquierda) que da acceso a tod%lémerados de 0a19.

los datos y funciones operativas del PRO-DIALOG Plus. El interface principal consta de 4 blogues funcionales que se

describen a continuacion (el interface mostrado corresponde a
una unidad de doble circuito y condensacion por aire):

El interface resumido (secciéon derecha) que sélo da acceso
rapido a la informacion operativa principal del PRO-DIALOG
Plus.

Interface principal
Bloque 1 Bloque 2

PRO-DIALOG

Bloque 3 Bloque 4

Bloque 1: pantalla de 2 digitos que muestra el nimero del  4.2.2 - Modos de funcionamiento
elemento seleccionado.

Bloque 2: pantalla de 4 digitos que muestra el contenido del 4-2-2-1 - Descripcion ,
elemento seleccionado. El bot6n de puesta en marcha/parada de la enfriadora puede

Bloque 3: consta del botén MENU, 10 LED y 10 iconos que controlarse por uno de los siguientes métodos (tipo de control)
muestran el menu seleccionado. e Localmente desde la unidad (tipo control local)

Bloque 4: Consta de tres botones selectares/1, «J. Los «  Por control remoto mediante contactos del usuario (tipo
botones'T y [1 se usan para desplazarse por los nimeros de los ~ CONtrol remoto). _ _

elementos del mend del bloque 2 o para aumentar o disminuir & POr control remoto mediante la CCN (tipo control por
valor de cualquier parametro modificable. El baotérda acceso CCN).

al modo de modificacion o acepta una modificacion realizada. o . .
El interface principal contiene un bot@g) (denominado

selector del tipo de funcionamiento) que puede utilizarse para
seleccionar uno de los tipos de control anteriores. Ademas,
cuando se selecciona el tipo de control local, este boton puede
utilizarse para seleccionar un modo de funcionamiento para la
unidad (por ejemplo, segundo punto de consigna, refrigeracion,
calefaccion, etc.)

El botén se utiliza para poner en marcha/parar la enfriado
y para cambiar su modo de funcionamiento.

Estas combinaciones de tipos y modos de control que es
posible seleccionar con el bot@ se denominan tipos de
funcionamiento.

El selector de tipos de funcionamiento puede utilizarse también
localmente para parar la unidad o para activar uno de los tipos
de funcionamiento siguientes:

11



CAMBIO DE TIPO DE FUNCIONAMIENTO

TIPO DE FUNCIONAMIENTO Boton  Accion Pantalla del Pantalla del
pantalla del bloque 1 bloque 2
blogue 2 Descripcion Pulsar el botén selector del tipo de C LOFF
LOFF Parada local. La unidad se para en modo local. funcionamiento durante mas de 4
L-C1 Funcionamiento local - modo local activado - punto de consigna de segundos
refrigeracion 1: la unidad se encuentra en modo de control local y puede ) \ L-C1
ponerse en marcha en modo refrigeracion con el punto de consigna 1. % Mantener pulsado el boton. Los ¢t L-C2
. . . . . N
L-C2* Funcionamiento local - modo local activado - punto de consigna de tipos de funcionamiento disponibles l T
refrigeracion 2: la unidad se encuentra en modo de control local y puede iran aparemendp uno a uno hasta que cG
ponerse en marcha en modo refrigeracion con el punto de consigna 2. se suelte el boton. n
Esto aparece indicado en pantalla si el punto de consigna de refrigeraciéon Soltar el botdn selector de tipo de
1 (elemento 0 del mend PUNTOS DE CONSIGNA) tiene un valor funcionamiento cuando aparezca en NP
distinto del punto de consigna de refrigeracion 2 (elemento 1 del menu pantalla el tipo deseado (en este 79\’ L-C1
PUNTOS DE CONSIGNA). ejemplo L-C1). Parpadeara la “C” en
L-H* Funcionamiento local - modo local activado - punto de consigna de el bloque 1 para indicar queel
calefaccion: la unidad se encuentra en modo local y puede ponerse en controlador esta esperando confirmacion.
marcha en modo calefaccion (s6lo bomba de calor). Pulsar el boté@ para confirmar el
LC1r* Funcionamiento local - modo local activado - punto de consigna de tipo de funcionamiento seleccionado t L-C1
refrigeracion 1 - recuperacion de calor: la unidad se encuentra en modo (en este ejemplo L-C1). Aparecera “t’
de control local, puede ponerse en marcha en modo de refrigeracion con en el blogue 1 para indicar el tipo
el punto de consigna 1y se selecciona el modo de recuperacion de calor. de funcionamiento seleccionado. Si no
Esto aparece en la pantalla si se cumple una de las siguientes se pulsa el botég@ con la suficiente
condiciones: p i )
« la unidad es de condensacion por agua y controla las valvulas de agua rapidez, el control cancelaré el cambio
del condensador y el punto de consigna de condensacién (elemento 3 del y seguira utilizando el tipo de
ment PUNTOS DE CONSIGNA) égual al punto de consigna de funcionamiento anterior.
recuperacion (elemento 4 del ment de PUNTOS DE CONSIGNA) ) . . o .
« la unidad es de condensacion por aire y el punto de consigna de conddn2.3 - Visualizacidon/modificaciéon de un elemento de menu
sacion (elemento 3 del mend PUNTOS DE CONSIGNAyeal al Para acceder a un elemento de mend, primero seleccionar el
punto de consigna de recuperacién (elemento 4 del mend PUNTOS DE , ., L L.
CONSIGNA). menu en cuestién. Cada menu da acceso a un maximo de 20
LC2r* Funcionamiento local - modo local activado - punto de consigna de elementos.
refrigeracion 2 - recuperacion de calor: la unidad se encuentra enlr,nodo 4 nam .e EEEI }
de control local, puede ponerse en marcha en modo de refrigeracién con Indicadores LED
el punto de consigna 2 y se selecciona el modo de recuperacién de calor. del men (blogue 3) Botones del ment (blogue 3)
Esto aparece si la pantalla muestra LC1r y el punto de consigna de
refrigeracion 1 (elemento O del mend PUNTOS DE CONSIGNA) tiene kPa = - 2
un valordistinto del punto de consigna de refrigeracion 2 (elemento 1 del @ gﬁ E%% % W [I:]E
menU PUNTOS DE CONSIGNA).
CCn La unidad es controlada por comandos procedentes de la CCN. 0 0 0 0 0 0 0 0 0
1 1 1 1 1 1 1 1

0
rEM La unidad es controlada por contactos remotos de control externos 1
Nota: 2
*  Aparece si lo requiere la configuracion. 3

En la seccidn 5.1 figura una descripcion mas detallada de los
comandos de puesta en marcha y parada de la unidad, analiza
por tipo de funcionamiento. 17 17 17 17 17 17 17 17 17 17

18 8 18 18 18 18 18 18 18 18

4.2.2.2 - Parada de la unidad en modo local 19 (19) 19 19 19 19 19 19 19 19
En modo local, la unidad puedg pararse en cualquier MOMENIR, e de botones de\[ ’
pulsando el botdn selector de tipo de funcionamiento. seleccion (bloque 4) Namero del elemento (blogue 1)

PARA PARAR LA UNIDAD 4.2.3.1 - Selecciéon de un mend

Boton  Accion Pantalladel  Pantalla del El botén MENU permite seleccionar uno de los 10 mends
. bloque 1 bloque 2 disponibles. Cada vez que se pulsa este boton se enciende uno
Pulsar el boton selector de tipo ¢ LOFF de los 10 LED situados junto a los iconos que representan los
% de funcionamiento durante menos B N . . .
de 4 segundos (una breve menus. El menu activo es el correspondiente al LED encendido.
pulsacion es suficiente) . .
Al soltar el bot6n la unidad se t LOFF Mend INFORMACION fuMnucﬁzgzéﬁznagrgggﬁ);dgae(;werales de
parara sin necesidad de hacer - - -
nada mas. R Ment TEMPERATURAS Muestra las temperaturas de funcionamiento

4.2.2.3 - Modificacion del tipo de funcionamiento
El tipo de funcionamiento se puede modificar en cualquier
momento haciendo lo siguiente.

En el ejemplo que sigue, el tipo de funcionamiento a seleccionar

de la unidad

®

Men( PRESIONES

Muestra las presiones de funcionamiento de
la unidad

&o

Men( PUNTOS DE
CONSIGNA

Muestra los puntos de consigna y
permite modificarlos

Men( ENTRADAS

Muestra el estado de las entradas digitales y
analdgicas de la unidad

es el de funcionamiento local - punto de consigna de refrigera

cion 1 (L-C1).
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Men( SALIDAS/PRUEBA

Muestra el estado de las salidas de la unidad
y permite probarlas

Ment CONFIGURACION

Muestra la configuracion de la unidad y
permite modificarla

Menu ALARMAS

Muestra las alarmas activas

Men( HISTORIAL DE
ALARMAS

Muestra el historial de alarmas

OB Ay

Menl( REGISTRO DE
FUNCIONAMIENTO

Muestra los tiempos de funcionamiento y
xel nimero de puestas en marcha de la
unidad y de sus compresores




NOTA: Para desplazarse rapidamente por los menuds, mantetiar el modo de modificacién, el valor a modificar aumenta o

pulsado el botén MENU. disminuye en incrementos de 0,1 cada vez que se pulsa uno de
B ] los botonegy o []. Manteniéndolos pulsados, aumenta la
4.2.3.2 - Seleccion de un elemento de menu velocidad de incremento o decremento. Al cabo de 2 s cada

Los botones y [1 permiten recorrer los elementos de I0s  jncremento pasa a ser de 0,5, al cabo de 5 s de 1,0 y al cabo de
menus. Los numeros de dichos elementos se muestran en el7 s de 2,0.

blogue 1. El nUmero aumenta o disminuye cada vez que se
pulsa el botort o el [1. El valor o estado asociado con el E| siguiente ejemplo muestra la manera de modificar el valor

elemento activo se muestra en el bloque 2. del elemento 2 del mend PUNTOS DE CONSIGNA.
Para recorrer rdpidamente los elementos, mantener pulsado @eracion PULSAR LED PANTALLA PANTALLA
boténﬁ 0 e|@ EL DEL DEL DEL
BOTON BLOQUE 3 BLOQUE 1 BLOQUE 2
. ’ A tener pulsado el boton

NOTA: Los elementos de los menus que no estan en uso o syerer que se ) 0
incompatibles con la configuracion no se visualizan. encienda el LED :

correspondiente al mend @ g-@ 0

El ejemplo siguiente muestra la manera de acceder al elemeRtdTOS DE CONSIGNA.

3 del ment PRESIONES. Pulsar uno de los botones de o 8?' 1 6.0

flechas hasta que en el
bloqgue 1 aparezca el nimero

OPERACION PULSAR PANTALLA  PANT ALLA de elemento 2 (punto de
EL BOTON DEL DEL consigna de refrigeracion 2).
BLOQUE3  BLOQUE 1 El valor del punto de
] consigna (6 °C en este caso)
Pulsar el botén MENU hasta que se 0 .
encienda el LED correspondiente al @ se mostrara ?n el blogue 2.
ment PRESIONES H KPa Pulsar el boténw para & N 1 6.0
@ @ o permitir la modificacion del ,g{j _
valor asociado con el N
Pulsar uno de los botones de flecha |1 1 elemento 2. EI LED del
hasta que en el bloque 1 aparezca el @‘P"’ ment PUNTOS DE
numero de elemento 3 (presion de 2 CONSIGNA parpadeara para
descarga del circuito 3) o 3 indicar que el modo de
modificacion esté activado.
Mantener pulsado el botgn iyh ‘
. ., . hasta que aparezca el valor S 1 5.9
4.2.3.3 - Modificacién del valor de un parametro 5,6 en el blogue 2. EILED ’,gt'( 1 538
Pulsar el botép para cambiar al modo de modificacion. Estqi:% &ﬂglglNZUNTQS,DE a ‘ 1 5.7
. ; seguira
permite corregir el valor de un elemento con ayuda de 10S  parpadeando en el blogue 3. 4 1 5.6

botones(y y [1 (si se esta autorizado para sobreescribir €l puisar de nuevo el botén
elemento en cuestién). Al activar el modo de modificacién, elpara aceptar el cambio. EI <7 o 1
, . nuevo punto de consigna 2
LED del menu al que corresponde el elemento comienza a gers 56 °c. I LED del
parpadear en el bloque 3. Una vez obtenido el valor deseadapent PUNTSS DEd
. . CONSIGNA dejara de
pulsar dg nuevo el bo_thJ para aceptar el cambio. EILED 70 tcor para indicar que el
del menu correspondiente dejara de parpadear en el blogue Bodo de modificacién se ha

para indicar que el modo de modificacién se ha cancelado. cancelado.

5.6
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ELEMENTO INFORMACION TEMPERA- PRESIONES PUNTOS DE ENTRADAS SALIDAS CONFIGURA- ALARMAS HISTORIALDE REGISTRO DE

TURAS CONSIGNA CIONES ALARMAS FUNCIONAMIENTO

0 Tipo de Temp. de en- Presion de Punto de consignaEstado del con- Estado del Contrasefia Numero de Cadigo de alarma Horas de funciona-

—> funcionamiento trada del agua descarga del de refrigeracion 1 tacto remoto de compresor alarmas activas/ histérica 1** miento de la unidad/
al evaporador circuito A puesta en reinicializadas 10
marcha/parada

1 Modo Temp. de sali- Presion de Punto de consignaEstado del con- Estado del Seleccion del Cadigo de alarma Cédigo de alarma Horas de funciona-
da del agua del aspiracion del  de refrigeracién 2 tacto remoto de cargador circuito principal  activa 1** histérica 2** miento del circuito
evaporador circuito A pto. de consigna A/10

2 Modo* Temp. de Presion de Punto de consignaEstado del Estado de las Secuencia de Cadigo de alarma Cédigo de alarma Horas de
entrada del aceite A1 de calefaccién*  contacto remoto valvulas de refri- carga de los activa 2** histérica 3** funcionamiento del
agua al de calefaccién/  geracion de los  circuitos compresor A1/10
condensador* refrigeracion* motores, circ. A

3 Modo* Temperatura  Presion de Punto de consignaEstado del con- Estado de las Retardo a la Cadigo de alarma Cédigo de alarma Horas de
de salida del aceite A2 de condensacién* tacto remoto de  valvulas de refri- puesta en marcha activa 3** histérica 4** funcionamiento del
agua del funcionam. de la geracion de los en minutos compresor A2/10
condensador* recuperacion* motores, circ. B

4 Modo* Temp. de en-  Presion diferen- Punto de consignaEstado del con- Estado de la val- Seleccion de Cadigo de alarma Cédigo de alarma Horas de
trada del agua cial de aceite del de recuperacion* tacto de reduc- vula solenoide derampa de carga  activa 4** histérica 5** funcionamiento del
al recuperad.* compresor A1 cién de etapas* aceite circuito B/10

5 Modo* Temp. de sali- Presion diferen- Punto de consignaContacto de con- Estado del Seleccion de Cadigo de alarma Cédigo de alarma Horas de
da del agua del cial de aceite del de reducciéon de trol de flujo de  calentador de reajuste del punto activa 5** histérica 6** funcionamiento del
recuperador* compresor A2  capacidad en % aguadel evap. aceite de consigna compresor B1/10

6 Refrigeraciéon/  Temp. de satu- Presién del Rampa de velo- Contacto de con- Estado de la Seleccion del - Cadigo de alarma Horas de
calefaccion* racion en la des- economizador  cidad de carga de trol de flujo de  bomba de aceite limite de demanda histérica 7** funcionamiento del

carga, circ. A Al refrigeracion agua del condens. compresor B2/10

7 Numero de Temp. de Presion del Rampa de Nivel de aceite  Estado de los Numero de la - Cadigo de alarma Numero de puestas
etapas de saturacion en economizador velocidad de del circutio A ventiladores A1, version del histérica 8** en marcha de las
capacidad la aspiracion A2 carga de A2,A3y A4 software unidades/10

del circuito A calefaccion*

8 Limite de Temp. de des- Presion de Refrigeracion - Nivel de aceite  Estado de los ENO - Caodigo de alarma Numero de puestas
demandaen % cargade gas descarga del sefial de 0-10 V  del circutio B ventiladores B1, histérica 9** en marcha del
presente del circuito A circuito B c.c. para reajuste B2,B3yB4 compresor A1/10

del cero*

9 Capacidad de la Sobrecalenta- Presion de Refrigeracién - Contacto de Estado de alarmaBUS - Caodigo de alarma Numero de puestas
unidad en % miento de aspiracion del  sefial de 0-10V ~ contr.d. caudal  del circuito Ay histérica 10* en marcha del

descarga del circuito B c.c. para reajuste de aguacondens. del circuito B compresor A2/10
circuito A* completo* de recu-peracién
de calor

10 Capacidad del  Temperatura Presion de Refrigeracion - Posicion dela - - - Numero de puestas

circuito Aen % del motor Al  aceite B1 incremento de Contactor del vélvula EXV A en marcha del
temperatura para presostato de dre en % compresor B1/10
reajuste del cero* naje, circuito A

11 Capacidad del  Temperatura Presion de Refrigeracion - in- Posicion dela - - - Numero de puestas

circuito Ben %  del motor A2 aceite B2 cremento de temp. Contactor del vélvula EXV B en marcha del
para reajuste presostato de dre en % compresor B2/10
completo* naje, circuito B

12 Punto de Temp. de Presion diferen- Refrigeracion - Velocidad d. ven- - - - Méximo nimero de
consigna saturacién en cial de aceite del valor en grados  Nivel de liquido tilador/postién puestas en marcha
activado la descarga del compresor B1  del reajuste del evaporador  de la valvuladel en la ultima hora

compresor B completo* del circuito A circuito A en %

13 Punto de control Temp. de Presion diferen- Calefaccion - sefial Nivel de liquido Velocidad del - - - Méximo nimero
saturacién en cial de aceite delde 0-10 V c.c. p. del evaporador ventilador del medio de puestas en
la aspiracion  compresor B2* reajuste del cero* del circuito B circuito B en % marcha en las
del circuito B ultimas 24 horas

14 Punto de con- Temperatura  Presion del Calefaccion - sefial Sefial externa de Estado de la - - - -
signa de conden- de descarga deleconomizador de 0-10V c.c.p. 0-10V c.c. bom-ba del
sacion activado* circuito B B1 reajuste compl.* evaporad. y del

condensad.

15 Cancelacion del Sobrecalenta- Presion del Calefaccion - - Estado d. calen- - - - -

capacidad miento de economizador  incremento de tador del evap. y
descarga del B2 temperatura para del condens. de
circuito B* reajuste del cero* recuperacion de

calor in %

16 Cancelacion de laTemperatura - Calefaccion - in- - Posicion de la - - - -
véalvula EXV del motor B1 cremento de temp. val-vula de agua

para reajuste del condens. de
completo* recu-peracion de
calor

17 hr_status Temperatura - Calefaccion - valor - Estado de la val- - - - -
modo de recupe- del motor B2 en grados del re- vula de sole-
racion de calor ajuste completo* noide de recupe-

racion de calor

18 SMz Temperatura - - - Interface de - - - -

exterior prueba local
> 19 zm - - - - - - - - -

14
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Aparece si lo requiere la configuracion.
Aparece si existe la alarma
No utilizado



4.2.4 - Descripcion del mend INFORMACION
Este menu se utiliza para mostrar los principales parametroside

N° DEL NOMBRE
MODO DEL MODO

DESCRIPCION

funcionamiento de la unidad.

Local desactivado

La unidad se ha parado en modo local porque se ha
seleccionado el tipo de funcionamiento local
desactivado (LOFF) con el boton selector de tipo de
funcionamiento.

CCN desactivado

La unidad se ha parado en el modo CCN porque se ha
seleccionado el tipo de funcionamiento CCN (CCn) con
el botén selector de tipo de funcionamiento y ademas:
« launidad ha recibido un comando de parada de la
CCNo

« el controlador ha recibido un comando de puesta
en marcha a través de la red, pero el control
remoto de puesta en marcha/parada esta
autorizado en el modo CCN vy el controlador ha
recibido un comando de parada a través de un
contacto sin tensién, conectado a la regleta de
terminales del cliente (ver nota en seccion 5.1).

Remoto desactivado

La unidad se ha parado en modo remoto porque se ha
seleccionado el tipo de funcionamiento por control
remoto (rEM) con el bot6n selector de tipo de
funcionamiento y la unidad ha recibido un comando de
parada a través de contactos sin tension. Ver seccion
3.4.3, descripcion del contacto de puesta en marcha/
parada.

Funcionamiento local

La unidad esta autorizada para ponerse en marcha en
modo local porque se ha seleccionado un modo de
funcionamiento local (L-C1, L-C2, L-H, LC1r o LC2r) con
el boton selector de tipo de funcionamiento.

Funcionamiento CCN

La unidad esta autorizada para ponerse en marcha en el
modo CCN porque se ha seleccionado el tipo de
funcionamiento CCN (CCn) con el botén selector de
tipo de funcionamiento y la unidad ha recibido un
comando de ‘)uesta en marcha de la CCN y ademas:

« el control remoto de puesta en marcha/parada no
esté autorizado en el modo CCN o

« el control remoto de puesta en marcha/parada esta
autorizado en el modo CCN y el controlador ha
recibido un comando de puesta en marcha a través
de un contacto sin tensién, conectado a la regleta
de terminales del cliente (ver nota en seccién 5.1).

Funcionamiento remoto La unidad esta autorizada para ponerse en marcha en

modo remoto porque se ha seleccionado el tipo de
funcionamiento por control remoto (rEM) con el botén
selector de tipo de funcionamiento y la unidad ha
recibido un comando de puesta en marcha a través de
contactos sin tension. Ver seccién 3.4.3, descripcion del
contacto de puesta en marcha/parada.

Retardo a la puesta
en marcha activado

El retardo esta activo después de haberse conectado

la unidad o después de haberse parado. Si la pausa no
ha expirado, el modo estara activo. El retardo puede
modificarse en el meni CONFIGURACION.

Segundo punto de
consigna de refrigera-
cion activo

El segundo punto de consigna de refrigeracion esta
activo porque se cumple una de las siguientes
condiciones:
*  Se ha seleccionado el tipo de funcionamidwtal
- punto de consigna de refrigeracion 2 (L-C2)
¢ Launidad esta en el tipo de funcionamiento CCN
(CCn) y ha recibido un comando de la red para
utilizar eIJ)unto de consigna de refrigeracion 2
e Launidad esta en el tipo de funcionamiento
remoto (rEM) y se ha seleccionado el punto de
consigna de refrigeracion 2 con los contactos
remotos. Ver seccion 3.4.4, descripcion del
contacto de seleccion del punto de consigna.

2
ELEMENTO FORMATO DESCRIPCION
0 Muestra el tipo de funcionamiento activo
LOFF Local desactivado
L-C1 Local activado - Punto de consigna de
refrigeracion 1
L-C2 Local activado - Punto de consigna de
refrigeracion 2
L-H Local activado - Punto de consigna de calefaccion
LC1r Local activado - Punto de consigna de 3
refrigeracion 1 - Recuperacion
LC2r Local activado - Punto de consigna de
refrigeracion 2 - Recuperacion
CCn Control por la CCN
rEm Control remoto
1 nn,nn, Muestra los modos activos: 2
n,n, = primer modo activo
n.n, = segundo modo activo
2%x% n,nnn, Muestra los modos activos:
n,n, = tercer modo activo 5
n,n, = cuarto modo activo
i n,nnn, Muestra los modos activos:
n,n, = quinto modo activo
n.n, = sexto modo activo
Ui n,nnn, Muestra los modos activos:
n,n, = séptimo modo activo
n.n, = octavo modo activo
il n,nnn, Muestra los modos activos:
n,n, = noveno modo activo 6
n.n, = décimo modo activo
6** Cool Funcionamiento en calefaccion/refrigeracion
Heat Frio/calor
7 nn Numero de etapas de capacidad activadas
8** nnn Limite de demanda en % presente
Inh Limite de demanda desactivado en el tipo de 7
funcionamiento local
9 nnn Capacidad total activa de la unidad en %
10 nnn Capacidad total activa del circuito A en % 8
11* nnn Capacidad total activa del circuito B en %
12 *nn.n Punto de consigna activado en °C
13+ +nnn Punto de control en °C
14** nn.n Punto de consigna de condensacion o
recuperacion en °C
15 nn Reservado para uso exclusivo del Servicio Carrier
16 nn,n,n, Reservado para uso exclusivo del Servicio Carrier
17 +nnn Indicador del modo de recuperacién de calor,
circuitos A/B 9
18 n.n Reservado para uso exclusivo del Servicio Carrier
19 n.n Reservado para uso exclusivo del Servicio Carrier

Nota:

n Numero mostrado en pantalla

* Este elemento s6lo aparece en determinadas configuraciones de la unidad

*  En determinadas condiciones de funcionamiento, este elemento parpadea (en el bloque 1
del interface principal)

***  Este elemento no se muestra cuando es cero

Elemento O

Muestra el tipo de funcionamiento

Reajuste del punto de
consigna activo

El reajuste del punto de consigna esta activo. En este
modo, la unidad utiliza la funcion de reajuste para

ajustar el punto de consigna de la temperatura de salida

del agua. Dependiendo de la configuracion, el punto de

consigna puede reajustarse tomando como referencia:

« una sefal externa de 0-10 V c.c. (suministrada por
{all clie)nte 0 por un sensor de temperatura de 0-10

c.c)o

« ladiferencia entre las temperaturas de salida y
retorno del agua del evaporador (refrigeracion) o
del condensador (calefaccion). Para poder activar
la funcién de reajuste es necesario configurarla
(ver seccién 4.2.10). El modo 9 sélo se activa si el
valor del reajuste calculado por el sistema es
distinto de cero.

activo 10
Este elemento muestra el tipo de
funcionamiento actual en formato de texto

Elementos 1-2-3-4-5 Muestran los modos activos

Cada uno de estos elementos puede

Limite de demanda
activo

El limite de demanda est& activo. En este modo, la
demanda para la cual la unidad esta autorizada a
funcionar se limita tomando como referencia:
¢ una sefial externa de 0-10 V c.c. (suministrada por

el cliente) o
e un contacto sin tension.
Para que pueda activarse la funcién de limite de
demanda, es necesario configurarla ﬁver seccion
4.2.10). El modo 10 s6lo se activa si la demanda de
capacidad de la maquina es superior al valor limite.

indicar simultdneamente dos modos 11
activos. Los dos primeros digitos corres-
ponden a uno de los modos y los dos
ultimos al otro. Estos elementos permiten

Rampa de carga
activada

La rampa de carga esta activa. En este modo, la
velocidad de descenso (modo refrigeracion) o de
aumento ﬁmodo calefaccion) de la temperatura en °C /
minuto del agua que sale del intercambiador de calor
activo se limita a un valor predeterminado con objeto
de evitar la sobrecarga de los compresores. Los valores
de rampa pueden modificarse (ver seccion 4.2.7).

mostrar hasta 10 modos activos. 12

Por ejemplo: 510 significa que estan

Proteccion contra baja  La unidad esta en el modo de calefaccion y la tempera-
temperatura en el modo tura del agua a la salida del evaporador es inferior al

de calefaccion

menor de los dos puntos de consigna de refrigeracion.
En este caso, se suprime una etapa de capacidad. Este
modo sélo tiene aplicaciéon en bombas de calor.

activos los modos 5y 10. 11 significa
gue esta activo el modo 11.

Descripcién de los modos:

15



N° DEL NOMBRE

DESCRIPCION

MODO DEL MODO

13 + 14 Proteccion contra baja 13 = circuito A; 14 = circuito B

temperatura en la
aspiracion

Esta activa la proteccion de baja temperatura de
aspiracion del evaporador. En este modo, la capacidad
del circuito no puede aumentar si la unidad se
encuentra en el modo de refrigeracién y la temperatura
de saturacion en la aspiracion del circuito es inferior al
umbral de proteccion antihielo.

15+ 16 Proteccién contra bajo 15 = circuito A; 16 = circuito B

sobrecalentamiento

En este modo, la capacidad del circuito no puede
aumentar.

17 Proteccion del circuito  El circuito A esta bajo proteccién contra alta presion OPERACION

A contra alta presion por haberse superado el umbral de dicha proteccion.

No esta autorizado el aumento de capacidad del

Desactivacién del limite de demanda en modo
local: cuando la unidad esta funcionando en modo
local, es posible desactivar el limite de demanda
desde cualquier fuente por medio del teclado.
Para ello, seguir el procedimiento indicado a
continuacion.

PULSAR LED PANTALLA PANTALLA
EL DEL DEL DEL
BOTON  BLOQUE3 BLOQUE1l BLOQUE 2

circuito y es necesario parar todos los compresores

B contra alta presion

esclavos para evitar una desconexion por alta presion. Mantener pulsado el botén 0
18 Proteccion del circuito  El circuito B esta bajo proteccion contra alta presion MENU hasta que se @

No estéa autorizado el aumento de capacidad del

circuito y es necesario parar todos los compresores  cormespondiente al mend @
esclavos para evitar una desconexion por alta presion. INFORMACION.

por haberse superado el umbral de dicha proteccién.encienda el LED

19 Unidad bajo control

System Manager - CSM IlI-).

20 Enlace maestra/esclava La unidad esta conectada a otra unidad secundaria

activo

mediante un enlace maestra/esclava y ademas:

*  esta configurada como unidad maestra y esta
maestra esté funcionando o

«  esta configurada como esclava y la maestra esta
funcionando.

21+ 22 Circuito B de
reposicion del nivel

21 = circuito A; 22 = circuito B

La unidad esta bajo el control de un System ManagerPulsar uno de los botones
del System Manager (Flotronic System Manager - FSM - o ChillerVisor = 4 fiecha hasta que en el
bloque 1 aparezca el

numero de elemento 8

(limite de demanda). El

valor del limite de demanda
activo aparecera en el

bloque 2 (75 % en este o

Esta activo si hay una diferencia grande entre la ejemplo)

75

[e+]

de liquido temperatura del agua de salida y SST. pulsar el boté@g. El
: ; i 2 : i 2 LED del menu
Elemento 6 Funcionamiento en calefaccion/refrigeracion = o2 oy g s 75

Elemento 7

Elemento 8

16

Esta informacion solo esta disponible en unidade$arpadeara para indicar que

configuradas como bombas de calor.

el modo de modificacion
esta activado.

El modo refrigeracion se activa en los siguientes (/s e botou L o 71
hasta que aparezca “InH”

Ccasos: en el blogue 2. EI LED del 1} 8 InH
¢ Launidad esta en el tipo de funcionamiento mend INFORMACION

refrigeracion local (L-C1 6 L-C2).

seguird parpadeando en el
bloque 3.

* Launidad estéa en el tipo de funcionamiento pyisar de nuevo el boton

CCN (CCn) y ha recibido un comando de la (U para desactivar el limite
de demanda. El LED del

menu INFORMACION

dejara de parpadear.

red para funcionar en refrigeracion.
e Launidad esta en el tipo de funcionamiento

8 InH

remoto (rEM) y ha recibido un comando para
funcionar en refrigeracion desde un contacto
remoto (ver descripcion de los contactos
remotos de calefaccién/refrigeracion en la
seccion 3.4.5).

El modo de calefaccion se activa en los siguientes

casos:

¢ Launidad esté en el tipo de funcionamiento
calefaccién local (L-H).

¢ Launidad esté en el tipo de funcionamiento
CCN (CCn) y ha recibido un comando de la
red para funcionar en calefaccion.

¢ Launidad esté en el tipo de funcionamiento
remoto (rEM) y ha recibido un comando para

funcionar en calefaccién desde un contacto Elemento 9

remoto (ver descripcién de los contactos
remotos de calefaccién/refrigeracion en la
seccion 3.4.5).

Elementos
Numero de etapas de capacidad activas 10-11

Es el nimero de etapas de capacidad que estan
funcionando.

El procedimiento para cancelar la desactivacion
del limite de demanda en modo local es exacta-
mente igual al que se acaba de describir. Cuando
esté parpadeando el LED del punto de consigna,
pulsar el botéry] o 1y. Con esto desaparecera de
la pantalla “InH” y se restablecera la reduccién.
Después, pulsar el botg#.

El elemento nimero 8 parpadea (en el bloque 1
del interface de usuario) cuando la unidad esta en
el tipo de funcionamiento CCN y el punto de
control lo impone la CCN.

Capacidad total activa de la unidad en %
Es el porcentaje de la capacidad del compresor
utilizada por la unidad.

Capacidad total activa de los circuitos A/B en %
Es el porcentaje de la capacidad utilizada de los
compresores de los circuitos A/B.

Elemento 12 Punto de consigna activo

Limite de demanda activo

Es la capacidad de funcionamiento autorizada
para la unidad. El valor depende del método de
limitacién utilizado (ver seccion 4.2.10):

* basado en una sefial externa de 0-10 V c.c.
« basado en el punto de consigna del limite de

demanda y en el estado de un contacto remoto.

Es el punto de consigna actual de calefaccion o
refrigeracion.

Se refiere al punto de consigna de refrigeracion 1

en los siguientes casos:

e Launidad esta en el tipo de funcionamiento
local - punto de consigna de refrigeracion 1
(L-C1 6 LC1r).



e Launidad esta en el tipo de funcionamiento Elemento 14 Punto de consigna de condensacion

CCN (CCn) y ha recibido un comando de la
red para utilizar el punto de consigna 1.

e Launidad esta en el tipo de funcionamiento
remoto (rEM) y ha recibido un comando para
funcionar en refrigeracion y utilizar el punto
de consigna 1 desde un contacto remoto (ver
descripcion del contacto remoto de seleccion
del punto de consigna de refrigeracion en la
seccion 3.4.4).

Se refiere al punto de consigna de refrigeracion 2

en los siguientes casos:

e Launidad esta en el tipo de funcionamiento
de local - punto de consigna de refrigeracion
2 (L-C2 6 LC2r).

e Launidad esta en el tipo de funcionamiento
CCN (CCn) y ha recibido un comando de la
red para utilizar el punto de consigna 2.

e Launidad esta en el tipo de funcionamiento
remoto (rEM) y ha recibido un comando para
funcionar en refrigeracién y utilizar el punto
de consigna 2 desde un contacto remoto (ver
descripcion del contacto remoto de seleccion
del punto de consigna de refrigeracion en la
seccion 3.4.4).

Normalmente, el punto de consigna de refrigera-

cion 2 se utiliza para almacenamiento de hielo.

Se refiere al punto de consigna de calefaccion

en los siguientes casos:

e Launidad esta en el tipo de funcionamiento:
local - punto de consigna de calefaccion (L-H).

e Launidad esta en el tipo de funcionamiento
CCN (CCn) y en modo calefaccion.

e Launidad esta en el tipo de funcionamiento
remoto (rEM) y ha recibido un comando para
funcionar en modo calefaccion.

NOTA: En casos excepcionales, el contacto de seleccién del
punto de consigna puede configurarse como activo (configura-
cion por el Servicio Carrier), si la unidad funciona en modo

CCN como parte de un enlace maestra-esclava (ver seccion Elementos

Este es el punto de consigna utilizado por el
controlador para ajustar la temperatura de
condensacion o recuperacion.

Se refiere al punto de consigna de condensacion

normal en los siguientes casos:

e La unidad esta en el tipo de funcionamiento:
local - punto de consigna de refrigeracion 1
(L-C1 6 LC1r).

e Launidad se encuentra en el tipo de funciona-
miento CCN (CCn) y en modo refrigeracion
y esta bajo un comando de la red para funcio-
nar en modo normal (sin recuperacién).

e Launidad esta en el tipo de funcionamiento
remoto (rEM) y ha recibido un comando para
funcionar en refrigeracion y en el modo de
condensacion normal (sin recuperacion)
desde un contacto remoto (ver descripcion
del contacto remoto en la seccién 3.4.6).

Se refiere al punto de consigna de recuperacion

en los siguientes casos:

e Launidad esta en el tipo de funcionamiento
local - punto de consigna de refrigeracion 1
(LC1r 6 LC2r).

e Launidad esta en el tipo de funcionamiento
CCN (CCn) y en modo refrigeracion y esta
bajo un comando de la red para funcionar en
modo de recuperacion.

e Launidad esta en el tipo de funcionamiento
remoto (rEM) y ha recibido un comando para
funcionar en refrigeracion y en el modo de
condensacion con recuperacion desde un
contacto remoto (ver descripcién del contacto
remoto en la seccién 3.4.6).

El nimero del elemento 14 parpadea (en el
blogue 1 del interface de usuario) cuando la
unidad est4 en el modo de funcionamiento CCN
y el valor de condensacion lo impone la CCN.

Reservados para uso exclusivo del Servicio

5.18). 15-16-18-19 Carrier

Elemento 13 Punto de control Elemento 17 Indicador del modo de recuperacién de calor,

Este es el punto de consigna utilizado por el
controlador para ajustar la temperatura de salida
del agua.

circuitos A/B (ver la seccion 5.20)

4.2.5 - Descripcién del meni TEMPERATURAS
Punto de control = punto de consigna activo + Este mend muestra las temperaturas de funcionamiento de la
reajuste. El reajuste es generalmente positivo eminidad. Todas las temperatura se indican en grados centigrados.
modo refrigeracion y negativo en modo calefac-El acceso a este menu sé6lo se permite para lectura.
cién. Ver seccidn 4.2.7 para el calculo del reajuste.

El elemento nimero 13 parpadea (en el bloque 1
del interface de usuario) cuando la unidad esta en
el tipo de funcionamiento CCN y el punto de
control lo impone la CCN.
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ELEMENTO FORMATO DESCRIPCION ELEMENTO FORMATO DESCRIPCION
0 +nn.n Temperatura de entrada del agua en el evaporador 0 +nn.n Punto de consigna de refrigeracion 1 en °C
1 +nn.n Temperatura de salida del agua del evaporador 1 +nn.n Punto de consigna de refrigeracion 2 en °C
2+ +nn.n Temperatura de entrada del agua en el condensador (si se 2* nn.n Punto de consigna de calefaccion en °C. Sélo bomba de

utiliza) calor.
3* +nn.n Temperatura de salida del agua del condensador (si se utilizg) nn.n Punto de consigna de condensacion 1 en °C
4* #nn.n Temperatura de entrada del agua en el condensador de 4+ nn.n Punto de consigha de condensacién o recuperacién 2 en °C

recuperacion (si se utiliza) 5 nnn Limite de demanda en %
5% +nn.n Temperatura de salida del agua del condensador de . - i A -

L o 6 n.n Rampa del modo refrigeraciéon en °C/minuto

recuperacion (si se utiliza) — - -
6 +nn.n Temperatura de saturacién de condensacion del circuito A 7 nn Saalg:pa del modo calefaccion en *C/minuto. Sélo bomba de
7 nn.n Temperatura de saturacion en la aspiracion del circuito A g+ nn.n Reajuste por tension, 0-10 V c.c., modo refrigeracion -
8 +nn.n Temperatura de descarga de gas del circuito A Tension para reajuste cero
9 +nn.n Temperatura de sobrecalentamiento de descarga del circuito g« nn.n Reajuste por tensién, 0-10 V c.c., modo refrigeracion -
10 #nn.n Temperatura del motor A1 Tension para reajuste maximo
11 +nn.n Temperatura del motor A2 10* +nn.n Reajuste por delta T, refrigeracion - delta T para reajuste

— > - cero
12 +nn.n Temperatura de saturacion de condensacion del circuito B
- o e 11* +nn.n Reajuste por delta T, refrigeracion - delta T para reajuste
13 +nn.n Temperatura de saturacién en la aspiracion del circuito B Maximo
14 *nn.n Temperatura de descarga de gas del circuito B 12* +nn.n Reajuste de refrigeracion - Valor maximo del reajuste en °C
+| i i i . .. ..
15 +nn.n Temperatura de sobrecalentamiento del circuito B 13* nn.n Reajuste por tension, 0-10 V c.c., modo calefaccion -
16 +nn.n Temperatura del motor B1 Tension para reajuste cero
17 *nn.n Temperatura del motor B2 14* nn.n Reajuste por tension, 0-10 V c.c., modo calefaccion -
18 #nn.n Temperatura exterior Tension para reajuste maximo
Nota: 15* +nn.n Reajuste por delta T, calefaccion - delta T para reajuste cero
n  presentacién numérica . .. .
*  Este elemento sélo se muestra en determinadas configuraciones de la unidad 16* +nn.n Reajuste por delta T, calefaccion - delta T para reajuste
maximo
17* +nn.n Reajuste de calefaccion - Valor maximo del reajuste en °C

Elemento 18 Temperatura exterior
Este elemento muestra la temperatura exterior si* yesentcion numérica

hay un sensor de temperatura exterior conectado
a la entrada analogica de 0-10 V c.c. de la regle@lementos
de terminales del cliente y si ese sensor ha sidog_;

Este elemento solo se muestra en determinadas configuraciones

Puntos de consigna de refrigeracion 1y 2
Estos elementos permiten visualizar y modificar

calibrado (por el Servicio Carrier). Si no ha sido
calibrado, el valor mostrado sera el de la sefal
entrante de 0-10 V c.c.

4.2.6 - Descripcion del meni PRESIONES
Este menu muestra las presiones de funcionamiento de la

unidad. Todas las presiones son relativas y se expresan en kPa.

El acceso a este menu s6lo se permite para lectura.

los puntos de consigna de refrigeracion. El punto
de consigna de refrigeracion 2 de utiliza general-
mente para almacenamiento de hielo.

Ver descripcion del elemento 10 (punto de
consigna activo) y condiciones de uso para los
puntos de consigna 1y 2 en la seccién 4.2.4.

kPa

®

ELEMENTO FORMATO DESCRIPCION

Elemento 2

Punto de consigna de calefaccion

Este elemento sélo se usa para bombas de calor.

Puede utilizarse para visualizar y modificar el

0 nnnn Presion de descarga del circuito A punto de consigna de calefaccion.
1 nnnn Presion de aspiracion del circuito A
2 nnn Presi6n de aceite del compresor AL Ver descripcion del elemento 10 (punto de con-
3 nnn Presion de aceite del compresor A2 signa activo) y condiciones de uso para el punto
4 +nnn Presion diferencial de aceite del compresor A1 de consigna de calefaccién en la seccién 4.2.4.
5 +nnn Presion diferencial de aceite del compresor A2
6 +nnn Presion del economizador Al o .

— A Valores limite de los puntos de consigna de
T +nnn Presién del economizador A2 refrigeracién v calefaccién
8 nnnn Presion de descarga del circuito B 9 y
9 nnnn Presion de aspiracion del circuito B PUNTO DE CONSIGNA
10 +nnn Presion de aceite del compresor B1 °F °Cc
1r +nnn Presion de aceite del compresor B2 VZ';L:’i“imo para refrigeracion " o
12 +nnn Presion diferencial de aceite del compresor B1 « Salmuera para temperaturas medias 14 " 10
13 +nnn Presion diferencial de aceite del compresor B2 : Salm”?rf“ para tempe‘n“raS‘lI)aJaS -4 -20
14 +nnn Presion del economizador B1 Valor méaximo para refrigeracién 101 38,3

- - Valor méximo para calefaccion 138 58,8
15 +nnn Presién del economizador B2 — —

Valor minimo para calefaccion 80 26,6

Nota:

n
*

presentaciéon numérica
Este elemento s6lo se muestra en determinadas configuraciones

4.2.7 - Descripcion del mend PUNTOS DE CONSIGNA
Este menlu muestra los puntos de consigna de la unidad. Estos

puntos pueden modificarse cuando la unidad se encuentra en el
modo de funcionamiento local.
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Elemento 3

Elemento 4

Punto de consigna de condensacion

Este elemento se utiliza para visualizar y modificar
el punto de consigna de condensacion. Lo utiliza
el sistema para controlar las etapas de los venti-
ladores o un ventilador de velocidad variable
(unidades de condensacion por aire) o para
controlar las valvulas de agua del condensador
(unidades de condensacion por agua), cuando la
unidad no esta en el modo de recuperacién (ver
condiciones de uso del punto de consigna de
condensacion normal en la seccién 4.2.4,
elemento 14).

Punto de consigna de recuperacion

Este elemento se utiliza para mostrar y modificar
el punto de consigna de recuperacion. Al igual
gue el elemento 3, se utiliza para controlar la

condensacion. Elementos
8-9-12
Valores limite de los puntos de consigna de Elementos
condensacién 13-14-17

PUNTO DE CONSIGNA DE CONDENSACION

oF °c
(psig) (kPa)
Temperatura minima 95 35
(presioén correspondiente) (114) (788)
Temperatura maxima 140 60

(presioén correspondiente)

(229) (1558)

Elemento 5

Elementos
6-7

Elementos
8al7

Punto de consigna del limite de demanda

Este elemento se utiliza para definir la capacidad
maxima que esta autorizado a desarrollar la
unidad cuando esta cerrado el contacto de limite
de demanda, en el caso de haber seleccioando la
reduccién de capacidad por contacto (ver seccién
3.4.7, descripcion del contacto, y seccién 4.2.10,
configuraciéon del método de limite de demanda).

Intervalo: 0 - 100 %

Rampa del modo de refrigeracion/calefaccion
Este elemento se refiere a las velocidades de des-
censo (modo refrigeracion) o de aumento (modo
calefaccion) de la temperatura, en °C/minuto, de
salida del agua del intercambiador de calor
activo. Estos parametros solo son accesibles si la
funcién de rampa se ha validado en el menu
CONFIGURACION (ver la seccion 4.2.10).
Cuando la capacidad de la unidad esta efectiva-
mente limitada por la rampa, aparece el modo 11
en el ment INFORMACION (ver seccion 4.2.4)

Intervalo: 0,1 - 1,1 °C/min

Reajuste del punto de consignha

En condiciones normales de funcionamiento, la
unidad mantiene una temperatura de salida del
agua del intercambiador de calor (es decir, el
evaporador en el modo de refrigeracion o el
condensador en el modo de calefaccion) que es
aproximadamente igual al punto de consigna
activo de refrigeracion o calefaccion. General-
mente este punto de consigna se elige por com-
paracion con las condiciones de funcionamiento

a plena carga. Con carga parcial, puede ser nece-
sario reajustar el punto de consigna aumentandolo
(modo de refrigeracién) o disminuyéndolo (modo
de calefaccién) para optimizar las prestaciones
de la unidad.

El sistema utiliza el punto de control para ajustar

la temperatura de salida del agua:

e Punto de control = punto de consigna activo
+ reajuste (modo refrigeracion)

e Punto de control = punto de consigna activo -
reajuste (modo calefaccién)

Cuando la funcion de reajuste esta activa (es decir,
cuando el valor calculado para el reajuste no es
cero) se muestra el modo 9 (ver la seccion 4.2.4).

Reajuste basado en la tension - valores en el
modo refrigeracion

Reajuste basado en la tension - valores en el
modo calefaccién

Esta funcién sélo esta activa cuando se ha
seleccionado el reajuste basado en una sefal
externa de 0-10 V c.c. (ver seccién 4.2.10).

Para el reajuste basado en la tension se utiliza una
sefial externa de 0-10 V c.c. aplicada a entrada
especificas de la regleta de terminales del cliente
(ver seccion 3.4.10). La fuente de esta sefial es
normalmente una sonda de temperatura del aire
exterior o ambiente de 0-10 V c.c. que proporciona
una medida de las tendencias de la carga en el
edificio. En este caso, los parametros del reajuste
se configuran para proporcionar lo siguiente:

« en el modo de refrigeracién, un reajuste con
pendiente negativa. El controlador reajusta
automaticamente el punto de consigna del
agua enfriada aumentandolo, en respuesta a
un descenso de la temperatura ambiente o
exterior.

« en el modo de calefaccién, un reajuste con
pendiente positiva. El controlador reajusta
automaticamente el punto de consigna del
agua enfriada disminuyéndolo, en respuesta a
un aumento de la temperatura ambiente o
exterior.

No obstante, los parametros del reajuste
permanecen accesibles para cualquier tipo de
configuracion, lo que permite obtener cualquier
combinacion de pendiente y origen del reajuste
en respuesta a la sefial de entrada de 0-10 V c.c.

El reajuste basado en la tension es una funcién
lineal que requiere la configuracién de tres
parametros:

e un valor de referencia de 0-10 V c.c. para el
cual el reajuste es cero: esta egdasion para
reajuste cerd(elemento 8 para el modo
refrigeracion - elemento 13 para el modo
calefaccién)
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e un valor de referencia de 0-10 V c.c. para el La configuracion sera la siguiente:

cual el reajuste es maximo: esta egdmsion * Reajuste cero si la sefial externifsion
para reajuste maxinigelemento 9 para el para reajuste cef elemento 8) es superior a
modo refrigeracion - elemento 14 para el 6,6 V.
modo calefaccion) * Reajuste maximo 3 °C (valor de reajuste
« el valor del reajuste maximo: este eswalor maximo - elemento 12) si la sefal externa
de reajuste maxinidelemento 12 para el (“tension para reajuste maxirhoelemento 9)
modo refrigeracion - elemento 17 para el es inferior a 5,0 V.
modo calefaccion)
OPERACION PULSAR LED PANTALLA PANTALLA
., . EL DEL DEL DEL
Intervalo: Tension para reajuste cero: BOTON  BLOQUE3 BLOQUE1 BLOQUE 2
0alov Mantener 0
pulsado el botén 0
MENU hasta que se @
.z . - i encienda el LED corres- H
Tension para reajuste maximo: pondiente a PUNTOS DE @ o o
0OalovVv CONSIGNA.
Pulsar uno de los botones B_D o
. i 1 o hasta que en el iy
\{LaGIOGr de]l_ereea]f’uéte maximo: bloque 1 aparezca el !
-10,06 a , nimero de elemento 8. Este
elemento muestra la tension
. X ) de reajuste cero en el modo
El reajuste se calcula como sigue si el valor de |ge refrigeracion. El valor
“tension para reajuste cer@s superior al valor ~ por defecto (0V) aparecera 1 o 8 0.0
. ., . Lo indicado en el bloque 2.
de la tensién para reajuste maxirho -
. . ~ . Pulsar el botépy para
* Elreajuste es cero si la sefal de reajuste  autorizar la modificacién o . oo
externa de 0-10 V c.c. es superior al valor dede! valor asociado con el = -e- '
. .., . elemento 8. EI LED del St
referencia de laténsion para reajuste ce€t0 . cni PUNTOS DE
» Elreajuste es igual al valor de reajuste maxim@ONSIGNA parpadeara
P ~ : R para indicar que esta
Si Ig sepal de reajuste externa.de 0-10V C.C. _ i ado of modo de o fg{:ﬂ . o1
es inferior al valor de referencia de la modificacion y se puede LN
“tension para reajuste maxirho modificar el valor.
 Sila sefial de reajuste de 0-10V c.c. se Pulsar el botom hasta que
A aparezca el valor 6,6 en el iyt 8 6.6
encuentra entre los valores de referencia de bque 2. EI LED del mend
“tension para reajuste cery de la ‘tension ~ PUNTOS DE CONSIGNA
. , . seguira par-padeando en el
para reajuste maxinipel valor del reajuste se pjoque 3.
calcula por interpolacion lineal entre el Pulsar de nuevo el botén
“valor de reajuste maxiniy cero. para aceptar el cambio. El 8 6.6
J v nuevo valor para el & g{j
elemento 8 pasara a ser de
El reajuste se calcula del modo siguiente si el 6,6 V. EI LED del mend
;2 : : . PUNTOS DE CONSIGNA
valor de la l‘en5|on_ para reajust_e cé‘reslln_fenor dejara de parpadear para
al valor de la tensién para reajuste maxirho indicar que se ha cancelado
« Elreajuste es cero si la sefial de reajuste & modo de modificacion.
_ ; ; Pulsar el botog hasta que
externa Qe 0-10V c.c.es mfenqr al valorde _ o bloque 1 apar-czcacl
referencia de laténsién para reajuste CEf0  numero de elemento 9. Este g 9 0.0
+ Elreajuste es igual al valor de reajuste maximgemento indica la tension
R ~ . correspondiente al reajuste
si la sefial de reajuste externa de 0-10 V C.C. maximo en el modo de
es superior al valor de referencia detén$ion  refrigeracion. El valor por
. P defecto (0 V) se mostrara en
para reajuste maxinio el blogue 2.
« Sila sefial de reajuste de 0-10 V c.c. se Pulsar el botogs para
encuentra entre los valores de referencia de ga:orizlar la mt?d(ijficaciénI .y
tension para reajuste cefy “tension para o vaoresocacoconel < £ o0
reajuste maximp el valor del reajuste se mend PUNTOS DE ‘
calcula por interpolacion lineal entre cero y efONSIGNAparpadeara
. . L. para indicar que esta
valor de reajuste maxinio activado el modo de
modificacion y se puede
. . ., . modificar el valor.
Ejemplo de configuracion del reajuste basado en -
., ulsar el botém hasta que i
la tensién: aparezca el valor 5,0 en el | 9 0.1
blogue 2. EI LED del menu ’\8.@/’
. . . PUNTOS DE CONSIGNA SN
En este ejemplo, el punto de consigna de refrigerasgyira par-padeando en el 0 so

cibn comienza a reajustarse a partir de 6,6 V c.clogue 3. a
(plena carga) hasta un reajuste maximo de 3 °C
a 5V c.c. En este ejemplo se supone lo siguiente;
* que el reajuste basado en la tension ya se ha
configurado en el meni CONFIGURACION
(ver seccion 4.2.10, Configuracién)




OPERACION PULSAR LED PANTALLA PANTALLA
EL DEL DEL DEL
BOTON BLOQUE 3 BLOQUE 1 BLOQUE 2

Pulsar de nuevo el botén

para aceptar el cambio. El & B‘O 9 5.0

nuevo valor para el
elemento 9 pasara a ser de
5V. EI LED del menu
PUNTOS DE CONSIGNA
dejara de parpadear para
indicar que se ha cancelado
el modo de modificacion.

Pulsar el botom hasta que
en el bloque 1 apar-ezca el
ndmero de elemento 12.
Este elemento indica el
valor del reajuste maximo
en el modo de refrigeracion.
El valor por defecto (0 °C)
se indica en el bloque 2.

a 12

5.0

0.0

Pulsar el botonw para
autorizar la modificacion
del valor asociado con el
elemento 12. EI LED del
mend PUNTOS DE
CONSIGNA parpadeara
para indicar que esta
activado el modo de
modificacion y se puede
modificar el valor.

& ,8{), 12

0.0

Pulsar el botom hasta que
aparezca el valor 3,0 en el
bloque 2. EI LED del menu
PUNTOS DE CONSIGNA
seguird par-padeando en el
bloque 3.

igs 12

12

0.1

3.0

Pulsar de nuevo el botgn
para aceptar el cambio. El
nuevo valor para el
elemento 12 pasara a ser de
3,0 °C. El LED del mena
PUNTOS DE CONSIGNA
dejara de parpadear para
indicar que se ha cancelado
el modo de modificacion.

& 8‘{: 12

3.0

Elementos Reajuste basado eAT - Valores del reajuste en

10-11-12

el modo refrigeracion

Elementos Reajuste basado eAT - Valores del reajuste en

15-16-17

Supongamos que llega una sefial de 0-10 V c.c.
procedente de una sonda de temperatura exterior
calibrada (configuracién sélo accesible para el
Servicio Carrier) con los siguientes parametros:

e La sonda suministra 0V a -20 °C.

e La sonda suministra 10V a 40 °C.

De acuerdo con esta informacién:

e La sonda suministrara 5,0V a 10 °C.

e La sonda suministrara 6,6 V a 20 °C.

La curva de reajuste del punto de consigna activo
sera entonces la siguiente:

Reajuste por tension del punto de consigna de

refrigeracion

Valor del reajuste

C

A Valor del reajuste maximo A
/ 100

/ Tension para reajuste maximo \

%

QO
@\ o8
-3
o

Tensién para reajuste cero

Carga del edificio %

v

o

5.0 Valor de referencia del reajuste basado en la tensién 6.6 V0|ti'OS
10 Valor de referencia de la temperatura equivalente 20

el modo calefaccion

Esta funcion s6lo est4 activa si se ha seleccionado

un reajuste basado en el agua que vuelve al

evaporador (modo refrigeracién) o al condensador

(modo calefaccion) (ver seccion 4.2.10). En la

descripcion que sigueAT” representa la dife-

rencia entre la temperatura de entrada y de salida
del agua del evaporador en el modo refiagion

o del condensador en el modo calefacdfiresto

gue la diferencia entre la temperatura de salida y

de retorno del agua es una medida de la carga del

edificio, un reajuste del punto de stgna basado

en la temperatura de retorno del aguseanente

un método de reajuste basado en la carga media

del edificio. Al disminuir la carga déste del

100% al 0%, la temperatura del agua gota en

el evaporador disminuye enoporcién a la carga.

Por lo tanto, la disminucion de tperatura en el

evaporador, que en general es de 5,5M&aa

carga, seria tedricamente de 0°C para carga cero.

En este caso, los parametdad reajuste se

configuran generalmente para proporcionar un

reajuste con pendiente negativa:

« en el modo de refrigeracién el controlador
reajusta automaticamente el punto de consigna
del agua enfriada aumentandolo en respuesta
a una disminucién daT

» en el modo calefaccion el controlador reajusta
automaticamente el punto de consigna del
agua enfriada disminuyéndolo en respuesta a
un aumento daT.

Sin embargo, los parametros del reajuste permane-

cen accesibles para cualquier tipo de configura-

cién, permitiendo asi obtener cualquier combina-
cion de pendiente y origen del reajustees

puesta a fluctaciones del valor d&T en el

intercambiador de calor activo.

El reajuste basado & es una funcién lineal

gue requiere la configuracion de tres parametros:

* UnAT de referencia para el cual el reajuste
sea cero. Este esA&T para reajuste cero al
gue sehace referencia en el elemento 10 para
el modo deefrigeracién y en el elemento 15
para el de calefaccion

* UNAT de referencia para el cual el reajuste sea
maximo. Este es @T para reajuste maximo
al que se hace referencia en el elemento 11
para el modo de refrigeracién y en el elemento
16 para el de calefaccion

» el valor del reajuste maximo. Este es el valor
del reajuste maximo al que se hace referencia
en el elemento 12 para el modo de refrigera-
cion y en el elemento 17 para el de calefaccion.

Salto: AT para reajuste cero: 0 a 13,8°C
AT para reajuste maximo: 0 a 13,8°C
valor del reajuste maximo: -16,6 a 16,6°C

El reajuste se calcula como sigue si el valor de
AT para reajuste cero es superior al valoa@e
para reajuste maximo (pendiente negativa):
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« el reajuste es cero si AIT actual es superior 4.2.8 - Descripcién del ment ENTRADAS
al valor de referencia de€T para reajuste cero Este menU muestra el estado de las entradas del controlador. El

« el reajuste es igual al valor del reajuste
maximo si eAT actual es inferior al valor de

referencia dAT para reajuste maximo %«3

acceso a este menu sélo permite la lectura.

* sij elAT actual se encuentra entre el valor de

ELEMENTO FORMATO  DESCRIPCION

referencia dAT para reajuste cero y el A&

abierto/cerrado Estado del contacto remoto de puesta en marcha/parada

para reajuste maximo, el valor del reajuste sg
calcula por interpolacién lineal entre el valor

abierto/cerrado Estado del contacto remoto de seleccion del punto de

consigna de refrigeracion

de reajuste maximo y cero. 2+

abierto/cerrado Estado del contacto remoto de calefaccion/refrigeracion

3

abierto/cerrado Estado del contacto remoto de seleccion del modo de

recuperacion

El reajuste se calcula como sigue si el valor de
AT para reajuste cero es inferior al valorAde 4

abierto/cerrado Estado del contacto de limite de demanda

para reajuste maximo (pendiente positiva): s

abierto/cerrado Estado del contacto de control de flujo de agua del

evaporador

» elreajuste es cero si&T actual es inferior al
valor de referencia d&T para reajuste cero

abierto/cerrado Estado del contacto de control de flujo de agua del

condensador

« el reajuste es igual al valor del reajuste maximo

abierto/cerrado Estado del contacto de control de nivel de aceite, circ. A

si el AT actual es superior al valor de referenci&

abierto/cerrado Estado del contacto de control de nivel de aceite, circ. B

de AT para reajuste maximo 9

nn

Estado del contacto de control del caudal del condensador
de recuperacion de calor

* sielAT actual se encuentra entre el valor de

nn

Estado del contactor del presostato de drenaje, circuito A

referencia dAT para reajuste cero y el 4&

nn

Estado del contactor del presostato de drenaje, circuito B

para reajuste maximo, el valor del reajuste sg,

nn

Nivel de refrigerante liquido en el evaporador del circuito A

calcula por interpolacion lineal entre cero y el ;

nn

Nivel de refrigerante liquido en el evaporador del circuito B

valor de reajuste maximo. 14

nnn

Sefial de 0-10 V c.c.

Nota:

Ejemp|0 de Conﬁguracién del I’eajuste basado eh Este elemento sélo se muestra para determinadas configuraciones de la unidad.
AT: Elemento 0 Estado del contacto remoto de puesta en

En este ejemplo, el punto de consigna de

refrigeracion comienza a reajustarse a partir de

un AT en el evaporador de 5,0°C (plena carga)

hasta umeajuste maximo de 3°C para i de

3,0°C. En este ejemplo, se supone que:

« el reajuste basado &1 ya se ha configurado
en el menli CONFIGURACION (ver seccion
4.2.10, Configuracion).

La configuracién sera como sigue:

* reajuste cero si AT en el evaporador (es
decir,AT para reajuste cero - elemento 10) es
superior a 5°C

¢ reajuste maximo de 3°C (valor maximo del
reajuste - elemento 12) si%&l del evaporador
(es decirAT para el reajuste maximo -
elemento 11) es inferior a 3°C.

La curva de puntos de consigna sera entonces la
siguiente:

Reajuste basado en AT del punto de consigna en

refrigeracion

w

Valor del reajuste

Valor de referencia del reajuste basado en AT

22

Elemento 1

marcha/parada

Este contacto se usa para seleccionar los modos de

funcionamiento siguientes cuando la unidad se

encuentra en el tipo de funcionamiento remoto (rEM):

e contacto abierto: comando de parada de la
unidad

» contacto cerrado: la unidad esté autorizada
para ponerse en marcha.

Ver seccidn 3.4.5 para una descripcién de las

conexiones del contacto remoto de puesta en

marcha/parada.

Estado del contacto remoto de seleccion del

punto de consigna de refrigeracion

Este contacto se utiliza para seleccionar un punto

de consigna de refrigeracion, solo cuando la

unidad se encuentra en el modo de refrigeracion

y en el tipo de funcionamiento remoto (rEM):

e contacto abierto: unidad utilizando el punto
de consigna de refrigeracion 1

e contacto cerrado: unidad utilizando el punto
de consigna de refrigeracion 2.

Este comando es inactivo si la unidad se

encuentra funcionando en modo calefaccion.

Valor del reajuste maximo A
/ 100 Ver seccidn 3.4.6 para una descripcién de las

L6° , conexiones dgl contacto r'emoto.(’de seleccion del

o e 8 punto de consigna de refrigeracion.

3
AT para reajuste cero | g Elemento 2 Estado del contacto remoto de seleccion de

‘ AT para reajuste maximo \ g? CaIefaccién/refrigergpién .
— Este contacto se utiliza para seleccionar el modo
f 50 "¢ de calefaccion o el de refrigeracion, sélo cuando

la unidad se encuentra en el tipo de funciona-
miento remoto (rEM):

» contacto abierto: unidad en modo refrigeracion

» contacto cerrado: unidad en modo calefaccion.
Este comando sélo se aplica a las bombas de calor.



Ver seccion 3.4.7 para una descripcion de las NOTA: Este contacto esta activo en todos los tipos de
conexiones del contacto remoto de seleccién defuncionamiento.
calefaccion/refrigeracion. L i
4.2.9 - Descripcion del menud SALIDAS/PRUEBAS
Elemento 3 Estado del contacto remoto de seleccién del
modo de recuperacion
Este contacto se utiliza para seleccionar el segun
punto de consigna de condensacion madio de . -
o ; . salidas pueden utilizarse para hacer pruebas.
recuperacion (siempre que la unidad sea de este tipd),
s6lo cuando la unidad se encuentra en modo refrig
racién y en tipo de funcionamiento remoto (rEM):
e contacto abierto: unidad utilizando el punto ELEMENTO FORMATO DESCRIPCION
de consigna de condensacion yen modo 0 bb,b.b, Estado de los compresores no accesibles en el modo de prueba
. sz : compresor Al
normal (sin recupera_czlon) N " compresor A2
e contacto cerrado: unidad utilizando el punto : compresor B1
de consigna de recuperacion y en modo ;- compresor B2
‘2 iy b.b.b.b Estado de los cargadores
recuperacion. re b,: cargador 1 circuito A
b,: cargador 2 circuito A
Ver seccion 3.4.8 para una descripcion de las b,: cargador 1 circuito B
R ., \ b,: cargador 2 circuito B
conexiones del contacto remoto de seleccion dej
modo de condensacion.

4.2.9.1 - Generalidades
Egte menl muestra el estado de las salidas del controlador.
uando la maquina esidtalmente parada(LOFF), las

1

3

b
bZ
b
b

bb,b.b, Estado, valvulas de refrigeracion de los motores del circ. A
. valvula principal del compresor A1
b,: valvula adicional del compresor A1
b,: valvula principal del compresor A2

o

Elemento 4 Estado del contacto de limite de demanda bj; vélvula adicional del compresor A2
Cuando esta cerrado, este contacto limita la de-3 bbb, Estado, valvulas de refrigeracion de los motores del circ. B
manda de la unidad tomando como referencia el b,: vélvula principal del compresor B1

. ;. b,: valvula adicional del compresor B1
vglor del punto _de consigna del limite de demanda, b.: valvula principal del compresor B2
si se ha seleccionado el método de contacto para b, valvula adicional del compresor B2
el limite de demanda (ver seccion 4.2.10). 4 bbbp,  Estado de las valvulas solenoide de aceite
. tact bierto: d da de | idad b,: valvula solenoide de aceite del compresor A1
(-IOF-] acto abierto. aemanda de la unidad no b,: valvula solenoide de aceite del compresor A2
limitada b,: valvula solenoide de aceite del compresor B1
e contacto cerrado: demanda de la unidad b,: valvula solenoide de aceite del compresor B2
limitada al valor ajustado. 5 bb, Estado de los calentadores de aceite

b,: calentador de aceite del circuito A
b,: calentador de aceite del circuito B

Ver seccion 4.2.7 para una descripcion del ajuste bb, Estado de las bombas de aceite

i i A b,: bomba de aceite del circuito A
del I|mltq ,de demanday seccion 3.4.9 para una b.- bomba de aceite del dircuito B
descnpc:‘lon de las conexiones del contacto de 7 b,b,b.b, Estado de las etapas de ventiladores del circuito A
reduccion. b, etapa de ventiladores 1

b,: etapa de ventiladores 2
b,: etapa de ventiladores 3

NOTA: Este contacto esta activo en todos los tipos de by etapa de ventiladores 4

funcionamiento. 8 bb,b.b, Estado de las etapas de ventiladores del circuito B
b,: etapa de ventiladores 1
Elemento 5 Estado del contacto de comprobacion del b, etapa de ventiladores 2
) b,: etapa de ventiladores 3
enclavamiento b, etapa de ventiladores 4
Cuando este contacto abre, la unidad se para o9 b, Estado de las salidas de alarma
no puede ponerse en marcha y se genera una b,: circuito A
b,: circuito B

alarma. En gesral, el contacto se usa para

lar | } lacié | nnn Posicion de la valvula EXV, circuito A
controlar la circulacién de agua en e evaporaduhw non Posicion de la valvula EXV, circuito B
o L 1z nnn Velocidad del ventilador de velocidad variable o posicion de
Ver seccion 3.4.8 para una descripcion de la la valvula de agua del condensador en % - circuito A
conexion del contacto de bloqueo. 13 nnn Velocidad del ventilador de velocidad variable en % - circ. B
14 bb, Estado de la bomba del evaporador y el condensador
NOTA: Este contacto esta activado en todos los tipos de 15 b,b, Estado del calentador del evaporador y del condensador de
. . recuperacion de calor
funcionamiento. b,: calentador del evaporador
b,: calentador del condensador de recuperacion de calor
Elemento 14 Sefial externa de 0-10V c.c. 16 nnn Posicién de la valvula de agua del condensador de
~ recuperacion de calor en %
Esta sefial, procedente de una fuente externa, perac > ”
. . . . bb,b.b, Estado, vélvula de solenoide, modo de recuperacién de calor
puede utilizarse para lo S|gwente, dePend|end0 b;: valvula de solenoide de cierre de la bateria de
de la configuracién: recuperacion de calor, circuito A
. laf ién d iust b,: valvula de solenoide de drenaje de la bateria de
a unqon € reajuste . recuperacion de calor, circuito A
el limite de demanda de la unidad b,: vélvula de solenoide de cierre de la bateria de
recuperacion de calor, circuito B
. ., . L, b,: valvula de solenoide de drenaje de la bateria de
Ver configuracion de la sefial en la seccion recuperacion de calor, circuito B
4.2.10. Ver seccion 3.4.10 para una descripcion 18 n Prueba del interface local
de |a CO”ex|én de |a Seﬁal de 0-10V c.c. *  Este elemento sélo se muestra para determinadas configuraciones de la unidad.

b 0= abierto/cerrado; 1 = puesta en marcha/parada
n  presentacién numérica
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El acceso a las pruebas esta controlado mediant€®€bntrasefi&|éamento 2

cual debe haberse introducido previamente en el menu
CONFIGURACION (ver seccion 4.2.10).

Para realizar una prueba, utilizar los botones 1 para
acceder a la salida que se desee probar y después pulsar el

botén D para activar el modo de modificacion. El LED corresglemento 5

pondiente al menl SALIDAS/PRUEBAS comenzara a
parpadeatntroducir el valor de prueba deseado y pulsar
para iniciar la prueba. EED dejara de parpadear. Para
interrumpir la prueba, psiar > , {7 0 1.

Elemento 1 Estado/prueba de los cargadores

Estos elementos muestran el estado de los com-
presores de los circuitos Ay B. Los compresores

pueden probarse también por separado.

Por ejemplo:

Prueba del cargador 2 del circuito A y del cargador

1 del circuito B. La contrasefia debera haberse
introducido ya en el mend CONFIGURACION,
de lo contrario aparecera el mensaje “no” en el
bloque 2 (ver la seccion 4.2.10).

OPERACION PULSAR
EL

BOTON

Mantener pulsado el bot6n @
MENU hasta que se encienda

el LED correspondiente a @ % o
g/

LED PANTALLA PANTALLA
DEL DEL DEL
BLOQUE 3 BLOQUE1l BLOQUE 2

no

SALIDAS/PRUEBAS.
n \

Pulsar el botém para pasar
al elemento cargador

Pulsar el botérs para auto- N
rizar la modificacion del valor
asociado con el elemento 1.
El LED del mena SALIDAS/
PRUEBAS parpadeara para
indicar que esta activo el
modo de madificacién y se
puede modificar el valor.

Pulsar el botér; hasta que N
aparezca el valor 0100 en el in)
bloque 2. EI LED del menu TN
SALIDAS/PRUEBAS seguira

parpadeando en el bloque 3

para indicar que el modo de

modificacion esté activo.

0001

0100

Pulsar de nuevo el botén.

El cargador 2 del circuito A se
pondra en marcha y el LED
del mena SALIDAS/
PRUEBAS dejara de
parpadear en el bloque 3.

0100

Pulsar de nuevo el botén. '
El cargador 2 del circuito A se
parard y el LED del menu e
SALIDAS/PRUEBAS

comenzara de nuevo a

parpadear en el bloque 3.

0001

Pulsar el botér; hasta que N’
r q _ % _ 1 0010

en el bloque 2 apar-ezca el
valor 0010. EI LED del menu !
SALIDAS/PRUEBAS seguira
parpa-deando en el bloque 3.

Pulsar el botépy. El
cargador 1 del circuito B se
pondré en marchay el LED
del menl SALIDAS/
PRUEBAS dejara de
parpadear en el bloque 3.

0010

4.2.9.2 - Salidas distintas de las de los cargadores

El procedimiento de prueba es igual al descrito anteriormente.

24

Estado/prueba de las valvulas de refrigeracién
de los motores del circuito A

Estado/prueba de las valvulas de refrigeracién
de los motores del circuito B

Estado/prueba de las valvulas solenoide de
aceite de los circuitos A + B

Estado/prueba de las salidas de los
calentadores de aceite de los circuitos A + B
Estado/prueba de las salidas de las bombas de
aceite de los circuitos A + B

Elemento 3

Elemento 4

Elemento 6

Elemento 7
Elemento 8

Estado/prueba, etapas de ventiladores, circ. A
Estado/prueba, etapas de ventiladores, circ. B
En el modo de prueba, los botorgs [ hacen
gue aparezcan sucesivamente en la pantalla del
bloque 4 los nimeros 0001, 0010, 0100, 1000,
para forzar la puesta en marcha de las diversas
etapas de ventiladores de cada circuito. Estos
elementos sdlo son aplicables a unidades de
condensacion por aire.

Elemento 9 Estado/prueba de las salidas de alarma -
circuitosAy B

En el modo de prueba, los botores ] del

bloque 4 hacen que aparezcan sucesivamente los
ndameros 01 y 10 para forzar el estado de salida
de alarma de cada circuito por turno.

Elemento 10 Estado/prueba de las valvulas EXV - circuito A

Elemento 11 Estado/prueba de las valvulas EXV - circuito B
En el modo de prueba, las flechas de direccién
hacen que aparezca la indicacion “OPEN”
(abierta)para forzar la maxima apertura de la
valvula.

Elemento 12 Estado/prueba de ventiladores de velocidad
variable o de valvulas de agua del
condensador - circuito A

Elemento 13 Estado/prueba de ventiladores de velocidad
variable - circuito B
En el modo de prueba, cada elemento puede
probarse a un valor comprendido entre 0 y
100 %. El elemento 13 no se muestra en las
unidades de condensacion por aire.

Elemento 14 Estado/prueba de las bombas de agua del
evaporador y el condensador

Elemento 15* Estado/prueba del calentador del evaporador
y del condensador de recuperacion de calor

Elemento 16 Estado/prueba de la salida de la valvula de
agua del condensador de recuperacion de
calor - ver el elemento 13

Elemento 17* Estado/prueba de la valvula de solenoide del
modo de recuperacion de calor

Elemento 18 Prueba del interface local

Este elemento so6lo se usa en el modo de prueba.
Hace que todos los LED del interface del usuario
se enciendan o parpadeen para que pueda
comprobarse que funcionan correctamente.

“Ver elementos 7y 8
“ Ver elemento 9



4.2.10 - Descripcion del meni CONFIGURACION
Este menu puede utilizarse para mostrar y modificar las
configuraciones del usuario.

Solo es posible modificar una configuracion con la maquina
totalmente parada (LOFF) y para poder acceder a esta funcién
es necesario haber introducido previamente la contrasefia en el

Elemento 1 Seleccidn del circuito principal

Valor por defecto: 0
Intervalo: 0,16 2
Config.: 0 = automatica dependiendo del
namero de puestas en marcha de
cada circuito
1 = circuito A principal

menu CONFIGURACION.

s

ELEMENTO FORMATO DESCRIPCION
0 nn Contrasefia
«no» Contrasefia no vélida
«Good» Contrasefia valida
1* b Seleccion de circuito principal/secundario
Al b Seleccién de secuencia de carga
3 nn Retardo en la puesta en marcha, en minutos
4 b Seleccién de la rampa de carga
5 b Seleccion del tipo de reajuste
6 b Seleccidn del tipo de limite de demanda
7 nn.n Version del software
8 nnn Direccién del elemento en la red
9 nnn Numero del bus de la red
Nota:
* Este elemento sélo se muestra para determinadas configuraciones de la unidad.
b 1=si;0=no
n  presentacién numérica
. caracteres
Elemento O Contrasefia

OPERACION

2 = circuito B principal
Elemento 2 Secuencia de carga de los circuitos
Valor por defecto: 0
Intervalo: 0 6 1
Config.: 0 = igualdad de carga de los dos
circuitos
1 = prioridad de carga en un circuito

NOTA: Esta configuracion no esté disponible en unidades con
un solo circuito.

Elemento 3 Retardo a la puesta en marcha
Valor por defecto: 2 minutos
Intervalo: 2 a 15 minutos

NOTA: Este valor se reinicializa después de la puesta en marcha
0 cuando se paran ambos circuitos mediante un comando local,
remoto o de la CCN. Ninguiin compresor se pondra en marcha

Para acceder a una funcion de prueba o modificahasta que expire esta pausa. No obstante, el comando de la
una configuracion del usuario es necesario introbomba de agua del evaporador se activara inmediatamente. El
ducir una contrasefia. La contrasefia por defect@ircuito de bloqueo de seguridad no se comprobara hasta que

es 11. Este valor puede modificarlo el Servicio
Carrier mediante herramientas especiales. Si

haya expirado la pausa.

aparece el mensaje “no” en el blogue 2, significd&lemento 4 Seleccion de la rampa de carga

gue es necesario introducir una contrasefia o que

la introducida no es valida. El mensaje “Good”
significa que se ha introducido una contrasefa
valida o que la que se introdujo anteriormente

Valor por defecto: 0

Intervalo: 0 6 1

Config.: 0 = rampa desactivada
1 = rampa activada

sigue siendo valida. El controlador desactiva auto-

maticamente la contrasefia tras 5 minutos sin

NOTA: Esta configuracion permite activar la rampa para los

actividad, es decir, sin que se pulse ningtin botén/modos de calefaccion y refrigeracion, es decir, la velocidad

o después de ponerse en marcha la unidad.

Ejemplo de introduccién de una contrasefia.

PULSAR
EL
BOTON

LED PANTALLA PANTALLA
DEL DEL DEL
BLOQUE 3 BLOQUE1 BLOQUE 2

Mantener pulsado el bot6n
MENU hasta que se enciend

0

el LED correspondiente a H

CONFIGURACION. En el

bloque 2 aparecera “no” para
indicar que es necesario
introducir la contrasefia.

Pulsar el botonw para

autorizar la modificacion del N

valor asociado con el

&

elemento 0. EI LED del menu '
CONFIGURACION

parpadeara para indicar que se

puede modificar el valor.

Pulsar el botory hasta que N

aparezca el valor 11 en el

in

bloque 2. EI LED del menu '
CONFIGURACION seguira

parpadeando.

Pulsar de nuevo el botgn
para confirmar la contrasefia.

El LED del menu

Good

CONFIGURACION dejara
de parpadear y aparecera
“Good” si la contrasefia es

correcta.

maxima (en °C /min) de descenso de la temperatura (en modo
refrigeracién ) o de aumento de la temperatura (en modo
calefaccion) del agua que sale del intercambiador de calor
activo. No obstante, cada modo tiene su propio ajuste de
rampa,que puede configurarse en el meni CONFIGURACION.

Elemento 5 Seleccion del reajuste de la temperatura de
salida del agua
Valor por defecto: 0
Intervalo: 0,16 2
Config.: 0 = reajuste no seleccionado
1 = reajuste basado en la temperatura
de retorno del agua
2 = reajuste basado en una sefial
externa de 0-10 V c.c.

NOTA: El reajuste basado en una sefial de 0-10 V c.c. tiene
prioridad sobre el limite de demanda por sefial de 0-10 V c.c.,
es decir, si ya se ha seleccionado el reajuste por sefial de

0-10 V c.c., la seleccion de la limitacion mediante una sefial de
0-10 V c.c. quedara automaticamente desactivada.
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Elemento 6 Seleccidn del tipo de limite de demanda Elemento 0 Numero de alarmas activas/reinicializar todas

Valor por defecto: 0 las alarmas
Intervalo: 0,16 2 Este elemento muestra el nimero de alarmas
Config.: 0 = limitacién no seleccionada activas (por ejemplo, “3 AL” significa que hay
1 = limitacién basada en un contacto tres alarmas activas) y también permite reiniciali-
externo zarlas aunque la unidad esté en funcionamiento.
2 = limitacion basada en una sefial Si no hay ninguna alarma activa, en el bloque 2
externa de 0-10 V c.c. aparece “0 AL".
NOTA: Limitacién basada en una sefial externa de 0-10 V c.c. Para reinicializar las alarmas activas, pulsar dos
Con esta configuracion, un valor de 0 V permitira que la unidad veces seguidas el botgh, estando este
funcione a plena capacidad (100 %) y un valor de 10 V limitara elemento visualizado.
por completo la demanda (0 %). Entre estos dos valores la
limitacion tendra una pendiente lineal. Sin embargo, estos Ejemplo de reinicializacion de alarmas activas.
valores de las tensiones de referencia (0 y 10 V) son configu-
rables (sélo por el Servicio Carrier), de manera que es posiblePERACION PULSAR  LED PANTALLA  PANTALLA
modificar los valores superiores e inferiores o el sentido de la EBTON BE(L)QUE 3 ';EEQUE 1 %ELBQUE 5
pendiente de la limitacién. Mantener pulsado el botén

MENU hasta que se encienda @ 0
PRECAUCION: El reajuste basado en una sefial de 0-10 V ¢ i ghelens® 4 )
tiene prioridad sobre el limite de demanda por sefial de 0-10 Xostrara el namero de a|armas@ (< 0 2AL
c.c., es decir, si ya se ha seleccionado el reajuste por sefial d&tivas (2 en este gjemplo).
_ iA imi i A ; & sar el botopd para
0-10Vec.c, la sele9C|on de,lg limitacion med@mte una sefial Qﬁ'mim o reiticializacion de |
0-10 V c.c. quedard automaticamente desactivada. las alarmas. Parpadeard el . j[(] ‘ o 0

LED del ment ALARMAS y PN
aparecera 0 en el bloque 2.

Elemento 7 Numero de la version del software -
Pulsar de nuevo el bot¢s

para confirmar la reinicial-

NOTA: Este elemento muestra en nimero de la version de| izacion. EI LED del mend = z o ‘Good" luego
.. . . ALARMAS dejara de par- N 2AL'y

software utilizada por el controlador. El acceso solo permite 13agear y aparecera “Good” finalmente

lectura. durante 2 segundos, luego “2 ‘0AL

AL”y finalmente “0 AL".

Elemento 8 Direccion del elemento en la CCN i o .
Valor por defecto: 1 Elementos Numero de codigo de las alarmas activas

Intervalo: 1 a 239 labs Ver lista y descripciones completas de los
cédigos de alarmas en la seccion 6.4.

NOTA: Dos elementos de la red no pueden tener simultanea-

mente el mismo nimero de elemento y el mismo nimero de A& 12 - Descripcion del mend HISTORIAL DE ALARMAS
Este menu permite ver las 10 Ultimas alarmas reinicializadas.

Elemento 9 Numero de bus de la CCN

Valor por defecto: 1 ﬁé
Intervalo: 0 a 239

ELEMENTO FORMATO DESCRIPCION

NOTA: Dos elementos de la red no pueden tener simultanea<* nnn Historial de alarmas 1
mente el mismo nimero de elemento y el mismo nimero de Bus. nnn Historial de alarmas 2
2% nnn Historial de alarmas 3
4.2.11 - Descripcion del meni ALARMAS & nnn Historial de alarmas 4
Este menu puede utilizarse para visualizar y reinicializar hasta nnn Historial de alarmas 5
5 alarmas activas 5* nnn Historial de alarmas 6
) 6* nnn Historial de alarmas 7
P ™ nnn Historial de alarmas 8
= 8* nnn Historial de alarmas 9
I(E
> 9* nnn Historial de alarmas 10
ELEMENTO FORMATO DESCRIPCION Nota:
0 n «AL» Nimero de alarmas activas/reinicializaciones de alarmas 1 presentacién numérica
1 hnn Codigo 1 de alarma activa Este elemento aparece si la alarma existe
2% nnn Cédigo 2 de alarma activa
3* nnn Cédigo 3 de alarma activa
4* nnn Cédigo 4 de alarma activa
5% nnn Cadigo 5 de alarma activa

Nota:
n  presentacién numérica
* Este elemento aparece si la alarma esté activa
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4.2.13 - Descripcion del menti REGISTRO CRONOLOGICO 4.2.14 - Pantalla de interface del usuario por defecto

DE FUNCIONAMIENTO La pantalla por defecto se activa cuando el teclado ha permane
Este menud permite mostrar los tiempos de funcionamiento y eido inactivo durante 5 minutos.

namero de puestas en marcha de la maquina, circuitos y conel interface del usuario muestra sucesivamente:

presores. Los valores mostrados son los reales divididos pors10 la temperatura de salida del agua del intercambiador de

(excepto para los dos ultimos elementos), de modo que los calor (evaporador en el modo de refrigeracién y condensa-
nameros de horas o puestas en marcha inferiores a 10 aparecendor en el de calefaccion)
como 0. y ademas:
e el tipo de funcionamiento activo “LOFF”, “L-C1", “L-C2",
“L-H", “LC1r", “LC2r", “CCn”, “rEM”
e “SM” sila unidad esta bajo el control de un System
ELEMENTO FORMATO DESCRIPCION Manager (FSM o CSM |“)
0 nnnn Ndmero de horas de funcionamiento de la unidad/10 R “MASLt” si se ha activado la funcién maestra/esclava y la
1 nnnn NLijero de horas de func?onam!emo del circuito A/10 unidad es la maestra
2 nnnn N%Jmero de horas de func.|onaml|ento del compresor A1/10 . “SLA” si se ha activado la funcién maestra/esclava y la
3* nnnn Numero de horas de funcionamiento del compresor A2/10 .
4 nnnn Numero de horas de funcionamiento del circuito B/10 unidad es una esclava.
5* nnnn Numero de horas de funcionamiento del compresor B1/10
6* nnnn NUmero de horas de funcionamiento del compresor B2/10
7 nnnn NUmero de puestas en marcha de la unidad/10
8 nnnn NUmero de puestas en marcha del compresor A1/10
9* nnnn NUmero de puestas en marcha del compresor A2/10
10 nnnn NUmero de puestas en marcha del compresor B1/10
11* nnnn Ndmero de puestas en marcha del compresor B2/10
12 nn Maximo ndimero de puestas en marcha durante la dltima hora
13 nn Maximo nimero medio de puestas en marcha durante las

Gltimas 24 horas

Nota:
n  presentacién numérica
* Este elemento sélo aparece en determinadas configuraciones de la unidad
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4.3 Interface de resumen

4.3.1 - Generalidades

El interface de resumen incluye un esquema sinoéptico de la
unidad y una serie de botones y LED. Proporciona acceso
rapido a los principales parametros de funcionamiento de la
unidad. El interface que se muestra a continuacion corresponde
a una unidad de condensaciéon por agua con dos circuitos.

INTERFACE RESUMIDO

4.3.2 - Descripcioén de los LED

LED INDICACION CUANDO ESTA ENCENDIDO

@ LED verde: la unidad puede ponerse en marcha o esté ya funcionando

INGE LED rojo:
«  Encendido fijo: unidad o circuito A parados por alarma
« Destellante: unidad o circuito A funcionando con alarma presente

B LED rojo:
«  Encendido fijo: unidad o circuito B parados por alarma
« Destellante: unidad o circuito B funcionando con alarma presente

I LED rojo: contacto de bloqueo abierto

ngz LED verde: la unidad esta en modo refrigeracion

LED verde: la unidad esta en modo calefaccion

N
EeS

8 LED amarillos: de arriba a abajo - estado de marcha/parada de los compresor;
Al, A2. El LED destellante indica que la opcién de reduccion de carga en alta
presion en el circuito A esta activada

8 LED amarillos: de arriba a abajo - estado de marcha/parada de los compresor@

B1, B2. El LED destellante indica que la opcién de reduccion de carga en alta

presion en el circuito B esta activada

Nota:
*  LED disponible dependiendo de la configuracion de la unidad
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4.3.3 - Botones

Los botones permiten acceso inmediato a determinada informa-
cién (elementos) que proporciona el interface principal. La
pulsacion de uno de estos botones hace que aparezca inmediata-
mente la informacion en el blogue 2 y el nimero del elemento
correspondiente en el bloque 1. También se enciende el LED
del menu que contiene la informacion. Pulsando varias veces el
mismo boton aparecen varios elementos de informacion
sucesivamente.

LED INFORMACION MOSTRADA

Temperatura de salida del agua del evaporador/condensador en °C

¥
Temperatura de entrada del agua en el evaporador/condensador en °C

Punto de control (punto de consigna + reajuste) en °C

Pulsacion 1: presion de descarga del circuito A en kPa
Pulsacion 2: temperatura de saturaciéon de condensacion del circuito A en °C

Pulsacion 1: presion de aspiracion del circuito A en kPa*
Pulsacion 2: temperatura de saturacion de condensacion del circuito A en °C*

Pulsacion 1: horas de funcionamiento de los compresores A1/B1 en h/10*
Pulsacion 2: horas de funcionamiento de los compresores A2/B2 en h/10*

Nota:
* Boton disponible dependiendo de la configuracion del sistema
h  Horas



5-USO DEL SISTEMA DE CONTROL PRO-DIALOG 5.2 - Seleccion de calefaccion/refrigeracion
PLUS
En bombas de calor, la seleccion de calefaccion/refrigeracion
5.1 - Control de puesta en marcha/parada puede controlarse de distintas formas segun el tipo de
funcionamiento activo.
La unidad se encuentra en modo de parada y no puede ponerse localmente en la unidad utilizando los tipos de funciona-
en marcha si se cumple cualquiera de las condiciones siguientes: miento L-C1, L-C2, LC1ry LC2r (para refrigeracion) y L-H
« launidad se encuentra en el tipo de funcionamiento local  (para calefaccion)
desactivado (LOFF): esta activo el modo 1 e adistancia utilizando el contacto de seleccion de cale-
« launidad se encuentra en el tipo de funcionamiento faccién/refrigeracién, cuando la unidad se encuentra en el
remoto (rEM) y el controlador ha recibido un comando de tipo de funcionamiento remoto (rEM)
parada a través de un contacto conectado a la regleta de  por medio de un comando de la CCN cuando la unidad se
terminales del cliente: esta activo el modo 3 encuentra en el tipo de funcionamiento CCN (CCn).
e launidad se encuentra en el tipo de funcionamiento CCN
(CCn)y El modo de funcionamiento de calefaccién/refrigeracion de la
- el controlador ha recibido un comando de parada a unidad en cada momento lo indica el elemento 4 del menu
través de la red: esta activo el modo 2 o INFORMACION y los LED de calefaccion/refrigeracion del
- el controlador ha recibido un comando de puesta erinterface de resumen.
marcha a través de la red pero esta autorizado en la
CCN el control de puesta en marcha/parada mediarie3 - Control de la bomba de agua del evaporador
contacto y el controlador ha recibido un comando de
parada a través de uno de estos contactos, conectada bomba de agua del evaporador se pone en marcha cuando |
a la regleta de terminales del cliente: esta activo el unidad esta en el modo de funcionamiento antes descrito o en

modo 2 el modo de retardo a la puesta en marcha (es decir, el modo 7).
« el retardo a la puesta en marcha no ha expirado: estd  Puesto que el valor minimo del retardo a la puesta en marcha
activo el modo 7 es de 2 minutos (configurable entre 2 y 15 minutos), la bomba

« launidad esta en el proceso de cambio de calefaccién afuncionard como minimo durante 2 minutos antes de que se
refrigeracién y ha parado por completo antes de volversponga en marcha el primer compresor y seguira funcionando

a poner en marcha durante 1 minuto después de pasar la unidad al modo de parada.
e la CCN ha enviado un comando de parada de emergencie desconecta si la unidad se para debido a una alarma, salvo
(EMSTOP activado) que la averia causante sea un error en la proteccién contra

« launidad esta totalmente parada debido a una alarma. heladas o riesgo de congelacion.

La unidad puede ponerse en marcha si no se encuentra en e?-4 - Control de la bomba de agua del condensador
rr_10d.o de parada} (ver apartado anterior) y se cumple una de IBlssponible Unicamente en unidades de condensacion por agua.
siguientes condiciones:
« launidad se encuentra en un tipo de funcionamiento |OCﬁ
(L-C1, L-C2, L-H, LC1r, LC2r): esta activo el modo 4
« launidad se encuentra en el tipo de funcionamiento
remoto (rEM) y el controlador ha recibido un comando d
puesta en marcha a través de un contacto conectado a Ia’
regleta de terminales del cliente: esta activo el modo 6
e launidad se encuentra en el tipo de funcionamiento CC
(CCn) y el controlador ha recibido un comando de puesta
en marcha através de lared y
- el control de puesta en marcha/parada mediante
contacto no est4 autorizado en el modo CCN: esta
activo el modo 5 o
- el control de puesta en marcha/parada mediante
contacto esta autorizado en el modo CCN y el
controlador ha recibido un comando de puesta en |
marcha a través de uno de estos contactos, conectado
a laregleta de terminales del cliente: esta activo el
modo 5.

la bomba del condensador puede controlarse de dos modos
diferentes, dependiendo de la configuracién (a la que solo tiene
acceso el Servicio Carrier).

Control basado en el control de puesta en marcha/parada
de la unidad. En este caso se controla igual que la bomba
del evaporador.

Control basado en el estado del compresor. En este caso |
bomba se activa al mismo tiempo que el primer compresor
y solo se desconecta cuando no hay ninglin compresor
activado.

5.5 - Punto de control

Este contacto representa la temperatura de salida del agua que
la unidad tiene que conseguir.

En modo refrigeracion: punto de control = punto de
consigna activo + reajuste

En modo calefaccion: punto de control = punto de
consigna activo - reajuste

NOTA: En el modo de funcionamiento CCN, es posible auto—5.5.1 - Punto de consigna activo

rizar la puesta en marcha/parada de la unidad a través de un ) L . .

En el modo de refrigeracion, pueden seleccionarse como activos
dos puntos de consigna. Normalmente, el segunétiadese
usa para los periodos de desocupacion o para almaeeha de
hielo (unidades de salmuera para temperaturas medias y bajas)
En el modo de calefaccion solo existe un punto de consigna.

configuracién (que tiene que realizar el Servicio Carrier) es
excepcional y normalmente sélo se usa para controlar una
unidad maestra agrupada con otras esclavas (ver seccion
5.18)
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Dependiendo del modo de funcionamiento actual, el punto de Limite de demanda mediante sefial de 0-10 V c.c.
consigna puede seleccionarse con el boton selector del tipo de
funcionamiento, con contactos remotos del usuario o con o
comandos de la red (ver seccion 4.2.7). “/

10i

Sin limite de demanda

o

5.5.2 - Reajuste

Reajuste significa modificacion del punto de consigna activo
de manera que disminuya la capacidad requerida por la unidad
(en refrigeracion se aumenta el punto de consigna y en Limite de demanda total
calefaccién se reduce). Esta modificacién es, en general, una

reaccion a un descenso de la carga. Para el sistema de control

PRO-DIALOG, lafuente del reajuste es configurable, es decir, i de domanda 010V oc. 7o Zoltios
puede conseguirsaediante una sefal externa de 0-10 V c.c.
(por ejemplo, una sonda de temperatura exterior) o en funcién

de la temperatura daetorno del agua. En ambos casos, los

parametros del reajuste, ascir, la pendiente, la fuente y el 5.7 - Control de capacidad

valor maximo, pueden configurarse en el mend PUNTOS DE

CONSIGNA (ver seccion 4.2.7) y ademas son independienteEsta funcion ajusta el nimero de compresores y cargadores

oCapacidad maxima permitida

para los modos de refrigeracién y calefaccion. activos para mantener la temperatura de salida del agua en el
punto de consigna. Laecision con que esto se logre dependera
5.6 - Limite de demanda dela capacidad del circuito de agua, el caudal, la carga y el

namero de etapas de la unidad.
Generalmente, el limite de demanda es utilizado por un sistema _ .
de gestién de energia para restringir e| consumo de energia EI sistema de Control tiene en cuenta continuamente el error de
eléctrica de la unidad. temperatura respecto al punto de consigna, asi como la veloci-
dad de cambio de este error y la diferencia entre las temperaturas

El sistema de control PRO-DIALOG Plus para las unidades de entrada y salida del agua, con objeto de determinar el
30GX y HX proporciona dos métodos para limitar la demandgiomento optimo para afiadir o suprimir una etapa de capacidad.

e por referencia a una sefial de limitacion procedente de un
contacto remoto controlado por el usuario, en cuyo caso¥&TA: Si el mismo compresor realiza demasiadas puesta en
capacidad de la unidad no puede superar el punto de marcha (por hora), este nimero se reduce automaticamente, lo
consigna del limite de demanda (que puede modificarsedue hace menos preciso el control de la temperatura de salida
en el ment PUNTOS DE CONSIGNA) cuando el del agua.
contacto en cuestién esté cerrado
«  por referencia a una sefial externa de 0-10 V c.c., en cuyed - Determinacion del circuito principal
caso la capacidad de la unidad no puede superar el limite
de demanda impuesto por esta sefial. Es una funcion linggfa funcion controla la secuencia de puesta en marcha/parada
y sus parametros los puede configurar el Servicio Carrief€ 10s dos circuitos de refrigerante denominados Ay B. En el
(tensiones para limitacion al 0 % y al 100 %). Si ya se hanend CONFIGURACION es posible elegir entre tres métodos:
seleccionado el reajuste por referencia a una sefial extefna Modo automatico:el sistema de control determina cual
de 0-10 V c.c., esta funcién no esta disponible. ha de ser el circuito principal, con objeto de igualar el
namero de puestas en marcha de ambos circuitos (valor
Cualquiera que sea el método utilizado, el limite de demanda ~ Ponderado de acuerdo con los tiempos de funcionamiento
esta activo en todos los tipos de funcionamiento: local, remoto ~ de cada uno). En este caso, el circuito que se ha puesto en
o CCN. No obstante, en el tipo de funcionamiento local, el marcha menos veces tiene prioridad de arranque. El
limite de demanda puede desactivarse mediante comandos circuito principal es también el Ultimo en parar.
introducidos por teclado (ver seccién 4.2.4) y en un tipo de *  circuito A como principal: el circuito A es siempre el
funcionamiento CCN, el limite de demanda puede controlarse ~ Principal, siendo por tanto el primero en ponerse en

directamente con comandos procedentes de la CCN. marchay el Gltimo en parar _

e circuito B como principal: el circuito B es siempre el
NOTA: Un valor de limitacion del 100% significa que la principal, siendo por tanto el primero en ponerse en marcha
unidad puede utilizar todas sus etapas de capacidad. y el dltimo en parar. Esta funcion solo esta disponible en

las unidades con dos circuitos.

He aqui un ejemplo de limite de demanda mediante una sefial _ o
externa de 0-10 V c.c. En este ejemplo se supone que los  5-9 - Secuencia de carga de los circuitos
parametros de limitacién son tales que para 0V la capacidad

autorizada sera la méaxima y para 10 V la capacidad autorizafisten dos secuencias de carga posibles de los circuitos. La
seréa cero (esta es la configuracion por defecto). eleccion de secuencia puede hacerse en el menti CONFIGURA-

CION (ver seccibn 4.2.10). Esta funcion sélo esta disponible en

las unidades con dos circuitos.

e Carga equilibrada de los circuitos:con esta secuencia,
el sistema de control intenta mantener iguales las capaci-
dades de los circuitos A 'y B al aumentar o disminuir la
carga total de la unidad.
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e Carga dando prioridad a un circuito: con esta secuencia, 5.14 - Control de la presion de condensacion en las
el sistema de control carga por completo el circuito principahidades de condensacién por agua
antes de poner en marcha el secundario. Cuando existe limi-
te de demanda, se descarga primero el circuito secundatia.temperatura de saturacién de condensacion se controla por
referencia a un punto de consigna fijo definible por el usuario.
NOTA: En las unidades 30HX y 30GX se utilizan compresoreEsta temperatura se mantiene utilizando la valvula para
de tornillos gemelos 06N. Los compresores de tornillos son masontrolar el caudal de agua en cada circuito del condensador.
eficientes a plena carga que a carga parcial. Como opcién por
defecto no se valida la configuracién de control de precision (Ia5.15 - Seleccion del punto de consigna de
precisién de la temperatura tiene prioridad sobre la eficienciacondensacion
del compresor - a este parametro solo tiene acceso el Servicio
Carrier) y el control intenta siempre optimizar la eficiencia de Hay disponibles dos puntos de consigna de la presién de

la unidad. condensacion: el primero es el llamado “punto de consigna de
la presién de condensacion” y el segundo “punto de consigna

5.10 - Secuencia de puesta en marcha de los de recuperacion”. Estos puntos sélo tienen efecto cuando el

compresores en un solo circuito sistema de control esta regulando la presion de condensacion:

unidades de condensacion por aire o0 agua funcionando en
El primer compresor que se pone en marcha es el que tiene glodo refrigeracién (s6lo cuando tienen valvulas de agua en los
menor nimero de arranques Yy horas de funcionamiento. Si condensadores).
estan funcionando ambos compresores y disminuye la carga, se
para el que arrancé primero. Esto evita que funcione en ciclol punto de consigna activo puede seleccionarse de una de las

cortos el mismo compresor. siguientes maneras:
e con el botdn selector del tipo de funcionamiento: la
5.11 - Control de las valvulas EXV seleccion de L-C1 y L-C2 activa el punto de consigna de
la presién de condensacion. La seleccion de LCrly LCr2
Las valvulas EXV controlan el caudal de refrigerante en el activa el punto de consigna de recuperacién (ver seccion

evaporador. Cada circuito tiene un detector de nivel de liquido  4.2.2, descripcidén de los modos de funcionamiento)
montado verticalmente en la parte alta de la carcasa del evapo- con un contacto de seleccién remoto conectado a la

rador. Dicho detector consta de una pequefia resistencia eléctrica regleta de terminales del cliente cuando la unidad se
calentadora y tres termistores cableados en serie y montados a encuentra en el tipo de funcionamiento remoto (rEM). Ver
diferentes niveles en el interior del cuerpo del receptaculo. La  seccidn 3.4.4, descripcion de los contactos de control).
resistencia calentadora se utiliza para que los termistores ¢  con un comando de la red cuando la unidad esta en el tipo
alcancen una temperatura seca de aproximadamente 93 °C. Al de funcionamiento CCN (CCn).

aumentar el nivel de refrigerante en el evaporador, la resistencia y o .

del termistor o termistores mas proximos varia considerable-5-16 - Funcion de restriccion de la carga en alta presion

mente. Esta diferencia de resistencia permite controlar con

o . " , Esta funcion no requiere tarjeta adicional. Impide roturas por
precision el nivel especificado, modulando las valvulas EXV. q J P P

alta presién en un circuito por los medios siguientes:
Evitando cualquier aumento de la capacidad del circuito
cuando la presién ha alcanzado un umbral inicial
« Restringiendo una o mas etapas de capacidad al alcanzarse
un segundo umbral de proteccion.

5.12 - Control de las valvulas de refrigeracion de los
motores

La temperatura de los devanados de los motores se controla
con un punto de consigna de 85 °C. Esto se consigue acuvarIL:do . L
3 . - - En‘el caso de que esté retringida la carga de un compresor, no
las valvulas de refrigeracién de los motores para que el refrigé- N ) - -
. , ; . e autorizard un aumento de capacidad en el circuito en cuestiéon
rante circule a través de los devanados si es necesario. En Iacf . )
rante un periodo de 5 minutos.

unidades con economizador, el vapor instantdneo abandona el

lado de alta del economizador y circula continuamente por entrﬁOTA: Esta funcién de proteccién no puede restringir la ditima

los devanados de los motores. Todo el refrigerante utilizado ; . o i .
. ... _etapa de capacidad. Si la alta presién sigue siendo demasiado
para refrigerar los motores regresa a los rotores por un orificig .
. . : o . . ~glevada, se activa una alarma.
situado a la mitad del ciclo de compresién, y es comprimido &

la presion de descarga. 5.17 - Procedimiento de puesta en marcha -

- - relubricacion
5.13 - Control de la presion de condensacion en las P

unidades de condensacion por aire - . .
En este procedimiento se describen los pasos necesarios para as

«  Latemperatura de saturacién de condensacion se contr@i4ar la lubricacién del compresor antes de la puesta en marcha.
por referencia a un punto de consigna fijo definible por el . ,
usuario en el mend PUNTOS DE CONSIGNA. Esta  El control sigue esta secuencia:
temperatura se mantiene conectando y desconectando los o ) .
ventiladores y variando la velocidad de un ventilador. ~Para €l compresor principal, es decir, el primer compresor que
se pone en marcha en el circuito:
NOTA: Algunas unidades pueden tener hasta 4 etapas de 1. Pone en marcha la bomba de aceite y mide la presion
ventiladores y un ventilador de velocidad variable por circuito, ~ inicial del aceite.
dependiendo de su configuracién y cableado.
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Espera 30 segundos aproximadamente. utilizarse contactos remotos sin tensién para poner en marcha/
3. Comprueba la estanqueidad de la valvula solenoide de parar la unidad o para seleccionar los puntos de consigna 1 6 2,
aceite, es decir, si aumenta la presion del aceite y la valvukeunque ambas unidades estén todavia en el modo de funciona-
solenoide no abre, se activa la alarma de averia de la miento CCN.

valvula solenoide de aceite y se detiene la prelubricacion.
El procedimiento es abortado. NOTA: Todos los parametros necesarios para la funcion

En otro caso, se activa la valvula solenoide de aceite. maestra/esclava han de ser configurados por el Servicio Carrier.

Espera 15 segundos aproximadamente.

Si aumenta la presidn del aceite, la prelubricacién esta
asegurada y el compresor puede ponerse en marcha.
7. En otro caso, comienza un nuevo ciclo de prelubricacié
Retorno al punto 1.

5.18.2 - Igualacién de los tiempos de funcionamiento de las
unidades maestra y esclava

f-a unidad maestra (dependiendo de su configuracion) puede
tener asignada entre sus funciones la de designar si la unidad
maestra o la esclava tiene que ser la maquina principal o la
secundaria. Los papeles de maquina principal y secundaria se
invertiran cuando la diferencia en horas de funcionamiento
entre ambas unidades sobrepase un determinado valor, que es
configurable, para asegurar que las horas de funcionamiento de
ambas maquinas se igualen autométicamente. El cambio de
maquina principal a secundaria puede tener lugar en la puesta
en marcha o incluso con la maquina en funcionamiento.

o0k

NOTA: Después de tres ciclos, se activa la alarma por baja
presion de aceite en el prearranque y también se detiene la
prelubricacion.

Para el compresor secundario, es decir, cuando ya hay un

compresor funcionando en el circuito:

1. Activa la valvula solenoide de aceite.

2. Espera 15 segundos aproximadamente.

3. Siaumenta la presion del aceite, la prelubricacién esta
asegurada y el compresor puede ponerse en marcha. |

4. En otro caso, se activa la alarma por baja presién de aceite
en la puesta en marcha y también se detiene la prelubri-,
cacion.

La funcién de igualacién del tiempo de funcionamiento no esta
activa cuando:

no se ha configurado, en cuyo caso la unidad principal
sera siempre la maestra

se ha aplicado un limite de demanda a la unidad maestra,
en cuyo caso la maquina principal sera siempre la unidad

5.18 - Conjunto de unidades maestra/esclava maestra hasta que se suprima el limite de demanda.

, 5.18.3 - Puesta en marcha de la unidad secundaria
5.18.1 - Generalidades La méaquina principal es siempre la primera en ponerse en marcha
Es posible enlazar dos unidades PRO-DIALOG Plus para v cando se encuentra funcionando a la maxima capacidad, se
obtener un conjunto maestra/esclava. Esto sélo puede hacerggeiajiza el retardo de puesta en marcha (configurable) de la
en modo refrigeracion. Las dos maquinas se interconectan a,nigad secundaria. Una vez expirado este retardo y si el error
través del bus CCN. Para funcionar como maestra/esclava, qq punto de control es superior a 1,7 °C se autoriza la puesta

ambas unidades han de tener sus sondas de temperatura deky marcha de la unidad secundaria y se activa la bomba. La
agua enfriada situadas en la tuberia comun de entrada y salifgigad secundaria utilizara automaticamente el punto de
del evaporador y ademas es imprescindible en ambas unidagdeg signa activo de la unidad principal.thbaquina principal se

un control de enclavamiento del caudal de agua del evaporag{niendra funcionando afaéxima capacidad disponible
y un interruptor de proteccion antihielo. mientras que la capacidad activa de la unidad secundaria no sea

cero. Cuando la unidad secundaria reciba el comando de parada,

El enlace maestra/esclava sélo funciona cuando ambas ”nidaqﬁsoomba de agua del enfriador se parara un minuto después
estan en modo CCN. El conjunto maestra/esclava estara

inactiva en los siguientes casos: 5.18.4 - Condiciones anémalas de funcionamiento

+ sicualquiera de las enfriadoras se encuentra en modo En caso de fallo de las comunicaciones entre ambas unidades,
local o remoto, o en modo calefaccion éstas volveran a un modo de funcionamiento autbnomo hasta

*+ siseenviaun comando de limite de demanda a la unidgge se corrija el fallo. Si la unidad maestra se para debido a
esclava una alarma, la unidad esclava sera autorizada a ponerse en

+ sise fuerza en la unidad esclava una de las siguientes marcha sin condiciones previas.

variables de la CCN: puesta en marcha de la unidad,

limite de demanda o punto de control. 5.19 - Control de una unidad PRO-DIALOG Plus con

un System Manager

Todos los comandos de control enviados al conjunto maestra/
esclava (puesta en marcha/parada, punto de consigna, restricaiéi médulo de control de los tipos FSM o CSM llI, que tienen
de la carga, etc.) son manejados por la unidad configurada capacidad para realizar funciones de control multitarea, tales
como maestra y por lo tanto sélo deberan ser aplicables a é&t;@mo la puesta en marcha secuencial de unidades, puede

que los transmitira automaticamente a la unidad esclava. Porcontrolar hasta 8 unidades PRO-DIALOG Plus (o compatibles
tanto, para poner en marcha el conjunto, bastara con confirmgn el System Manager).

el modo de funcionamiento CCN (CCn) en la unidad maestra
(con la variable de puesta en marcha/parada de la CCN previa-
mente habilitada). La unidad esclava permanece continuamente
en el tipo operativo CCN. Para parar el conjunto maestra/esclava,
seleccionar la desactivacion del modo local (LOFF) en la unidad
maestra. En algunos casos de configuracion especifica, pueden
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5.20 — M6dulo opcional de recuperacién de calor 6 - DIAGNOSTICOS - RESOLUCION DE PROBLEMAS

Esta opcion solo es aplicable a unidades de condensacion pérl - Generalidades
aire equipadas con un condensador de recuperacion de calor
refrigerado por agua. Es necesario instalar una tarjeta 4 x D! sistema de control PRO-DIALOG Plus tiene numerosas

adicional. Esta tarjeta permite el control de: funciones que ayudan a localizar problemas. El interface local
- dos valvulas de solenoide de cierre para la bateria de Y los distintos menus dan acceso a todas las condiciones de
recuperacion de calor, una por circuito, funcionamiento de las unidades. La funcion de pruebas permite

- dos valvulas de solenoide de drenaje, una por circuito. probar rapidamente todos los dispositivos de la unidad.

Estas permiten el drenaje del refrigerante de la bateria
inactiva, cuando la unidad cambia del modo de refrigeraSi se detecta un fallo de funcionamiento, se genera una alarma
cién al modo de recuperacién de calor. y se almacena un cédigo de alarma en el meni ALARMAS.

La seleccion del modo de recuperacion de calor puede hacefs@ - Visualizacion de alarmas

a traves del interface local o remotamente con el contacto | 55 LED de alarma del interface (ver secci6n 4.3.2) ofrecen
(recl_sw) o a traves de la CCN. La funci6n de recuperacion g, rapida visién del estado de cada circuito y del conjunto de
calor se activa cuando: la temperatura de entrada del agua dg, nidad.

recuperacion de calor es inferior al punto de consignade . yp LED destellante indica que el circuito esté funcionando,
recuperacion de calor, menos la mitad de la banda muerta de pero que existe una alarma
recuperacion de calor. «  Un LED encendido permanentemente indica que el circuito

» _, ) se ha parado debido a un fallo.
La funcion de recuperaciéon de calor no se activa cuando la

temperatura de entrada del agua de recuperacion de calor e§! mend ALARMAS del interface principal puede mostrar
superior al punto de consigna de recuperacion de calor, mashasta 5 cédigos de fallo activos en la unidad.

mitad de la banda muerta de recuperacion de calor. Dentro de

la banda muerta, la funcién permanece en su modo activo. Ef-3 - Reinicializacion de alarmas

[o] . . . e
valor por defecto de la banda muerta es de 4,4 °C. Este valo{yn, vez corregida la causa de una alarma, ésta puede reinicial-
puede ser modificado por el Servicio Carrier. izarse de modo automatico o bien manualmente si la

o _ _ _ correccion ha exigido una intervencion manual.
Procedimiento de conmutacion del modo de refrigeracion al

modo de recuperacion de calor: La reinicializacién manual ha de efectuarse desde el interface

- Puesta en marcha de la bomba del condensador. principal por el siguiente procedimiento:
- Vfarlflcamon del contacto de control del interruptor de. flujo. operacion PULSAR  LED PANTALLA PANTALLA
Si permanece abierto tras un minuto de funcionamiento de EL DEL DEL DEL

BOTON  BLOQUE3 BLOQUE1l BLOQUE 2

la bomba del condensador, el circuito continia en modo o——
. ., . . . antener pulsado el boton
de refrigeracion y se activa la alarma 83 para el circuito %ENU hasta que se ©

(alarma 84 para el circuito B). encienda el LED corres- @ 0
- Tan pronto como la temperatura de saturacion de condel} (ﬂ]‘sznztemi/:t';;‘rz"gl’*s' El ©
sacion alcanza 30°C y el recalentamiento alcanza 8,3 K n&@ero de alarmas activas s 0 2A-
activa la secuencia de evacuacion. (2 en este ejemplo).
- Evacuacion: cierre de la valvula de cierre de la bateria dgjisa ! botowpara
A . , . autorizar la reinicializacién N
modo de refrigeracion. Apertura de la valvula de drenajedyas alarmas. EI LED del ~mg - 0 0
cierre de la valvula EXV. ment ALARMAS parpa- T
deara y aparecera O en el
- Tan pronto como abre el contacto del presostato de drenajgque 2.
(contacto pd_a_sw para el circuito A, elemento 10 del  puisar de nuevo el boten
menld ENTRADAS) (contacto pd_b_sw para el circuito Bl,}arl‘? aCfe,ptaél'aL Ifzelijng |
- P . _Clalizacion. el
e_Iemento 11 dgl menu ENTRADAS), la valyula de drenajemeng ALARMAS dejara de . ‘Good' luego
cierra y se activa la funcién de recuperacion de calor.  parpadeary aparecera o€ 0 2ALy ol

“Good” durante 2 segun-
. . dos, luego “2 AL" y final-
El elemento 17hr_status, del mend INFORMACION permite mente “0AL".

consultar distintas secuencias de la funcién de recuperacion I(_jgs alarmas se pueden reinicializar incluso cuando la unidad
calor: hr_status con formato n1n2 con: P

. S A funcionan ir, sin tener rar la maquina.
n1 = secuencia del circuito A esta funcionando, es decir, sin tener que parar la maquina

n2 = secuencia del circuito B Si se produce un corte del suministro eléctrico, la unidad se

0 = modo de refrigeracion vuelve a poner en marcha automaticamente, sin necesidad de
1 = seleccién del modo de recuperacion de calor un comando externo. No obstante, los fallos que estan activos
2 = secuencia de evacuacion en el momento del corte del suministro quedan grabados y, en
3 = modo de recuperacion de calor efectivo algunos casos, pueden impedir la puesta en marcha de un

4 = fallo en la evacuacién * circuito o de la propia unidad.

5 = fallo del interruptor de flujo de agua *
6.4 Cddigos de alarma

* Se activa la alarma 83 para el circuito A o la 84 para el circuito B. La . e . L
consulta del elemento hr_status da la causa como (4) o (5). La A continuacién figura una lista con una descripcién completa

reinicializacion de las alarmas reinicializa la informacién de hr_status.de todos los codigos de alarma y de sus posibles causas.
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DESCRIPCION DE LOS CODIGOS DE ALARMA

Codigo Descripcion ¢Por qué se ha generado esta alarma?  Accién ejecutada por el control Tipo de reajuste  Causa probable
de alarma
1 Fallo del termistor de entrada de agua al Termistor fuera del rango de -40 a 118 °C Parada de la unidad Automatico Fallo del termistor o el cableado
evaporador
2 Fallo del termistor de salida de agua del Termistor fuera del rango de -40 a 118 °C Parada de la unidad Automatico Idem
evaporador
3 Fallo del termistor de entrada del agua al Termistor fuera del rango de -40 a 118 °C Ninguna, solo mensaje Automatico Fallo del termistor o el cableado o
condensador cable/hilo conductor dafiado
4 Fallo del termistor de salida de agua del Termistor fuera del rango de -40 a 118 °C Ninguna en modo frio Automatico Idem
condensador Parada de la unidad en modo calor
5 Fallo del termistor de entrada del agua al Termistor fuera del rango de -40 a 118 °C Ninguna, solo mensaje Automatico Idem
condensador de recuperacién de calor
6 Fallo del termistor de salida de agua del Termistor fuera del rango de -40 a 118 °C Ninguna, solo mensaje Automatico Idem
condensador de recuperacién de calor
7 Fallo del termistor de descarga de gas del ~ Termistor fuera del rango de -40 a 118 °C Parada del circuito A Automatico Fallo del termistor, solenoide,
circuito A refrigeracién del motor o cableado, o
temperatura de descarga alta
8 Fallo del termistor de descarga de gas del ~ Termistor fuera del rango de -40 a 118 °C Parada del circuito B Automatico Idem
circuito B
9 Sensor del motor del compresor Al Termistor fuera del rango de -40 a 118 °C Parada del compresor Al Automatico Fallo del termistor, solenoide,
refrigeracién del motor o cableado
10 Sensor del motor del compresor A2 Termistor fuera del rango de -40 a 118 °C Parada del compresor A2 Automatico Idem
11 Sensor del motor del compresor B1 Termistor fuera del rango de -40 a 118 °C Parada del compresor B1 Automatico Idem
12 Sensor del motor del compresor B2 Termistor fuera del rango de -40 a 118 °C Parada del compresor B2 Automatico Idem
13 Fallo de la sefial externa de 0-10 V c.c. Sefial fuera de rango 1 - Restriccién de carga: no se utiliza Automatico Entrada defectuosa o fallo de
2 - Limite de demanda: desactivado cableado
14 Fallo del transductor de presién de descarga &elfial medida = 0V c.c. Parada del circuito A Automatico Transductor defectuoso, fallo de
circuito A cableado
15 Fallo del transductor de presién de descarga &elfial medida = 0V c.c. Parada del circuito B Automatico Idem
circuito B
16 Fallo del transductor de presién de aspiraciénSefial medida = 0V c.c. Parada del circuito A Automatico Idem
del circuito A
17 Fallo del transductor de presién de aspiraciénSefial medida = 0V c.c. Parada del circuito B Automatico Idem
del circuito B
18 Fallo del transductor de presién de aceite del Sefial medida = 0V c.c. Parada del compresor Al Automatico Idem
compresor Al
19 Fallo del transductor de presion de aceite del Sefial medida = 0V c.c. Parada del compresor A2 Automatico Idem
compresor A2
20 Fallo del transductor de presién de aceite del Sefial medida = 0V c.c. Parada del compresor B1 Automatico Idem
compresor B1
21 Fallo del transductor de presion de aceite del Sefial medida = 0V c.c. Parada del compresor B2 Automatico Idem
compresor B2
22 Fallo del transductor del economizador A1~ Sefial medida = 0V c.c. Parada del circuito A en unidades con Automatico Idem
economizador. En otro caso, parada del
compresor AL
23 Fallo del transductor del economizador A2 Sefial medida = 0V c.c. Parada del compresor A2 Automatico Idem
24 Fallo del transductor del economizador B1 ~ Sefial medida = OV c.c. Parada del circuito B en unidades con Automatico Idem
economizador. En otro caso, parada del
compresor B1
25 Fallo del transductor del economizador B2  Sefial medida = OV c.c. Parada del compresor B2 Automatico Idem
26 Alimentacion del transductor defectuosa Tensién de referencia suministrada por la Parada de la unidad Automatico Fallo de la tarjeta basica o fallo de
tarjeta principal fuera del rango de 4,4 V - cableado
55V
27 Fallo del sensor de nivel de agua en el Lectura del sensor fuera del rango de -40 &I circuito funciona pero el control de la ~ Automatico Termistor abierto, sensor de nivel de
evaporador del circuito A 118°C vélvula EXV se basa en el sobrecalentamiento liquido defectuoso, fallo de cableado
de la descarga
28 Fallo del sensor de nivel de agua en el Lectura del sensor fuera del rango de -40 édem Automatico Idem
evaporador del circuito B 118°C
29 Pérdida de comunicacién con la tarjeta CPM La tarjeta CPM Al no responde Parada del compresor Al Automatico Fallo de cableado del bus, direccién
Al incorrecta o tarjeta defectuosa
30 Pérdida de comunicacién con la tarjeta CPM La tarjeta CPM Al no responde Parada del compresor A2 Automatico Idem
A2
31 Pérdida de comunicacién con la tarjeta CPM La tarjeta CPM Al no responde Parada del compresor B1 Automatico Idem
B1
32 Pérdida de comunicacién con la tarjeta CPM La tarjeta CPM Al no responde Parada del compresor B2 Automatico Idem
B2
33 Pérdida de comunicacién con la tarjeta 4xDOLa tarjeta 4xDO asociada al CPM A1 no Parada del circuito A Automatico Idem
n°1 responde
34 Pérdida de comunicacién con la tarjeta 4xDOLa tarjeta 4xDO asociada al CPM A2 no Parada del compresor A2 Automatico Idem
n°2 responde
35 Pérdida de comunicacién con la tarjeta 4xDOLa tarjeta 4xDO asociada al CPM B1 no Parada del circuito B Automatico Idem
n°3 responde
36 Pérdida de comunicacién con la tarjeta 4xDOLa tarjeta 4xDO asociada al CPM B2 no  Parada del compresor B2 Automatico Idem
n°4 responde
37 Pérdida de comunicacién con la tarjeta de la La tarjeta 4xDO que controla la valvula ~ Parada del circuito A Automatico Idem
valvula EXV, circuito A EXV del circuito A no responde
38 Pérdida de comunicacién con la tarjeta de la La tarjeta 4xDO que controla la valvula  Parada del circuito B Automatico Idem
valvula EXV, circuito B EXV del circuito B no responde
39 Pérdida de comunicacién con la tarjeta de  La tarjeta 4xDO que controla las cuatro  Parada de la unidad si el nimero de etapasAlatomatico Idem
ventilador n° 1 primeras etapas de ventiladores no ventilador por circuito es inferior a tres. En
responde otro caso, parada del circuito A
40 Pérdida de comunicacién con la tarjeta de  La tarjeta 4xDO que controla las etapas deParada del circuito B Automatico Idem
ventilador n° 2 ventiladores del circuito B no responde
41 Pérdida de comunicacién con la tarjeta 4xAl -La tarjeta analdgica no responde Parada de la unidad si esta funcionando en Automatico Idem
2xA0 n° 1 modo calor o utilizando el controlador de
velocidad o la valvula de agua. En otro caso,
solo mensaje. La valvula EXV controla el
sobrecalentamiento y cesan los controles
basados en el indicador de nivel
42 Pérdida de comunicacién con la tarjeta 4xAl -La tarjeta analdgica no responde Parada de la unidad si se utiliza Automatico Idem
2xA0 n° 2 economizador. En otro caso, solo se paran los
compresores Al + B1
43 Pérdida de comunicacién con la tarjeta 4xAl -La tarjeta analdgica no responde Parada del compresor A2 y B2 Automatico Idem
2xA0On°3
44 Presion de descarga del circuito A demasiadoSCT>umbral de restriccién de carga. Tem-Parada del circuito A Automatico en los  Transductor/presostato de alta o cir-
alta peratura maxima de saturacién de conden- 10 minutos cuito de ventilador defectuoso, caudal
sacion (mct_sp) si solo permanece en siguientes de agua del condensador restringido,
funcionamiento una etapa de capacidad. temperatura de entrada de agua o de
aire en el condensador demasiado alta
45 Presién de descarga del circuito B demasiaddSCT>umbral de restriccién de carga. Tem-Parada del circuito B Automatico enfos Idem

alta

peratura maxima de saturacién de conden-
sacion (mct_sp) si solo permanece en
funcionamiento una etapa de capacidad.

10 minutos
siguientes
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DESCRIPCION DE LOS CODIGOS DE ALARMA (continuacion)

Codigo Descripcion ¢ Por qué se ha generado esta alarma?  Accién ejecutada por el control Tipo de reajuste  Causa probable
de alarma
46 Fallo de la valvula solenoide de aceite del Presién diferencial de aceite>17kPa No se autoriza la puesta en marcha del Manual Vaélvula de aceite defectuosa
compresor A1 durante el periodo siguiente a la puesta encompresor A1
marcha de la bomba y antes de la apertura
de la valvula solenoide de aceite (ver
prelubricacion)
47 Fallo de la valvula solenoide de aceite del Idem No se autoriza la puesta en marcha del Manual Idem
compresor A2 compresor A2
48 Fallo de la valvula solenoide de aceite del Idem No se autoriza la puesta en marcha del Manual Idem
compresor B1 compresor B1
49 Fallo de la valvula solenoide de aceite del Idem No se autoriza la puesta en marcha del Manual Idem
compresor B2 compresor B2
50 Presion de aceite de prearranque del La bomba de aceite no incrementa la El compresor Al no puede ponerse en Manual Nivel de aceite bajo, fallo de la
compresor A1 presion lo suficiente durante varios ciclos marcha bomba de aceite, solenoide de aceite o
de prelubricacién transductor de aceite
51 Presion de aceite de prearranque del La bomba de aceite no incrementa la El compresor A2 no puede ponerse en Manual Idem
compresor A2 presion lo suficiente durante varios ciclos marcha
de prelubricacion
52 Presion de aceite de prearranque del La bomba de aceite no incrementa la El compresor B1 no puede ponerse en Manual Idem
compresor B1 presion lo suficiente durante varios ciclos marcha
de prelubricacién
53 Presion de aceite de prearranque del La bomba de aceite no incrementa la El compresor B2 no puede ponerse en Manual Idem
compresor B2 presion lo suficiente durante varios ciclos marcha
de prelubricacién
54 Nivel de aceite bajo en el circuito A Contacto de control de nivel de aceite Parada del circuito A Manual Detector de nivel de aceite defect-
abierto durante el funcionamiento uoso, cantidad de aceite insuficiente
55 Nivel de aceite bajo en el circuito B Contacto de control de nivel de aceite Parada del circuito B Manual Idem
abierto durante el funcionamiento
56 Temperatura de saturacién de aspiracién bajamperatura de saturacién en la aspiraciéfParada del circuito A Manual Carga de refrigerante baja, filtro seca-
circuito A por debajo del umbralantihielo durante 3 dor obstruido, valvula de expansién y
minutos transductor defectuosos, caudal de
aguabajo, temp. del agua del evap.
57 Temperatura de saturacién de aspiracion bajamp. de saturacién en la aspiracién por Parada del circuito B Manual baja
circuito B debajo del umbral antihielo durante 3 min. Idem
58 Temperatura de saturacién de aspiracion alfaespués de 90 segundos de funciona-  Parada del circuito A Manual
circuito A miento si la temperatura de saturacién en Vélvula de expansion, sensor de nivel
la aspiracién>12,8 °C y valvula EXV<1% de liquido o transductor defectuosos,
59 Temperatura de saturacién de aspiracion alfaespués de 90 segundos de funciona-  Parada del circuito B Manual temperatura del evaporador alta
circuito B miento si la temperatura de saturacién en Idem
la aspiracién>12,8 °C y vélvula EXV<1%
60 Sobrecalentamiento en la descarga bajo, circS8brecalentamiento <2,8K durante10 min.Parada del circuito A Manual
Termistor, transductor, valvula EXV o
61 Sobrecalentamiento en la descarga bajo, circS8brecalentamiento <2,8K durante10 min.Parada del circuito B Manual economizador defectuosos
62 Max. presién diferencial de aceite, compres(Rresion de descarga - presion de aceite) Parada del compresor A1 Manual Idem
Al >340 kPa durante méas de 6 segundos Filtro de aceite obstruido, valvula
solenoide de aceite o valvula de
parada blogueados, o valvula de
63 Max. presién diferencial de aceite, compresRresion de descarga - presion de aceite) Parada del compresor A2 Manual aceite manual cerrada
A2 >340 kPa durante méas de 6 segundos Idem
64 Max. presién diferencial de aceite, compres(Rresion de descarga - presion de aceite) Parada del compresor B1 Manual
B1 >340 kPa durante méas de 6 segundos Idem
65 Max. presién diferencial de aceite, compresRresion de descarga - presion de aceite) Parada del compresor B2 Manual
B2 >340 kPa durante méas de 6 segundos Idem
66 Pérdida de comunicacion con el System  La unidad esta controlada por un System La unidad regresa al modo de Automético
Manager Manager (Flotronic o Chiller) y se ha funcionamiento auténomo BUS de la CCN o cableado de la CCN
perdido la comunicacién con este médulo defectuosos, o fallo del médulo del
durante mas de dos minutos sistema
67 Pérdida de comunicacién con la unidad  Se ha interrumpido el enlace maestra/es- La unidad regresa al modo de Automatico
maestra o esclava clava debido a una pérdida de comunica- funcionamiento auténomo BUS de la CCN o cableado de la CCN
cién entre ambas unidades durante mas de defectuosos, o pérdida de
2 minutos alimentacién
68 Presion de aceite baja, compresor A1 Presién diferencial de aceite por debajo deParada del compresor Al Manual
punto de consigna (calculado dinamica- Temp. del aire o del agua del conden-
mente) durante 15 segundos sador baja, filtros de aceite obstruidos,
valvula de aceite bloqueada, valvula
solenoide de aceite y transductor de
69 Presion de aceite baja, compresor A2 Presién diferencial de aceite por debajo deParada del compresor A2 Manual presion de aceite defectuosos
punto de consigna (calculado dinamica- Idem
mente) durante 15 segundos
70 Presion de aceite baja, compresor B1 Presion diferencial de aceite por debajo deParada del compresor B1 Manual
los puntos de consigna de aceite 1 0 2 (ver Idem
criterios de alerta de presion de aceite y
punto de consigna bajos)
71 Presién de aceite baja, compresor B2 Presién diferencial de aceite por debajo deParada del compresor B2 Manual
punto de consigna (calculado dinamica- Idem
mente) durante 15 segundos
72 Proteccion antihielo del evaporador Temperatura de entrada o temperatura de Parada de la unidad. Puesta en marcha de lautomatico si la
salida del agua del evaporador por debajo bomba del evaporador y, si procede, del  misma alarma no seTermistor defectuoso, caudal de agua
del punto de consigna de desescarche  calentador, si la unidad se ha parado ha disparado el bajo
(unidades de condensacién por aire) mismo dia
73 Proteccién antihielo del condensador, circ. Aara unidades de condensacién por agua Yarada de la unidad. Puesta en marcha de lautomatico
tipo de liquido = agua, si la temperatura debomba del condensador si la unidad se ha Transductor de presién de descarga
saturacion de condensacion<1,1 °C parado defectuoso, fuga de refrigerante o
74 Proteccion antihielo del condensador, circ. BPara unidades de condensacion por agua Yarada de la unidad. Puesta en marcha de lautomatico temp. de agua del condensador baja
tipo de liquido = agua, si la temperatura debomba del condensador si la unidad se ha Idem
saturacién de condensacién<1,1 °C parado
75 Fallo del control de caudal de agua en el 1 - Control no cerrado antes del final del Parada de la unidad. Parada de la bomba Manual
evaporador retardo de puesta en marcha o abierto Fallo del control de la bomba del
durante el funcionamiento evaporador o del interruptor de flujo
2 - Si esta activo el contr. de parada¢so de agua
reservado al Servicio Carrier) y el ¢t
esta cerrado cuando se desactive la bomba
76 Pérdida de caudal de agua en el condensadotérruptor de flujo de agua (en unidades Parada de la unidad Manual

caja del termostato de condensacién por agua) no cerrado
durante el minuto siguiente a la puesta en
marcha o caja del termostato abierta, por
alta temperatura (en unidades de condensa-

cién por aire)

Bomba del condensador, caudal de
agua bajo, interruptor de flujo de
agua, temperatura de la caja del
termostato o fallo del termostato en
unidades de condensacion por aire
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DESCRIPCION DE LOS CODIGOS DE ALARMA (continuacion)

Codigo Descripcion ¢ Por qué se ha generado esta alarma?  Accién ejecutada por el control Tipo de reajuste Causa probable

de alarma

77 Parada de emergencia de la unidad Se ha recibido un comando de la CCN  Parada de la unidad CCN/ Automéatico  Comando de la red

para que se pare la unidad

82 Pérdida de comunicacién con la tarjeta de La tarjeta 4 x DO no responde La unidad se para Automatico Cableado de bus defectuoso, direccién

recuperacion de calor 4 x DO incorrecta o trajeta defectuosa

83 Fallo del modo de recuperacién de calor, 1. El enclavamiento no esta cerrado un  El circuito A permanece en modo de Manual 1. Interruptor de flujo de agua

circuito A minuto después de la puesta en marcha deefirgeracion defectuoso.
la bomba del condensador o abre durante 2. Fugas o parada de la recuperacion
la operacién de recuperacion de calor. de calor o vélvula de solenoide de
2. Mas de dos secuencias de evacuacion drenaje abierta
consecutivas sin éxito.
84 Fallo del modo de recuperacion de calor, Idem El circuito B permanece en modo de Manual Idem
circuito B refirgeracion

Codigo de alarma

Ixx Defecto del compresor Al Ver subcédigos CPM a continuacion Ver subcédigos CPM a continuacién Manual

2xx Defecto del compresor A2 Ver subcédigos CPM a continuacién Ver subcddigos CPM a continuacién Manual

3xx Defecto del compresor B1 Ver subcédigos CPM a continuacién Ver subcddigos CPM a continuacién Manual

4XX Defecto del compresor B2 Ver subcédigos CPM a continuacion Ver subcédigos CPM a continuacion Manual

Subcdédigos CPM (XX)

01 Disparo del presostato de alta (HPS) Conexién del HPS al médulo CPM abiertaParada del compresor Manual Falta de flujo de agua en el conden-
sador. Valvula del condensador
bloqueada, fallo en el circuito del
ventilador, temperatura de entrada de
aire 0 agua en el condensador alta

02 No llega corriente al motor El médulo CPM muestra menos del 10 % Parada del compresor Manual Alimentacion interrumpida, fusible(s)

del MTA durante mas de 3 segundos quemado(s), fallo de cableado, nucleo
defectuoso

03 Desequilibrio de corriente >10 % El CPM muestra un desequilibrio de Parada del compresor, si la alarma de Manual si la alarma Pérdida de alimentacion, fallo de

tension entre fases superior al 10 % umbral esta validada. En otro caso, solo  de umbral esta vali- cableado, terminal flojo, nicleo
durante 25 minutos mensaje. dada. En otro caso, defectuoso
rearme automatico
04 Desequilibrio de corriente >18 % El CPM muestra un desequilibrio de Parada del compresor, si la alarma de Manual si la alarma Alimentacion deficiente, terminal
tension entre fases superior al 18 % umbral esta validada. En otro caso, solo  de umbral est& vali- flojo, nticleo defectuoso
durante 25 minutos mensaje. dada. En otro caso,
rearme automatico
05 Caida de corriente en una fase El CPM muestra un desequilibrio de Parada del compresor Manual Fallo del motor, fallo de cableado
corriente entre fases superior al 30 %
durante 1,8 s
06 Corriente del motor alta El CPM detecta corriente alta basandose Parada del compresor Manual Funcionamiento fuera de la capacidad
en el MTA del compresor. Bloque de configura-
cién mal perforado, fallo del motor
07 Corriente de fugas a tierra El CPM detecta corriente de fugas a tierraParada del compresor Manual Corriente de fugas a tierra en devan-
(2.5 +2/-0A) ados del motor, fallo de cableado
08 Desequilibrio de tensién >3 % El CPM muestra un desequilibrio de Parada del compresor, si la alarma de Manual si la alarma Fallo del compresor, desequilibrio de
tension entre fases superior al 3% duranteumbral esta validada. En otro caso, solo  de umbral esta vali- alimentacion, fallo de cableado,
25 minutos mensaje. dada. En otro caso, terminal flojo
rearme automatico
09 Desequilibrio de tensién >7 % El CPM muestra un desequilibrio de Parada del compresor, si la alarma de Manual si la alarma Idem
tension entre fases superior al 3% duranteumbral esta validada. En otro caso, solo  de umbral esta vali-
25 minutos mensaje. dada. En otro caso,
rearme automatico
11 Inversion de fases de tension El CPM detecta inversion de fases en la El compresor no se pone en marcha Manual Fases o cables de alimentacion
alimentacion entrante invertidos, tensiones de referencia
invertidas en la tarjeta del CPM
después de una sustitucién

12 Fallo del contactor El CPM detecta el 10 % del MTA durante Parada de la unidad Manual Contactor defectuoso o bloqueado

10 segundos después de la parada en el
contactor del compresor. La valvula
solenoide de aceite todavia recibe
alimentacion.

13 Inversién de fases de corriente El CPM detecta una inversion de fases deParada del compresor Manual Fases o cables de alimentacion

corriente a través del nlcleo invertidos, cableado del ntcleo
invertido después de una sustitucién

14 Temperatura del motor alta El CPM detecta temperatura del motor ~ Parada del compresor Manual Valvula solenoide, defecto del motor

alta si la temperatura es superior a 110°C de refrigeracion, carga de refrigerante
durante 10 s baja. Fallo de cableado, sensor de
temp. del motor o tarjeta del CPM

15 Termistor del motor abierto ETCPM detecta una apertura de circuito  Parada del compresor Manual Fallo de cableado, termistor o tarjeta

en el termistor de temperatura del motor defectuosos

16 Fallo en el bloque de configuracién El CPM detecta un fallo de lectura en el Parada del compresor Manual Bloque de configuracion de la tarjeta

bloque del CPM mal perforado o mal
colocado. Tarjeta defectuosa.

17 Termistor cortocircuitado El CPM detecta un cortocircuito en el Parada del compresor Manual Fallo de cableado, termistor o tarjeta

termistor de temperatura del motor defectuosos

Leyenda:

N Umbral de desescarche = 1,1 °C para agua o para el punto de consigna de

refrigeracién mas bajo menos 4,4 °C para salmuera o salmuera baja.

CPM: Mddulo de proteccién de compresores

FSM: Flotronic System Manager™

CSM: Chiller System Manager

MTA: Maximo amperaje de disparo del compresor
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